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ทีอ่ยูตวัแทนจาํหนายและหมายเลขโทรศพัทตวัแทนจาํหนาย (ประทบั
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รถมอเตอรไซค
BMW ของทาน
เรามคีวามยนิดเีปนอยางยิง่ทีท่านไดเลอืกใชรถมอเตอรไซคจาก
BMW Motorrad และขอตอนรบัเขาสูแวดวงของผูขบัขี่ BMW โปรดทาํ
ความคุนเคยกบัรถมอเตอรไซคคนัใหมของทานเพือ่ใหสามารถขบัขีบ่น
ทองถนนไดอยางปลอดภยั

ขอมลูทัว่ไปเกีย่วกบัคูมอืการใชงานฉบบันี้

โปรดอานคูมอืการใชงานฉบบันีก้อนเริม่การใชงาน BMW คนัใหม
ของทาน โดยภายในเลมจะมคีาํแนะนาํสาํคญัเกีย่วกบัการใชงานรถ
มอเตอรไซคทีช่วยใหทานสามารถใชประโยชนทางเทคนคิของรถ
BMW ไดอยางเตม็ประสทิธภิาพ

นอกจากนี้ ทานยงัสามารถดขูอมลูเกีย่วกบัการบาํรงุและดแูลรกัษา
เพือ่ความปลอดภยัในการใชงานและในการขบัขีบ่นทองถนน รวมถงึ
การรกัษารถมอเตอรไซคของทานใหอยูในสภาพสมบรูณเสมอ

หากทานตองการขายรถมอเตอรไซค BMW ของทานในภายหลงั โปรด
สงมอบคูมอืการใชงานฉบบันีแ้นบมาพรอมกนั เนือ่งจากคูมอืการใช
งานฉบบันีเ้ปนเอกสารสาํคญัสาํหรบัรถมอเตอรไซค

ขอใหทานเพลดิเพลนิกบัรถมอเตอรไซค BMW และขบัขีอ่ยางปลอดภยั

BMW Motorrad.
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4 ขอมลูทัว่ไป

การางแนวทาง

เราใหความสาํคญัเปนอยางยิง่
กบัคาํแนะนาํทีม่ปีระสทิธภิาพใน
คูมอืฉบบันี้ ทานสามารถคนหา
หวัขอพเิศษไดเรว็ทีส่ดุโดยดไูด
จากดชันทีีล่าํดบัไวอยางละเอยีด
ในตอนทาย หากทานตองการ
ศกึษาภาพลกัษณโดยรวมของ
รถจกัรยานยนต ทานสามารถดู
ไดในบทที่ 2 ในบท การบรกิาร
เราไดรวบรวมขอมลูเกีย่วกบัการ
บาํรงุรกัษาและงานซอมบาํรงุ
ทีต่องดาํเนนิการทัง้หมด หลกั
ฐานในการบาํรงุรกัษาทีท่านได
ดาํเนนิการเปนเงือ่นไขทีจ่าํเปน
ตามนโยบายคุมครอง

อกัษรยอและสญัลกัษณ

ขอควรระวงั อนัตรายทีม่ี
ระดบัความเสีย่งตํา่ การไม

หลกีเลีย่งอาจสงผลใหไดรบับาด
เจบ็เลก็นอยหรอืปานกลาง

คาํเตอืน อนัตรายทีม่รีะดบั
ความเสีย่งปานกลาง การ

ไมหลกีเลีย่งอาจสงผลใหไดรบั
อนัตรายถงึแกชวีติหรอืไดรบับาด
เจบ็สาหสั

อนัตราย อนัตรายทีม่รีะดบั
ความเสีย่งสงู การไมหลกี

เลีย่งจะสงผลใหไดรบัอนัตรายถงึ
แกชวีติหรอืไดรบับาดเจบ็สาหสั

ขอควรใสใจ ขอควรทราบ
และขอควรระวงั การไม

ปฏบิตัติามขอแนะนาํสงผลให

เกดิความเสยีหายตอยานพาหนะ
หรอือปุกรณเสรมิและอาจเปน
อนัตรายตอผูขบัขี่

ขอมลูนีม้สีวนชวยในการ
แนะแนวทางการใชงาน

การควบคมุ กระบวนการปรบั
และงานดแูลบาํรงุรกัษาใหดยีิง่
ขึน้

คาํชีแ้จงงาน

ผลลพัธของของงาน

เชือ่มโยงไปยงัหนาเวบ็ที่
มขีอมลูเพิม่เตมิ

ระบจุดุสิน้สดุของขอมลู
ทีเ่กีย่วของกบัอปุกรณ
และชดุอปุกรณเสรมิ

แรงบดิในการขนั

ขอมลูทางเทคนคิ

LA รุนตลาดระดบัประเทศ

SA อปุกรณเสรมิ
อปุกรณเสรมิ
BMW Motorrad ไดตดิ
ตัง้ในรถจกัรยานยนต
แลว ในระหวางการผลติ



5
SZ ชดุอปุกรณเสรมิ

สามารถตดิตัง้ชดุ
อปุกรณเสรมิเพิม่เตมิ
BMW Motorrad ได
ทีศ่นูยบรกิารอยาง
เปนทางการของ
BMW Motorrad

ABS ระบบปองกนัการลอ็ก
ของลอขณะเบรก

D-ESA การตัง้คาแชสซี
แบบอเิลก็ทรอนคิส

DTC ระบบควบคมุการทรงตวั
แบบไดนามกิ

DWA ระบบสญัญาณกนัขโมย

EWS ระบบปองกนั
การสตารทเครือ่งแบบ
อเิลก็ทรอนกิส

MSR ระบบควบคมุแรงฉดุ
เครือ่งยนต

RDC ระบบตรวจวดัแรงดนัลม
ยาง

อปุกรณ

ในการซือ้รถมอเตอรไซคจาก
BMW Motorrad ทานไดตดัสนิ
ใจเลอืกซือ้รุนทีม่อีปุกรณตดิตัง้
ตามความตองการสวนบคุคล คู
มอืการใชงานฉบบันีจ้ะอธบิายถงึ
อปุกรณเสรมิ (SA) ทีม่ใีหเลอืกซือ้
จาก BMW และอปุกรณเสรมิทีไ่ด
เลอืกไว (SZ) อยางไรกต็าม โปรด
เขาใจวาคาํอธบิายของอปุกรณ

ตางๆ ทีร่ะบไุวอาจไมไดมเีพยีง
เฉพาะอปุกรณทีเ่ลอืกไวเทานัน้ ใน
ทาํนองเดยีวกนั ซึง่จาํเพาะแตละ
รุนประเทศ ทาํใหรปูลกัษณของ
จกัรยานยนตแตกตางกนัออกไป
ได
ในกรณทีีร่ถมอเตอรไซคไดรบัการ
ตดิตัง้อปุกรณทีไ่มไดกลาวถงึในคู
มอื ทานสามารถดคูาํอธบิายของ
อปุกรณดงักลาวไดในคูมอืการใช
งานทีแ่ยกตางหาก

ขอมลูทางเทคนคิ

มติติางๆ นํา้หนกัและกาํลงัทีแ่สดง
ในคูมอืนีเ้ปนคามาตรฐานทีไ่ด
รบัการยอมรบัจากสถาบนัปรบั
เปนมาตรฐานแหงเยอรมนั DIN
(Deutsches Institut für Normung
e. V.) และเปนไปตามขอปฏบิตัทิี่
กาํหนด
ขอมลูทางเทคนคิและขอกาํหนด
ในคูมอืการใชงานนีช้วยเปน
เบาะแส ขอมลูยานยนต-พเิศษ
เฉพาะอาจแตกตางกนัได เชน
เนือ่งจากอปุกรณเสรมิทีเ่ลอืกของ
รุนประเทศหรอืขัน้ตอนการวดั
เฉพาะประเทศ ทานสามารถดคูา
รายละเอยีดไดจากเอกสารการจด
ทะเบยีนรถ รวมถงึสามารถสอบ
ถามไดทีศ่นูยบรกิารอยางเปนทาง
การของ BMW Motorrad ศนูย
บรกิารอืน่ทีม่ผีูเชีย่วชาญ หรอื
ศนูยบรกิารทีม่ผีูเชีย่วชาญ ขอมลู
ในเอกสารสาํหรบัยานพาหนะมกั
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มคีวามสาํคญัมากกวาขอมลูในคู
มอืการใชงานนี้

สภาวะในปจจบุนั

เราไดคดิคนพฒันาคณุภาพ
และความปลอดภยัของรถ
จกัรยานยนตบเีอม็ดบัเบลิยแูละ
ปรบัปรงุอยางตอเนือ่ง รวมถงึ
ทางดานการออกแบบและอปุกรณ
เสรมิตางๆ ดวยเหตนุี้ คูมอืการใช
งานจงึอาจมเีนือ้หาคลาดเคลือ่น
ไปจากรถมอเตอรไซคทีท่านใช
งานอยู ซึง่ถอืเปนขอผดิพลาด
ที่ BMW Motorrad ไมอาจหลกี
เลีย่งได เราขอแจงใหทานทราบ
วาขอมลู ภาพประกอบ และคาํ
อธบิายตางๆเหลานีอ้าจไมตรงกบั
รถจกัรยานยนตของทาน

แหลงขอมลูเพิม่เตมิ

ศนูยบรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad
ตวัแทนจาํหนายของ
BMW Motorrad ยนิดทีีจ่ะตอบคาํ
ถามของทานไดตลอดเวลา

เวบ็ไซต
ทานสามารถดคููมอืการใชงาน
รถมอเตอรไซค คูมอืการ
ใชงานและการตดิตัง้อปุกรณ
เสรมิรุนตางๆ และขอมลูทัว่ไป
เกีย่วกบั BMW Motorrad
เชน ขอมลูทางเทคนคิไดที่
bmw-motorrad.com/manuals

ใบรบัรองและใบอนญุาตใชงาน

ทานสามารถขอรบัใบรบัรอง
สาํหรบัรถมอเตอรไซคและใบ
อนญุาตการใชงานอยางเปนทาง
การเกีย่วกบัอปุกรณเสรมิตางๆ
ไดที่
bmw-motorrad.com/
certification

หนวยความจาํขอมลู

ขอมลูทัว่ไป
ในยานพาหนะมกีารตดิตัง้ตวั
ควบคมุอเิลก็ทรอนกิส ตวัควบ
คมุอเิลก็ทรอนกิสทาํการประมวล
ผลขอมลู เชน การรบัสญัญาณ
เซน็เซอรของยานพาหนะ สราง
สญัญาณดวยตวัเองหรอืแลก
เปลีย่นสญัญาณซึง่กนัและกนัเอง
ในตวัควบคมุบางตวัมคีวามจาํเปน
ของฟงกชัน่การทาํงานทีป่ลอดภยั
ของยานพาหนะหรอืชวยเหลอืใน
การขบัขี่ เชน ระบบชวยเหลอื ซึง่
นอกเหนอืจากนัน้ ตวัควบคมุยงั
ชวยใหมคีวามสะดวกสบายหรอื
ชวยในการทาํงานของระบบความ
บนัเทงิตาง ๆ
ทานสามารถดรูายละเอยีดเกีย่ว
กบัขอมลูทีไ่ดรบัการจดัเกบ็หรอื
แลกเปลีย่นไดจากบรษิทัผูผลติรถ
ผานเอกสารแสดงขอมลูทีแ่ยกมา
ตางหาก เปนตน

https://www.bmw-motorrad.com/manuals
https://www.bmw-motorrad.com/certification
https://www.bmw-motorrad.com/certification
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สวนบคุคล
ทกุยานพาหนะมกีารทาํเครือ่ง
หมายของหมายเลขยานพาหนะ
ทีช่ดัเจน ทัง้นีข้ึน้อยูกบัประเทศที่
จะสามารถระบดุวยตวัชวยของ
หมายเลขยานพาหนะ หมายเลข
ทะเบยีนรถและหนวยราชการที่
เกีย่วของของเจาของรถ นอกจาก
นีย้งัมวีธิกีารอืน่ๆ เพือ่คนืขอมลูที่
เกบ็รวบรวมไวในยานพาหนะให
กบัผูขบัขีห่รอืเจาของรถ เชน ผาน
บญัชี ConnectedDrive ทีม่กีารใช
งาน

สทิธิค์วามเปนสวนตวั
ผูใชยานพาหนะมสีทิธิท์ีก่าํหนด
ภายใตกฎหมายวาดวยการ
ปองกนัขอมลูความเปนสวนตวั
ทีเ่กีย่วของกบัผูผลติของยาน
พาหนะหรอืกบับรษิทัทีร่วบรวม
หรอืประมวลผลขอมลูสวนบคุคล
ผูใชยานพาหนะมสีทิธิใ์นการรบั
ขอมลูขาวสารจากหนวยงานตาง
ๆ ของขอมลูสวนบคุคลเกีย่วกบัผู
ใชยานพาหนะทีบ่นัทกึ
หนวยงานดงักลาวอาจไดแก:

ผูผลติของยานพาหนะ
ศนูยบรกิารทีไ่ดรบัอนญุาตทีผ่าน
การรบัรอง
ศนูยบรกิารทีเ่ชีย่วชาญตาง ๆ
ผูใหบรกิาร

ผูใชยานพาหนะสามารถขอขอมลู
ในเรือ่งนีไ้ดเกีย่วกบัการใชขอมลู
ใดขอมลูหนึง่และแหลงทีม่าของ
ขอมลูในใหขอมลูสวนบคุคลทีถ่กู

จดัเกบ็ไว เพือ่การเขาถงึของการ
ใหขอมลูนีจ้าํเปนจะตองมหีลกั
ฐานความเปนเจาของหรอืหลกั
ฐานในการใชงาน
สทิธิใ์นการไดรบัขอมลูประกอบ
ไปดวยขอมลูตางๆ รวมถงึขอมลู
ทีถ่กูสงไปยงับรษิทัหรอืหนวยงาน
อืน่ๆ
เวบ็ไซตของผูผลติยานพาหนะ
มนีโยบายขอมลูความเปนสวนตวั
ทีบ่งัคบัใช หมายเหตขุอมลูความ
เปนสวนตวันีม้ขีอมลูตาง ๆ เกีย่ว
กบัสทิธิใ์นการลบขอมลูหรอืแกไข
ขอมลู ผูผลติของยานพาหนะยงัมี
รายละเอยีดขอมลูการตดิตอและ
ขอมลูของเจาหนาทีก่ารปองกนั
ขอมลูความเปนสวนตวับนอนิ
เทอรเนต็
เจาของรถสามารถอาน
ขอมลูทีบ่นัทกึในยานพาหนะ
ไดโดยตวัแทนจาํหนายของ
BMW Motorrad หรอื ศนูยบรกิาร
ทีไ่ดรบัอนญุาตทีผ่านการรบัรอง
อืน่หรอืศนูยบรกิารทีเ่ชีย่วชาญ
ซึง่อาจจะมคีาใชจาย
การอานของขอมลูรถยนตจะ
ดาํเนนิการผานทางปลัก๊สาํหรบั
การวเิคราะหออนบอรด (OBD) ใน
ยานพาหนะตามทีก่ฎหมายกาํหนด

ขอกาํหนดทางกฎหมายสาํหรบั
การเปดเผยขอมลู
ภายใตกรอบกฎหมายทีบ่งัคบัใชผู
ผลติยานพาหนะจะตองใหขอมลู
ทีบ่นัทกึไวกบัเจาหนาที่ การให
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ขอมลูทีอ่ยูในขอบเขตทีก่าํหนด
นีจ้ะเกดิขึน้ในแตละกรณี เชน
เพือ่ทาํการตรวจสอบกระทาํที่
ผดิกฎหมายใหกระจาง
หนวยงานของรฐัทีไ่ดรบัมอบ
อาํนาจภายใตกฎหมายทีเ่กีย่ว
ของ เพือ่อานขอมลูในบางกรณี
จากยานพาหนะเอง

ขอมลูการทาํงานในยานพาหนะ
ตวัควบคมุขอมลูจะประมวลผล
เพือ่การใชงานของยานพาหนะ
ตวัอยางเชน:

การรายงานสถานะของรถ
มอเตอรไซคและสวนประกอบ
แตละอยางของรถ เชน รอบการ
หมนุของลอ ความเรว็รอบวงลอ
และการชะลอความเรว็ในการ
เคลือ่นที่
สภาพแวดลอม เชน อณุหภมูิ

ขอมลูทีด่าํเนนิการจะไดรบัการ
ประมวลผลเฉพาะในยานพาหนะ
เทานัน้และมกัมคีวามผนัผวน
ขอมลูจะไมถกูจดัเกบ็เกีย่วกบั
ระยะเวลาในการทาํงาน
อปุกรณอเิลก็ทรอนคิส เชน ตวั
ควบคมุมสีวนประกอบเพือ่การ
จดัเกบ็ขอมลูตางๆ ทางเทคนคิ
ขอมลูตาง ๆ เกีย่วกบัสภาพรถ
ความตองการของชิน้สวนอปุกรณ
เหตกุารณทีเ่กดิขึน้หรอืความผดิ
ปกตสิามารถบนัทกึไวไดชัว่คราว
หรอืถาวร
โดยทัว่ไปแลวขอมลูเหลานีจ้ะบนั
ทกึรายละเอยีดเกีย่วกบัสถานะ

ของอะไหลชิน้สวน ของโมดลู
ของระบบ หรอืบรเิวณโดยรอบ
เชน:

เงือ่นไขการทาํงานของสวน
ประกอบของระบบ เชน ระดบั
นํา้ยา ความดนัลมยาง
ทาํงานผดิพลาดและชาํรดุใน
สวนประกอบของระบบทีส่าํคญั
เชน แสงไฟและการเบรก
การตอบสนองของยานพาหนะ
ในสถานการณการขบัขีพ่เิศษ
เชน ในการใชงานของระบบ
พลวตัการขบัขี่
ขอมลูตาง ๆ เกีย่วกบัเหตกุารณ
ทีเ่กดิความเสยีหายจากยาน
พาหนะ

ขอมลูมคีวามสาํคญัสาํหรบัการ
ใสของฟงกชัน่ชดุควบคมุทีจ่าํเปน
นอกเหนอืจากนีย้งัชวยในการระบุ
ของการแกไขการทาํงานผดิพลาด
รวมทัง้การทาํใหฟงกชัน่การทาํ
งานของรถดขีึน้โดยผูผลติของ
ยานพาหนะ
ขอมลูสวนใหญมคีวามผนัผวนและ
มกีารประมวลผลเฉพาะในยาน
พาหนะเทานัน้ เฉพาะสวนเลก็
ๆ ของขอมลูจะถกูเกบ็ไว เมือ่มี
โอกาสทีเ่กีย่วของกบัเหตกุารณที่
เกดิขึน้หรอืหนวยความจาํความ
ผดิปกติ
เมือ่จาํเปนตองใชบรกิาร เชน การ
ซอมแซม กระบวนการบรกิาร
กรณกีารรบัประกนัและมาตรการ
การประกนัคณุภาพ สามารถอาน
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ขอมลูทางเทคนคินีพ้รอมกบัหมาย
เลขยานพาหนะจากยานพาหนะได
สามารถอานขอมลูตาง ๆ
ไดโดยตวัแทนจาํหนายของ
BMW Motorrad หรอืศนูยบรกิาร
ทีไ่ดรบัอนญุาตทีไ่ดรบัการรบัรอง
หรอืศนูยบรกิารทีเ่ชีย่วชาญ
สาํหรบัการอานปลัก๊ทีก่ฎหมาย
กาํหนดไวสาํหรบัการวเิคราะหออ
นบอรด (OBD) ใชในรถยนต
ขอมลูจะไดรบัการรวบรวม
ประมวลผลและใชโดยแผนกตาง
ๆ ของเครอืขายตวัแทนจาํหนาย
ขอมลูบนัทกึสถานะทางเทคนคิ
ของยานพาหนะเพือ่ชวยในการคน
หาขอบกพรองในการปฏบิตัติาม
ขอกาํหนดในการรบัประกนัและ
การปรบัปรงุคณุภาพใหดขีึน้
นอกจากนีผู้ผลติยงัมหีนาทีใ่น
การตรวจสอบผลติภณัฑภายใต
กฎหมายวาดวยความรบัผดิของ
ผลติภณัฑ เพือ่ใหเปนไปตามขอ
ผกูพนัเหลานีผู้ผลติรถยนตตองใช
ขอมลูทางเทคนคิจากยานพาหนะ
ขอมลูจากยานพาหนะยงัสามารถ
ใชเพือ่ตรวจสอบการรบัประกนั
และการรบัประกนัของลกูคาได
สามารถรเีซตคาความผดิปกติ
ของยานพาหนะและหนวยความ
จาํเหตกุารณในกรอบของการ
ซอมแซมหรอืงานการบรกิาร
ไดโดยตวัแทนจาํหนายของ
BMW Motorrad ศนูยบรกิารทีไ่ด
รบัอนญุาตทีไ่ดรบัการรบัรองอืน่
หรอืศนูยบรกิารทีเ่ชีย่วชาญ

การปอนขอมลูและการรบัสง
ขอมลูในยานพาหนะ
ขอมลูทัว่ไป
ทัง้นีข้ึน้อยูกบัอปุกรณจะมารถทาํ
การบนัทกึการตัง้คาความสะดวก
สบายและความเปนสวนตวัในยาน
พาหนะและทาํการเปลีย่นแปลง
หรอืรเีซตคาไดทกุเวลา
ตวัอยางเชน:

การตัง้คาของตาํแหนงกระจก
กนัลม
การตัง้คาแชสซี

สามารถตดิตัง้ขอมลูไดในระบบ
ความบนัเทงิและระบบการตดิตอ
สือ่สารของยานพาหนะ เชน ผาน
สมารทโฟน
ซึง่ไดแกขอมลูตอไปนีโ้ดยขึน้อยู
กบัอปุกรณทีต่ดิตัง้:

ขอมลูมลัตมิเีดยีเชนเพลงสาํหรบั
เลน
ขอมลูในสมดุทีอ่ยูเพือ่การใช
งานในการเชือ่มตอกบัระบบการ
ตดิตอสือ่สารหรอืระบบนาํทางที่
ตดิตัง้รวมอยู
จดุหมายปลายทางทีป่อน
ขอมลูเกีย่วกบัการใชงานของ
การบรกิารอนิเทอรเนต็ ขอมลู
นีส้ามารถเกบ็ไวในยานพานะ
หรอืบนอปุกรณได ซึง่จะเชือ่มตอ
กบัรถ เชน สมารทโฟน ยเูอสบ-ี
สติก๊ เครือ่งเลน MP3 ถาขอมลู
นีถ้กูบนัทกึไวในยานพาหนะก็
สามารถลบไดตลอดเวลา



10 ขอมลูทัว่ไป
การสงขอมลูนีไ้ปยงับคุคลทีส่าม
จะเกดิขึน้ไดเฉพาะในความตอง
การสวนบคุคลของการใชบรกิาร
ออนไลนเทานัน้ ในสวนนีข้ึน้อยูกบั
การตัง้คาทีเ่ลอืกไวในใชงานของ
การบรกิาร
การผสมผสานรวมกนักบัโทรศพัท
มอืถอื
ทัง้นีข้ึน้อยูกบัอปุกรณสามารถ
เชือ่มตอการควบคมุกบัยาน
พาหนะได เชน สมารทโฟนโดยใช
อปุกรณควบคมุของยานพาหนะ
โดยภาพและเสยีงของอปุกรณ
สดุทายแบบเคลือ่นทีส่ามารถสง
ออกผานระบบมลัตมิเีดยีได ใน
ขณะเดยีวกนัขอมลูบางอยางจะ
ถกูสงไปยงัอปุกรณสดุทายแบบ
เคลือ่นที่ ขึน้อยูกบัประเภทของ
การผสมผสานรวมกนั เชน ขอมลู
ตาํแหนงและขอมลูทัว่ไปของยาน
พาหนะ ซึง่จะชวยใหสามารถใช
แอพทีเ่ลอืกไดอยางเหมาะสม เชน
ระบบนาํทางหรอืการเลนเพลง
ประเภทของการประมวลผลขอมลู
เพิม่เตมิจะถกูกาํหนดโดยผูให
บรกิารแอพทีใ่ช ขอบเขตของการ
ตัง้คาทีเ่ปนไปไดขึน้อยูกบัแตละแอ
พและระบบปฏบิตักิารของอปุกรณ
สดุทายแบบเคลือ่นที่

การบรกิาร
ขอมลูทัว่ไป
ถายานพาหนะมเีกีย่วกบัการเชือ่ม
ตอเครอืขายไรสาย ในสวนนีจ้ะ
ชวยในการแลกเปลีย่นขอมลู

ระหวางยานพาหนะและระบบอืน่
ๆ การเชือ่มตอเครอืขายไรสายจะ
สามารถทาํไดโดยหนวยรบัและสง
สญัญาณบนตวัเครือ่งหรอือปุกรณ
สดุทายแบบเคลือ่นทีท่ีน่าํมาใชเอง
เชน สมารทโฟน บนการเชือ่มตอ
เครอืขายไรสายนีจ้ะสามารถใช
งานทีเ่รยีกวาฟงกชัน่ออนไลนได
ซึง่รวมถงึบรกิารออนไลนและแอ
พโดยผูผลติยานพาหนะหรอืผูให
บรกิารรายอืน่ ๆ
การบรกิารของผูผลติรถยนต
ในบรกิารออนไลนของผูผลติยาน
พาหนะของแตละฟงกชัน่ทีเ่กีย่ว
ของจะอธบิายไวในตาํแหนงที่
เหมาะสม เชน คาํแนะนาํในการ
ใชงาน เวบ็ไซตผูผลติ ทีน่ัน่จะมี
การปองกนัขอมลูความเปนสวน
ตวัตาง ๆ ทีเ่กีย่วของดวยเชนกนั
ขอมลูสวนบคุคลอาจถกูนาํมาใช
เพือ่ใหบรกิารออนไลน การแลก
เปลีย่นขอมลูเกดิขึน้ผานการเชือ่ม
ตอทีป่ลอดภยั เชน ดวยระบบไอที
ทีจ่ดัหาใหกบัผูผลติยานพาหนะ
เกีย่วกบัการรวบรวมการประมวล
ผลและการใชขอมลูสวนบคุคลที่
นอกเหนอืไปจากการใหบรกิารจะ
ตองไดรบัอนญุาตตามกฎหมาย
ขอตกลงตามสญัญาหรอืบนพืน้
ฐานของความยนิยอมเทานัน้ นอก
จากนีย้งัสามารถเปดหรอืปดใช
งานการเชือ่มตอขอมลูทัง้หมดได
ในสวนนี้ ยกเวนฟงกชัน่ตาง ๆ ที่
กาํหนดไวตามกฎหมาย
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บรกิารของผูใหบรกิารรายอืน่
ในการใชงานของบรกิารออนไลน
ของผูใหบรกิารอืน่การบรกิาร
เหลานีอ้ยูภายใตความรบัผดิชอบ
รวมทัง้ขอมลูความเปนสวนตวั
และเงือ่นไขการใชงานของแต
ละผูใหบรกิารทีเ่กีย่วของ ผูผลติ
ยานพาหนะไมไดมอีทิธพิลตอ
เนือ้หาทีม่กีารแลกเปลีย่น ขอมลู
ตาง ๆ เกีย่วกบัประเภท ขอบเขต
และวตัถปุระสงคของการรวบ
รวมและการใชขอมลูสวนบคุคล
ในกรอบของบรกิารของบคุคลที่
สามสามารถหาไดจากแตละผูให
บรกิารทีเ่กีย่วของ



ภาพลกัษณโดยรวม

02



มมุมองทัว่ไปดานซาย 14
มมุมองทัว่ไปดานขวา 15
ใตเบาะ 16
ชดุสวติชดานซาย 17
ชดุสวติชดานขวา 18
แผงหนาปด (ICC6.5IN) 19



14 ภาพลกัษณโดยรวม

มมุมองทัว่ไปดานซาย

1 ชองเตมินํา้มนัเชือ้เพลงิ
( 146)

2 ปลัก๊ไฟ 12 โวลท
3 กญุแจเปดเบาะ ( 122)
4 การปรบัตัง้ความหนดืของ

โชคดานหลงั (ใตสปรงิสต
รทั) ( 127)
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มมุมองทัว่ไปดานขวา

1 การปรบัตัง้ความตงึของ
สปรงิ (Preload) ดานหลงั
( 126)

2 เครือ่งกรองอากาศ (ใตแผง
ครอบตรงกลาง) ( 192)

3 ถงัเกบ็นํา้มนัเบรกดานหนา
( 181)

4 การปรบัความสงูกระบงัลม
หนา ( 116)

5 พอรตชารจ USB ( 207)
6 หมายเลขตวัถงัรถ

จกัรยานยนต (บรเิวณรอง
ลืน่แกนบงัคบัเลีย้ว)
แผนปายระบปุระเภท (ทีแ่บ
ริง่แกนบงัคบัเลีย้ว)

7 หนาจอแสดงระดบันํา้หลอ
เยน็ ( 183)
ถงัพกันํา้หลอเยน็ ( 183)

8 ชองเปดเตมินํา้มนั ( 178)
9 หนาจอแสดงระดบันํา้มนั

เครือ่งยนต ( 177)
10 ดานหลงัของแผงดานขาง:

แบตเตอรี่ ( 195)
จดุตอขัว้บวกของแบตเตอรี่
( 194)
ปลัก๊การวเิคราะห ( 201)

11 ถงัเกบ็นํา้มนัเบรกดานหลงั
( 182)



16 ภาพลกัษณโดยรวม

ใตเบาะ

1 ชดุเครือ่งมอืประจาํรถ
( 175)

2 คูมอืการใชงาน
3 ตารางแรงดนัลมยาง
4 ตารางนํา้หนกับรรทกุ
5 การปรบัความสงูของเบาะ

นัง่คนขบั ( 124)
6 ฟวส ( 199)
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ชดุสวติชดานซาย

1 ไฟสงูและไฟกะพรบิ
( 63)

2 มรีะบบควบคมุความเรว็ SA

ระบบควบคมุความเรว็
( 76)

3 ไฟกะพรบิฉกุเฉนิ ( 66)
4 DTC ( 67)
5 ทีม่รีะบบ Dynamic ESA SA

ชวงการปรบั Dynamic ESA
( 68)

6 ทีม่ไีฟหนาเสรมิ SA

ไฟหนาเสรมิ ( 64)
7 ไฟเลีย้ว ( 66)
8 แตร
9 ปุมโยก MENU ( 91)
10 Multi-Controller

อปุกรณควบคมุ ( 91)

11 ทีม่ไีฟขบัขีต่อนกลางวนั SA

ไฟสองสวางขณะขบัขีเ่วลา
กลางวนัแบบแมนนวล
( 64)



18 ภาพลกัษณโดยรวม

ชดุสวติชดานขวา

1 ระบบทาํความรอน ( 84)
2 โหมดการขบัขี่ ( 71)
3 สวติชดบัเครือ่งยนตฉกุเฉนิ

( 62)
4 ปุมสตารท

การสตารทเครือ่งยนต
( 136)
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แผงหนาปด (ICC6.5IN)

1 ไฟแสดงสถานะและไฟเตอืน
( 22)

2 จอภาพ TFT ( 23)
( 25)

3 ระบบสญัญาณ LED
ทีม่รีะบบสญัญาณกนัขโมย
(DWA)SA

สญัญาณเสยีงเตอืน ( 82)
ทีม่รีะบบKeyless Ride SA

ไฟแสดงสถานะสาํหรบั
กญุแจรโีมท
สวติชกญุแจทีม่ี
Keyless Ride ( 59)

4 โฟโตไดโอด (สาํหรบัปรบั
ความสวางของไฟแผง
หนาปด)



อปุกรณแสดงผล

03



ไฟแสดงสถานะและไฟเตอืน 22
จอแสดงผล TFT ในมมุมอง PURE RIDE 23
จอแสดงผล TFT ในมมุมองเมนู 25
แถบแสดงสญัญาณเตอืน 26



22 อปุกรณแสดงผล

ไฟแสดงสถานะและไฟเตอืน

1 ไฟเลีย้วซาย ( 66)
2 ไฟสงู ( 63)
3 ไฟเตอืนทัว่ไป ( 26)
4 ไฟเลีย้วขวา ( 66)
5 DTC ( 48)
6 ABS ( 47)
7 ไฟสองสวางขณะขบัขีเ่วลา

กลางวนัแบบแมนนวล
( 64)

8 ทีม่ไีฟหนาเสรมิ SA

ไฟหนาเสรมิ ( 64)
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จอแสดงผล TFT ในมมุมอง PURE RIDE

1 Hill Start Control ( 51)
2 การเปลีย่นโฟกสัการใชงาน

( 95)
3 จอแสดงความเรว็รอบ

( 98)
4 แถบสถานะขอมลูคนขบั

( 96)
5 จอแสดงความเรว็
6 โหมดการขบัขี่ ( 71)
7 การแนะนาํเปลีย่นเกยีรขึน้

( 99)
8 จอแสดงการเปลีย่นเกยีร

ตาํแหนงศนูยจะแสดง "N"
(เกยีรวาง)

9 การระบเุครือ่งหมายจราจร
( 97)

10 มรีะบบควบคมุความเรว็ SA

ระบบควบคมุความเรว็
( 76)

11 นาฬกิา ( 99)
12 สถานะการเชือ่มตอ

( 101)
13 การปดเสยีง ( 99)
14 ความชวยเหลอืในการใช

งาน
15 ระบบทาํความรอนเบาะนัง่

ซอนทาย ( 85)
16 ระบบทาํความรอนเบาะนัง่

คนขบั ( 85)
17 มอืจบัพรอมระบบทาํความ

รอน ( 84)



24 อปุกรณแสดงผล
18 ไฟสองสวางขณะขบัขี่

เวลากลางวนัแบบอตัโนมตัิ
( 65)

19 สญัญาณเตอืนอณุหภมูภิาย
นอก ( 34)

20 อณุหภมูภิายนอก



25

จอแสดงผล TFT ในมมุมองเมนู

1 Hill Start Control ( 51)
2 จอแสดงความเรว็
3 มรีะบบควบคมุความเรว็ SA

ระบบควบคมุความเรว็
( 76)

4 การระบเุครือ่งหมายจราจร
( 97)

5 โหมดการขบัขี่ ( 71)
6 แถบสถานะขอมลูคนขบั

( 96)
7 การแนะนาํเปลีย่นเกยีรขึน้

( 99)
8 จอแสดงการเปลีย่นเกยีร

ตาํแหนงศนูยจะแสดง "N"
(เกยีรวาง)

9 นาฬกิา
10 สถานะการเชือ่มตอ

11 การปดเสยีง ( 99)
12 ความชวยเหลอืในการใช

งาน
13 ระบบทาํความรอนเบาะนัง่

ซอนทาย ( 85)
14 ระบบทาํความรอนเบาะนัง่

คนขบั ( 85)
15 มอืจบัพรอมระบบทาํความ

รอน ( 84)
16 ไฟสองสวางขณะขบัขี่

เวลากลางวนัแบบอตัโนมตัิ
( 65)

17 สญัญาณเตอืนอณุหภมูภิาย
นอก ( 34)

18 อณุหภมูภิายนอก
19 สวนเมนู
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แถบแสดงสญัญาณเตอืน
การแสดงผล
คาํเตอืนจะปรากฏโดยสงัเกตได
จากไฟเตอืนทีส่อดคลองกนั
การเตอืนตาง ๆ จะถกูแสดงผล
โดยไฟเตอืนทัว่ไปโดยรวมกนักบั
กลองการโตตอบในจอภาพ TFT
ทัง้นีข้ึน้อยูกบัความเรงดวนของไฟ
เตอืน ไฟเตอืนทัว่ไปจะสองสวาง
เปนไฟสเีหลอืงหรอืสแีดง

ไฟเตอืนทัว่ไปจะแสดงคาํ
เตอืนเรงดวนทีส่ดุ

ทานสามารถศกึษารายละเอยีด
โดยรวมสาํหรบัการเตอืนรปูแบบ
ตางๆ ไดจากหนาตอไปนี้

การแสดงผลการควบคมุการตรวจ
สอบ
ขอความในจอแสดงผลจะมคีวาม
แตกตางกนัไปในการแสดงผล
โดยขึน้อยูกบัในแตละลาํดบัความ
สาํคญัจะมกีารใชสแีละสญัลกัษณ
ตาง ๆ:

CHECK OK สเีขยีว 1 ไมมขีอ
ความ คาเหมาะสม
วงกลมสขีาวทีม่ตีวัอกัษรตวัเลก็
"i" 2: ขอมลู
สามเหลีย่มเตอืนสเีหลอืง 3: ขอ
ความเตอืน คาไมเหมาะสม
สามเหลีย่มเตอืนสแีดง 3: ขอ
ความเตอืน คาวกิฤติ

การแสดงผลคา
สญัลกัษณ 4 จะมคีวามแตกตาง
กนัในการแสดงผล โดยขึน้อยูกบั
ในแตละการประเมณิผลจะมกีาร
ใชสตีาง ๆ นอกจากคาตวัเลข 8
พรอมหนวย 7 แลว จอแสดงผล
ยงัสามารถแสดงขอความ 6 ได
เชนกนั:
สขีองสญัลกัษณ

สเีขยีว: (ปกต)ิ คาปจจบุนัอยูใน
ระดบัทีเ่หมาะสม
สนีํา้เงนิ: (เยน็!) อณุหภมูปิจจบุนั
อยูในระดบัตํา่เกนิไป
สเีหลอืง: (ตํา่!/สงู!) คาปจจบุนั
อยูในระดบัตํา่หรอืสงูเกนิไป
สแีดง: (รอน!/สงู!) อณุหภมูิ
ปจจบุนัหรอืคาอยูในระดบัสงู
เกนิไป
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สขีาว: (---) ไมมคีาทีใ่ชไดอยู
ขดี 5 จะปรากฏขึน้แทนคา

การประเมนิผลคาในแตละ
คา บางสวนจะเปนไดเมือ่

ผานระยะเวลาหรอืมคีวามเรว็
ตามทีก่าํหนดไวแลว ถาคาทีว่ดัได
ยงัไมสามารถถกูแสดงผลไดอนั
เนือ่งมาจากมเีงือ่นไขสาํหรบัการ
วดัไมครบ ในการนีจ้ะมกีารแสดง
ผลเปนเสนขดีกลางโดยเปนตวัยดึ
ตาํแหนงแทนทีข่ึน้มา ตราบใดทีย่งั
ไมมคีาทีว่ดัไดทีส่ามารถใชได กจ็ะ
ยงัไมมกีารประเมนิผลในรปูแบบ
ของสญัลกัษณทีเ่ปนสี

กลองการโตตอบการตรวจสอบ
ควบคมุ
ขอความจะถกูแสดงเปนกลองการ
โตตอบการตรวจสอบควบคมุ 1

ถามขีอความ CC ทีม่ลีาํดบัความ
สาํคญัเดยีวกนั จะมกีารเปลีย่น
ขอความตามลาํดบัการเกดิขึน้
ของมนัจนกวาจะไดรบัการยอม
รบั
ถามกีารแสดงผลสญัลกัษณ 2
ขึน้มา จะสามารถทาํการ

ยอมรบัไดโดยการโยกมลัติ
คอนโทรลเลอรไปทางดานซาย
ขอความเชค็-คอนโทรลจะถกูตดิ
ตัง้เปนแทบ็เพิม่เตมิทีห่นาในเมนู
รถของฉนั ในรปูแบบไดนามกิ
( 93) ทานสามารถเรยีกดขูอ
ความแจงเตอืนอกีครัง้ไดหากยงั
คงเกดิความผดิปกตอิยู
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ภาพลกัษณโดยรวมของจอแสดงผลการเตอืนตางๆ
ไฟแสดงสถานะ
และไฟเตอืน

ขอความการแสดงผล ความหมาย

จะปรากฏขึน้ สญัญาณเตอืน
อณุหภมูภิายนอก
( 34)

ตดิสวางเปน
สเีหลอืง

กญุแจรโีมท ไมอยูใน
ระยะการทาํงาน

กญุแจรโีมทอยู
นอกขอบเขตรบั
สญัญาณ ( 34)

ตดิสวางเปน
สเีหลอืง

Keyless Ride ไมทาํ
งาน!

Keyless Ride ไมทาํ
งาน ( 35)

ตดิสวางเปน
สเีหลอืง

แบตเตอรีข่องกญุแจ
รโีมท อยูทีร่ะดบั
50%

การเปลีย่น
แบตเตอรีข่อง
กญุแจรโีมท
( 35)แบตเตอรีก่ญุแจรโีมท

ออน
จะถกูแสดงผลเปนสี
เหลอืง

แรงดนัไฟฟาของ
รถยนตมตีํา่เกนิไป
( 35)แรงดนัไฟฟา

แบตเตอรี!่
ตดิสวางเปน
สเีหลอืง

จะถกูแสดงผลเปนสี
แดง

แรงดนัไฟฟารถ
มอเตอรไซคอยู
ในระดบัวกิฤต
( 36)

แรงดนัไฟฟา
แบตเตอรี่ ตํา่!

กะพรบิสี
เหลอืง

จะถกูแสดงผลเปนสี
แดง

แรงดนัไฟชารจ
อยูในระดบัวกิฤต
( 36)แรงดนัไฟฟา

แบตเตอรี่ ตํา่!
ตดิสวางเปน
สเีหลอืง

แหลงแสงไฟทีช่าํรดุ
จะถกูแสดงผล

หลอดไฟชาํรดุ
( 37)
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ไฟแสดงสถานะ
และไฟเตอืน

ขอความการแสดงผล ความหมาย

ตดิสวางเปน
สเีหลอืง

ชดุควบคมุไฟสอง
สวาง ไมทาํงาน!

ชดุควบคมุไฟสอง
สวางไมทาํงาน
( 38)

แบตเตอรี่ DWA ออน แบตเตอรี่ DWA มี
ระดบัออน ( 38)

แบตเตอรี่ DWA คาย
ประจจุนหมด

แบตเตอรี่ DWA
คลายประจจุนหมด
( 39)

DWA ไมทาํงาน ระบบ DWA ไมทาํ
งาน ( 39)

ระดบันํา้มนัเครือ่ง
โปรดเชค็ระดบันํา้มนั
เครือ่ง

การตรวจสอบ
ระดบันํา้มนัแบบ
อเิลก็ทรอนกิส:
ตรวจสอบระดบั
นํา้มนัเครือ่ง
( 40)

ตดิสวางเปน
สแีดง

อณุหภมูนิํา้หลอเยน็
สงูเกนิไป!

อณุหภมูขิองนํา้
หลอเยน็สงูเกนิไป
( 40)

เครือ่งยนต! ระบบขบัเคลือ่น
ทาํงานผดิพลาด
( 41)

ตดิสวางเปน
สเีหลอืง

ไมสามารถสือ่สาร
กบัชดุควบคมุเครือ่ง
ยนต

ชดุควบคมุเครือ่ง
ยนต ไมทาํงาน
( 41)

ตดิสวางเปน
สเีหลอืง

ความผดิปกติ ในชดุ
ควบคมุเครือ่งยนต

เครือ่งยนตในโหมด
ทาํงานฉกุเฉนิ
( 41)
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ไฟแสดงสถานะ
และไฟเตอืน

ขอความการแสดงผล ความหมาย

ไฟสแีดง
กะพรบิ

ความผดิปกตริายแรง
ในชดุควบคมุเครือ่ง
ยนต!

ความผดิปกตริาย
แรงในชดุควบ
คมุเครือ่งยนต
( 41)

ตดิสวางเปน
สเีหลอืง

จะถกูแสดงผลเปนสี
เหลอืง

ความดนัลมยางลอ
ทีเ่ตม็อยูในขอบเขต
จาํกดัของคาความ
คลาดเคลือ่นทีร่บัได
( 43)

ความดนัลมยาง
ไมเปนไปตามคาที่
กาํหนด

ไฟสแีดง
กะพรบิ

จะถกูแสดงผลเปนสี
แดง

ความดนัลมยาง
ลอทีเ่ตม็อยูนอก
เหนอืขอบเขตจาํกดั
ของคาความคลาด
เคลือ่นทีร่บัได
( 44)

ความดนัลมยาง
ไมเปนไปตามคาที่
กาํหนด
ระบบเชค็ความดนั
ลมยาง มกีารสญูเสยี
ความดนั
"­­­" ความผดิพลาด

ในการสงขอมลู
( 45)

ตดิสวางเปน
สเีหลอืง

"­­­" เซน็เซอรชาํรดุ
หรอื ความผดิปกติ
ของระบบ ( 45)

ตดิสวางเปน
สเีหลอืง

ระบบเชค็ความดนัลม
ยาง ไมทาํงาน!

ระบบตรวจสอบ
ความดนัลมยาง
(RDC) ไมทาํงาน
( 46)

ตดิสวางเปน
สเีหลอืง

แบตเตอรีเ่ซน็เซอร
RDC ออน

แบตเตอรีข่อง
เซน็เซอรแรงดนั
ทีเ่ตมิยางลอออน
( 46)
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ไฟแสดงสถานะ
และไฟเตอืน

ขอความการแสดงผล ความหมาย

เซน็เซอรจบัการลม
ชาํรดุ

เซน็เซอรจบัการลม
ชาํรดุ ( 46)

ระบบตรวจสอบ ขา
ตัง้ดานขางชาํรดุ

การตรวจสอบ
สแตนดขางชาํรดุ
( 46)

กะพรบิ การวเิคราะหตวั
เองของระบบ ABS
ยงัไมเสรจ็สมบรูณ
( 47)

ตดิสวางเปน
สเีหลอืง

ABS ใชงานไดอยาง
จาํกดั!

ความผดิปกตขิอง
ระบบเบรก ABS
( 47)ตดิสวาง

ตดิสวางเปน
สเีหลอืง

ABS ไมทาํงาน! ABS ไมทาํงาน
( 47)

ตดิสวาง

ตดิสวาง ABS Pro ไมทาํงาน! ABS Pro ไมทาํงาน
( 48)

กะพรบิถี่ การแทรกแซงการ
ทาํงานของระบบ
DTC ( 48)

กะพรบิชาๆ การวเิคราะหตวั
เองของระบบ DTC
ไมเสรจ็สมบรูณ
( 48)

ตดิสวาง Off! ระบบ DTC ปดการ
ทาํงาน ( 49)

ระบบควบคมุการทรง
ตวั ปดใชงานอยู
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ไฟแสดงสถานะ
และไฟเตอืน

ขอความการแสดงผล ความหมาย

ตดิสวาง ระบบควบคมุการทรง
ตวั ใชงานไดอยาง
จาํกดั!

ระบบ DTC ถกู
จาํกดัการใชงาน
( 49)

ตดิสวาง ระบบควบคมุการทรง
ตวั ไมทาํงาน!

ความผดิปกติ
ของระบบ DTC
( 50)

ตดิสวางเปน
สเีหลอืง

ระบบปรบัสปรงิ
โชคอพั ชาํรดุ!

ความผดิปกตขิอง
ระบบ D­ESA
( 50)

ถงึจดุสาํรองของ
นํา้มนัเชือ้เพลงิ
สาํรอง ไปยงัสถานี
บรกิารเตมินํา้มนั
ถดัไป

นํา้มนัเชือ้เพลงิ
สาํรองอยูในระดบั
สาํรอง ( 50)

จะปรากฏเปนสเีขยีว ระบบ Hill Start
Control ทาํงาน
( 51)

กะพรบิเปนสเีหลอืง ปดการทาํงาน Hill
Start Control อยาง
อตัโนมตัิ ( 51)

จะปรากฏขึน้ ไมสามารถกระตุน
การทาํงาน Hill
Start Control ได
( 51)

ตวัแสดงการเปลีย่น
เกยีร กะพรบิ

ไมไดทาํการเรยีนรู
เกยีร ( 52)

กะพรบิเปน
สเีขยีว

ไฟแฟลชเตอืน
อนัตรายเปดสวติช
อยู ( 52)กะพรบิเปน

สเีขยีว
จะแสดงผลเปนสขีาว ถงึกาํหนดบรกิาร

แลว ( 53)
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ไฟแสดงสถานะ
และไฟเตอืน

ขอความการแสดงผล ความหมาย

ถงึกาํหนดรบับรกิาร! ถงึกาํหนดบรกิาร
แลว ( 53)

ตดิสวางเปน
สเีหลอืง

จะถกูแสดงผลเปนสี
เหลอืง

เลยกาํหนดนดั
หมายการบรกิาร
ไปแลว ( 53)เลยกาํหนดรบั

บรกิาร!
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อณุหภมูภิายนอก
อณุหภมูภิายนอกจะถกูแสดงผลใน
แถบสถานะของจอภาพ TFT
เมือ่รถจอดอยูกบัที่ ความรอนของ
เครือ่งยนตอาจทาํใหผลการวดั
อณุหภมูภิายนอกเกดิความคลาด
เคลือ่น หากผลกระทบจากความ
รอนของเครือ่งยนตมากเกนิไป
ขดีจะปรากฏขึน้ชัว่คราวแทนคา
ตวัเลข

ถาอณุหภมูภิายนอกลดลงตํา่
กวาคาจาํกดัดงัตอไปนี้ จะ

เกดิอนัตรายจากการจบัตวัเปนนํา้
แขง็

คาจาํกดัสาํหรบัอณุหภมูิ
ภายนอก

ประมาณ 3 °C
เมือ่เกดิการลดลงของอณุหภมูิ
นีเ้ปนครัง้แรก ตวัแสดงอณุหภมูิ
ภายนอกรวมทัง้สญัลกัษณผลกึ
นํา้แขง็ในแถบสถานะของจอภาพ
TFT จะทาํการกะพรบิ

สญัญาณเตอืนอณุหภมูภิายนอก
จะปรากฏขึน้

สาเหตทุีเ่ปนไปได:

อณุหภมูภิายนอกรถ
จกัรยานยนตทีว่ดัไดตํา่

กวา:

ประมาณ 3 °C

คาํเตอืน

มคีวามเสีย่งตอการเปนนํา้แขง็ที่
สงูกวา 3 °C เชนกนั
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ

หากอณุหภมูภิายนอกตํา่ โดย
เฉพาะบนสะพาน หรอืบนเสน
ทางทีม่รีมเงา อาจมกีารกอตวั
ของแผนนํา้แขง็ได

ขบัขีอ่ยางระมดัระวงั

กญุแจรโีมทอยูนอกขอบเขตรบั
สญัญาณ

ทีม่รีะบบKeyless Ride SA

ตดิสวางเปนสเีหลอืง

กญุแจรโีมท ไมอยูในระยะ
การทาํงาน ไมสามารถ เปด

สวติชกญุแจ อกีครัง้ได

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
การสือ่สารระหวางกญุแจรโีมท
และชดุอเิลก็ทรอนกิสควบคมุ
เครือ่งยนตมขีอขดัของ

ตรวจเชค็แบตเตอรีใ่นกญุแจ
รโีมท
ทีม่รีะบบKeyless Ride SA

การเปลีย่นแบตเตอรีข่องกญุแจ
รโีมท ( 61)
ใชกญุแจสาํรองสาํหรบัการขบัขี่
ตอไป
ทีม่รีะบบKeyless Ride SA

แบตเตอรีข่องกญุแจรโีมทหมด
หรอืกญุแจรโีมทสญูหาย ( 60)
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ถาหากวาในระหวางการขบัขีม่ี
กลองการโตตอบการตรวจสอบ
ควบคมุปรากฏขึน้มา ใหใจเยน็
ไว สามารถทาํการขบัขีต่อไปได
เครือ่งยนตจะไมดบัลง
ใหเปลีย่นกญุแจรโีมททีช่าํรดุโดย
ศนูยบรกิาร BMW Motorrad

Keyless Ride ไมทาํงาน
ตดิสวางเปนสเีหลอืง

Keyless Ride ไมทาํงาน!
หามดบัเครือ่งยนต เนือ่ง

จากจะไมสามารถ สตารทเครือ่ง
ยนตไดอกีครัง้

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ชดุควบคมุ Keyless Ride ได
วเิคราะหพบความผดิปกตใินการ
สือ่สาร

หามดบัเครือ่งยนต ใหนาํรถเขา
ศนูยบรกิารทีม่ผีูเชีย่วชาญโดย
เรว็ โดยเฉพาะอยางยิง่ทีศ่นูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad
การสตารทเครือ่งยนตดวย
Keyless Ride จะไมสามารถ
ดาํเนนิการไดอกี
ระบบ DWA จะไมสามารถเปด
ใชงานไดอกี

การเปลีย่นแบตเตอรีข่องกญุแจ
รโีมท

ทีม่รีะบบKeyless Ride SA

ตดิสวางเปนสเีหลอืง

แบตเตอรีข่องกญุแจรโีมท
อยูทีร่ะดบั 50% ไมมี ขอ

จาํกดัการทาํงาน
แบตเตอรีก่ญุแจรโีมท ออน
ฟงกชัน่ของระบบเซน็ทรลั

ลอ็ค ใชงานไดอยางจาํกดั โปรด
เปลีย่นแบตเตอรี่

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
แบตเตอรีข่องกญุแจรโีมทมี
ความจไุมเตม็ทีแ่ลว ฟงกชัน่
ของกญุแจรโีมทจะสามารถ
รบัประกนัไดเฉพาะแคเพยีงภาย
ในระยะเวลาทีจ่าํกดัเทานัน้
การเปลีย่นแบตเตอรีข่องกญุแจ
รโีมท ( 61)

แรงดนัไฟฟาของรถยนตมตีํา่
เกนิไป

จะถกูแสดงผลเปนสเีหลอืง

แรงดนัไฟฟาแบตเตอรี!่ ปด
การทาํงาน อปุกรณทีไ่มจาํ

เปน
แรงดนัไฟฟารถมอเตอรไซคอยูใน
ระดบัตํา่เกนิไป หากขบัขีต่อไป ชดุ
อเิลก็ทรอนกิสรถมอเตอรไซคจะ
คายประจแุบตเตอรีอ่อก
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สาเหตทุีเ่ปนไปได:
มอีปุกรณไฟฟาทีม่อีตัราการใช
ไฟฟาสงู เชน เสือ้กัก๊อุนรอน ทาํ
งานอยูหลายรายการ มอีปุกรณ
ไฟฟาทาํงานอยูพรอมกนัมากเกนิ
ไป หรอืแบตเตอรีช่าํรดุ

ปดใชงานอปุกรณไฟฟาทีไ่มจาํ
เปนหรอืปลดการเชือ่มตอออก
จากระบบไฟฟารถมอเตอรไซค
หากยงัคงเกดิความผดิปกตติอไป
หรอืเกดิความผดิปกตโิดยทีไ่มมี
อปุกรณไฟฟาเชือ่มตออยู ใหนาํ
รถเขารบัการแกไขความผดิปกติ
โดยเรว็ ณ ศนูยบรกิารทีม่ผีูเชีย่ว
ชาญ โดยเฉพาะอยางยิง่ทีศ่นูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

แรงดนัไฟฟารถมอเตอรไซคอยูใน
ระดบัวกิฤต

ตดิสวางเปนสเีหลอืง

จะถกูแสดงผลเปนสแีดง

แรงดนัไฟฟาแบตเตอรี่
ตํา่! อปุกรณไฟฟา ถกูปด

การทาํงาน ตรวจเชค็สภาพของ
แบตเตอรี่

คาํเตอืน

ความขดัของของระบบรถยนต
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ

ไมควรขบัขีต่อไป

แรงดนัไฟฟารถมอเตอรไซคอยู
ในระดบัวกิฤต หากขบัขีต่อไป ชดุ
อเิลก็ทรอนกิสรถมอเตอรไซคจะ
คายประจแุบตเตอรีอ่อก
สาเหตทุีเ่ปนไปได:
มอีปุกรณไฟฟาทีม่อีตัราการใช
ไฟฟาสงู เชน เสือ้กัก๊อุนรอน ทาํ
งานอยูหลายรายการ มอีปุกรณ
ไฟฟาทาํงานอยูพรอมกนัมากเกนิ
ไป หรอืแบตเตอรีช่าํรดุ

ปดใชงานอปุกรณไฟฟาทีไ่มจาํ
เปนหรอืปลดการเชือ่มตอออก
จากระบบไฟฟารถมอเตอรไซค
หากยงัคงเกดิความผดิปกตติอไป
หรอืเกดิความผดิปกตโิดยทีไ่มมี
อปุกรณไฟฟาเชือ่มตออยู ใหนาํ
รถเขารบัการแกไขความผดิปกติ
โดยเรว็ ณ ศนูยบรกิารทีม่ผีูเชีย่ว
ชาญ โดยเฉพาะอยางยิง่ทีศ่นูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

แรงดนัไฟชารจอยูในระดบัวกิฤต
กะพรบิสเีหลอืง

จะถกูแสดงผลเปนสแีดง

แรงดนัไฟฟาแบตเตอรี่ ตํา่!
ไมสามารถชารจแบตเตอรี่

ได โปรดตรวจเชค็สภาพแบตเตอรี่
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คาํเตอืน

ความขดัของของระบบรถยนต
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ

ไมควรขบัขีต่อไป

ไมสามารถชารจแบตเตอรีไ่ด
หากขบัขีต่อไป ชดุอเิลก็ทรอนกิส
รถมอเตอรไซคจะคายประจุ
แบตเตอรีอ่อก
สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ไดชารจและระบบขบัเคลือ่นได
ชารจชาํรดุหรอืฟวสสาํหรบัตวั
ควบคมุไดชารจไหมเสยีหาย

ควรนาํรถจกัรยานยนตของ
ทานเขารบัการตรวจสอบแกไข
ความผดิปกตโิดยเรว็ ณ ศนูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

หลอดไฟชาํรดุ
ตดิสวางเปนสเีหลอืง

หลอดไฟทีช่าํรดุจะปรากฏ:

ไฟสงูชาํรดุ!

ไฟเลีย้วดานหนาซาย ชาํรดุ!
หรอื ไฟเลีย้วดานหนาขวา

ชาํรดุ!

ไฟตํา่ชาํรดุ!

ไฟหรีด่านหนา ชาํรดุ!

ทีม่ไีฟขบัขีต่อนกลางวนั SA

ไฟขบัขีก่ลางวนัชาํรดุ!

ทีม่ไีฟหนาเสรมิ SA

ไฟหนาเสรมิดานซาย ชาํรดุ!
หรอื ไฟหนาเสรมิดานขวา

ชาํรดุ!

ไฟทายชาํรดุ!

ไฟเบรกชาํรดุ!

ไฟเลีย้วดานหลงัซาย ชาํรดุ!
หรอื ไฟเลีย้วดานหลงัขวา

ชาํรดุ!

ไฟสองปายทะเบยีน ชาํรดุ!

โปรดเขารบัการตรวจเชค็ ทีศ่นูย
บรกิาร

คาํเตอืน

มองไมเหน็ยานพาหนะบนเสน
ทางการจราจรเนือ่งจากหลอด
ไฟทีร่ถจกัรยานยนตขดัของ
ความเสีย่งดานความปลอดภยั

เปลีย่นหลอดไฟทีช่าํรดุ
โดยดวนทีส่ดุ โปรดนาํรถ
จกัรยานยนตของทานเขา
รบัการตรวจสอบ ณ ศนูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad
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สาเหตทุีเ่ปนไปได:
หลอดไฟอยางนอยหนึง่หลอด
ชาํรดุ

คนหาหลอดไฟทีช่าํรดุโดยตรวจ
สอบดวยสายตา
ใหทานตดิตอตดิตอศนูยซอมที่
เชีย่วชาญ เพือ่ทาํการเปลีย่น
แหลงแสงไฟ LED ทัง้หมดซึง่ที่
ดทีีส่ดุโดยตวัแทนจาํหนายรวม
ของ BMW Motorrad

ชดุควบคมุไฟสองสวางไมทาํงาน
ตดิสวางเปนสเีหลอืง

ชดุควบคมุไฟสองสวาง ไม
ทาํงาน! โปรดเขารบัการ

ตรวจเชค็ ทีศ่นูยบรกิาร

คาํเตอืน

ไมทนัสงัเกตเหน็รถคนัอืน่บนทอง
ถนนเนือ่งจากไฟของรถมอเตอร
ไซคขดัของ
ความเสีย่งดานความปลอดภยั

นาํรถเขารบัการแกไขความผดิ
ปกตโิดยเรว็ ณ ศนูยบรกิารที่
มผีูเชีย่วชาญ โดยเฉพาะอยาง
ยิง่ทีศ่นูยบรกิารอยางเปนทาง
การของ BMW Motorrad

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ชดุควบคมุไฟสองสวางได
วเิคราะหพบความผดิปกตใินการ
สือ่สาร

นาํรถเขารบัการแกไขความผดิ
ปกตโิดยเรว็ ณ ศนูยบรกิารทีม่ี
ผูเชีย่วชาญ โดยเฉพาะอยางยิง่
ทีศ่นูยบรกิารอยางเปนทางการ
ของ BMW Motorrad

แบตเตอรี่ DWA มรีะดบัออน
ทีม่รีะบบสญัญาณกนัขโมย
(DWA)SA

แบตเตอรี่ DWA ออน ไมมี
ขอจาํกดัการทาํงาน โปรด

ตกลงวนันดัหมาย กบัศนูยบรกิาร

ขอความแสดงความผดิปกติ
นีจ้ะปรากฏขึน้เปนเวลาชัว่

ครู หลงัจากทีข่อความ Pre-Ride-
Check ปรากฏขึน้แลว

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
แบตเตอรี่ DWA ไมมปีระจเุตม็อกี
ตอไป ระยะเวลาการรบัประกนั
การทาํงานของฟงกชัน่ DWA
หากมกีารถอดแบตเตอรีเ่หลอือยู
อยางจาํกดั

ควรนาํรถจกัรยานยนตเขา
รบัการตรวจสอบ ณ ศนูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad
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แบตเตอรี่ DWA คลายประจจุน
หมด

ทีม่รีะบบสญัญาณกนัขโมย
(DWA)SA

แบตเตอรี่ DWA คายประจุ
จนหมด ไมแสดงสญัญาณ

เตอืนในตวั โปรดตกลงวนันดั
หมาย กบัศนูยบรกิาร

ขอความแสดงความผดิปกติ
นีจ้ะปรากฏขึน้เปนเวลาชัว่

ครู หลงัจากทีข่อความ Pre-Ride-
Check ปรากฏขึน้แลว

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
แบตเตอรี่ DWA หมดประจุ
แลว ฟงกชัน่ DWA ไมอยูในการ
รบัประกนัอกีตอไป หากเคยถอด
แบตเตอรีอ่อกแลว

ควรนาํรถจกัรยานยนตเขา
รบัการตรวจสอบ ณ ศนูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

ระบบ DWA ไมทาํงาน
DWA ไมทาํงาน โปรดเขารบั
การตรวจเชค็ ทีศ่นูยบรกิาร

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ชดุควบคมุระบบ DWA ได
วเิคราะหพบความผดิปกตใินการ
สือ่สาร

ควรนาํรถจกัรยานยนตเขา
รบัการตรวจสอบ ณ ศนูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

ระบบ DWA จะไมสามารถเปด
หรอืปดใชงานไดอกี
อาจมสีญัญาณเตอืนผดิพลาดเกดิ
ขึน้

การตรวจสอบระดบันํา้มนัแบบ
อเิลก็ทรอนกิส

การตรวจสอบระดบันํา้มนั
แบบอเิลก็ทรอนกิสจะ

ประเมนิคาระดบันํา้มนัในเครือ่ง
ยนตดวย ปกติ หรอื ตํา่!

สาํหรบัการตรวจสอบระดบันํา้มนั
อเิลก็ทรอนกิสจะตองมเีงือ่นไข
ครบดงัตอไปนี้ และตองทาํการวดั
คาเพิม่เตมิตามความจาํเปน:

คนขบันัง่อยูบนรถและมกีารขบั
เคลือ่นรถมาแลวกอนหนานัน้
โดยใชความเรว็อยางนอย 10
กม./ชม.
เดนิเครือ่งยนตในรอบเดนิเบา
อยางนอย 20 วนิาที
เครือ่งยนตอยูทีอ่ณุหภมูกิารทาํ
งาน
จอดรถใหตัง้ตรงอยูบนพืน้ใน
แนวราบ
ขาตัง้ขางพบัเขาเรยีบรอยและ
รถไมไดจอดอยูบนชดุขาตัง้
สปรงิสตรทัไดรบัการปรบัตัง้
ใหสอดคลองกบัสถานะการรบั
นํา้หนกัหรอื D-ESA อยูในโหมด
การรบันํา้หนกั Auto

หากคาการวดัไมสมบรูณหรอืไม
สามารถปฏบิตัติามเงือ่นไขทีร่ะบุ
การวดัระดบันํา้มนัจะไมสามารถ
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ทาํได เครือ่งหมายขดีกลาง (---)
จะแสดงขึน้แทนขอมลูคาํแนะนาํ

การตรวจสอบระดบันํา้มนัแบบ
อเิลก็ทรอนกิส: ตรวจสอบระดบั
นํา้มนัเครือ่ง

ระดบันํา้มนัเครือ่ง โปรดเชค็
ระดบันํา้มนัเครือ่ง

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
เซน็เซอรวดัระดบันํา้มนัแบบ
อเิลก็ทรอนกิสตรวจพบวาระดบั
นํา้มนัเครือ่งยนตตํา่เกนิไป หาก
รถไมไดจอดตัง้ตรงอยูบนพืน้ใน
แนวราบ ขอความนีอ้าจปรากฏ
ขึน้ไดเชนกนัแมวาปรมิาณนํา้มนั
จะอยูในระดบัทีถ่กูตอง ณ จดุเตมิ
นํา้มนัเชือ้เพลงิตอไป:

การตรวจสอบระดบันํา้มนัเครือ่ง
ยนต ( 177)

หากระดบันํา้มนัเครือ่งยนตในชอง
มองตํา่เกนิไป:

การเตมินํา้มนัเครือ่งยนต
( 178)

หากระดบันํา้มนัเครือ่งยนตใน
ชองกระจกสองถกูตอง:

ตรวจเชค็วาการตรวจสอบระดบั
นํา้มนัแบบอเิลก็ทรอนกิสเปนไป
ตามเงือ่นไขครบทกุขอ

หากขอความนีป้รากฏหลายครัง้
แมวาระดบันํา้มนัอยูตํา่กวาเครือ่ง
หมาย MAX เพยีงเลก็นอย:

ควรนาํรถจกัรยานยนตเขา
รบัการตรวจสอบ ณ ศนูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

อณุหภมูขิองนํา้หลอเยน็สงูเกนิไป
ตดิสวางเปนสแีดง

อณุหภมูนิํา้หลอเยน็ สงูเกนิ
ไป! โปรดตรวจเชค็ระดบันํา้

หลอเยน็ ขบัขีแ่บบมโีหลดบางสวน
ตอไป เพือ่ระบายความรอน

ขอควรระวงั

การขบัขีโ่ดยทีเ่ครือ่งยนตมคีวาม
รอนสงูเกนิไป
ความเสยีหายของเครือ่งยนต

ควรปฏบิตัติามมาตรการตอไป
นีอ้ยางเครงครดั

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ระดบันํา้หลอเยน็ตํา่เกนิไป

การตรวจสอบระดบันํา้หลอเยน็
( 183)

หากระดบันํา้หลอเยน็ตํา่เกนิไป:
ปลอยใหเครือ่งยนตเยน็ลง
การเตมินํา้หลอเยน็ ( 183)
ใหทาํการตรวจสอบระบบหลอ
เยน็โดยศนูยบรกิารเฉพาะทาง
ของ BMW Motorrad คูคา

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
อณุหภมูขิองนํา้หลอเยน็สงูเกนิไป

หากเปนไปได ใหขบัขีช่วง
การโหลดไมเตม็ทีเ่พือ่หลอเยน็
เครือ่งยนต

ถาอณุหภมูนิํา้ยาทาํความเยน็สงู
เกนิไปบอยครัง้:

ควรนาํรถจกัรยานยนตของ
ทานเขารบัการตรวจสอบแกไข
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ความผดิปกตโิดยเรว็ ณ ศนูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

ระบบขบัเคลือ่นทาํงานผดิพลาด
เครือ่งยนต! โปรดเขารบั
การตรวจเชค็ ทีศ่นูยบรกิาร

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ชดุควบคมุเครือ่งยนตไดวเิคราะห
วามคีวามผดิปกตซิึง่มผีลกระทบ
ตอการปลอยมลพษิ

ควรนาํรถจกัรยานยนตของทาน
เขารบัการตรวจสอบแกไขความ
ผดิปกติ ณ ศนูยบรกิารอยางเปน
ทางการของ BMW Motorrad
สามารถขบัขีต่อไปได การ
ปลอยมลพษิมคีาสงูเกนิกวาคาที่
กาํหนด

ชดุควบคมุเครือ่งยนต ไมทาํงาน
ตดิสวางเปนสเีหลอืง

ไมสามารถสือ่สาร กบัชดุ
ควบคมุเครือ่งยนต หลาย

ระบบไดรบัผลกระทบ โปรดขบัไป
ยงัศนูยบรกิารถดัไป อยางระมดั
ระวงั

เครือ่งยนตในโหมดทาํงานฉกุเฉนิ
ตดิสวางเปนสเีหลอืง

ความผดิปกติ ในชดุควบคมุ
เครือ่งยนต ขบัตอไดดวย

ความเรว็ปานกลาง โปรดขบัไป

ยงัศนูยบรกิารถดัไป อยางระมดั
ระวงั

คาํเตอืน

การจดัการกบัรถยนตทีผ่ดิปกติ
ในการทาํงานฉกุเฉนิของเครือ่ง
ยนต
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ

หลกีเลีย่งอตัราเรงทีร่นุแรง
และกลยทุธการแซง

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ชดุควบคมุเครือ่งยนตไดวเิคราะห
วามคีวามผดิปกตซิึง่มผีลกระทบ
ตอสมรรถนะเครือ่งยนตหรอืการ
ตอบสนองของวาลว เครือ่งยนต
ทาํงานในโหมดทาํงานฉกุเฉนิ ใน
บางกรณเีครือ่งยนตอาจจะดบั
หรอืสตารทไมตดิ

ควรนาํรถจกัรยานยนตของ
ทานเขารบัการตรวจสอบแกไข
ความผดิปกตโิดยเรว็ ณ ศนูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad
การขบัขีต่อไปสามารถทาํไดแต
สมรรถนะเครือ่งยนตหรอืชวง
ความเรว็รอบเครือ่งจะมใีหใช
งานโดยลดลงไมเหมอืนตามปกติ

ความผดิปกตริายแรงในชดุควบคมุ
เครือ่งยนต

ไฟสแีดงกะพรบิ
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ความผดิปกตริายแรง ในชดุ
ควบคมุเครือ่งยนต! ขบัตอ

ไดดวยความเรว็ปานกลาง อาจ
เกดิความเสยีหายได โปรด เขารบั
การเชค็ทีศ่นูยบรกิาร

คาํเตอืน

ความชาํรดุเสยีหายของเครือ่ง
ยนตในการทาํงานฉกุเฉนิ
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ

ขบัขีอ่ยางชาๆ เพือ่หลกีเลีย่ง
อตัราเรงทีร่นุแรงและกลยทุธ
การแซง
ถาเปนไปไดควรนาํรถ
จกัรยานยนตของทานเขารบั
การตรวจสอบแกไขความ
ผดิปกตไิปยงัศนูยบรกิาร
อยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ชดุควบคมุการทาํงานของเครือ่ง
ยนตตรวจวเิคราะหพบวามคีวาม
ผดิพลาดเกดิขึน้ ซึง่อาจนาํไปสู
ความผดิพลาดรายแรงทีต่ามมา
เครือ่งยนตอยูในโหมดทาํงานฉกุ
เฉนิ

สามารถขบัขีต่อไปได แตไม
แนะนาํ
ควรหลกีเลีย่งชวงการโหลดและ
ชวงความเรว็รอบเครือ่งยนตที่
สงู
ควรนาํรถจกัรยานยนตของ
ทานเขารบัการตรวจสอบแกไข
ความผดิปกตโิดยเรว็ ณ ศนูย

บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

ความดนัลมยาง
ทีม่รีะบบตรวจสอบความดนัลม
ยาง (RDC)SA

นอกเหนอืจากตารางเมนู รถของ
ฉนั และขอความเชค็-คอนโทรล
แลว การแสดงความดนัลมยางจะ
ปรากฏอยูในตาราง ความดนัลม
ยาง:

คาดานซายจะองิตามลอหนา สวน
คาดานขวาจะองิตามลอหลงั
คาความดนัลมยางจรงิและคา
ความดนัลมยางทีก่าํหนดจะแสดง
ใหเหน็ถงึความแตกตางของความ
ดนั
คาดงักลาวจะแสดงผลเปนเพยีง
ขดีทนัทหีลงัจากเปดสวติชกญุแจ
การสงผานขอมลูของคาความดนั
ลมยางจะเริม่หลงัจากรถมคีวาม
เรว็เกนิความเรว็ตํา่สดุตอไปนีเ้ปน
ครัง้แรก:
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เซน็เซอร RDC ไมเปดใช
งาน

ตํา่สดุ 30 km/h (หลงัจากเกนิขดี
ความเรว็ตํา่สดุแลว เซน็เซอร
RDC จะสงสญัญาณไปยงัรถ
จกัรยานยนต )

ความดนัลมยางจะถกู
แสดงผลในจอแสดงผล

TFT โดยมกีารชดเชยอณุหภมูิ
และจะหมายถงึอณุหภมูลิมยาง
ดงัตอไปนีเ้สมอ

20 °C

หากสญัลกัษณยางปรากฏ
ขึน้เพิม่เตมิเปนสเีหลอืงหรอื

สแีดง แสดงวาเปนการแจงเตอืน
ความแตกตางของความดนัจะถกู
เนนดวยเครือ่งหมายอศัเจรยีทีเ่ปน
สดีวยเชนเดยีวกนั

หากคาทีเ่กีย่วของดงักลาว
อยูในชวงขดีจาํกดัคาความ

คลาดเคลือ่นทีย่อมรบัได ไฟเตอืน
ทัว่ไปจะตดิสวางเปนสเีหลอืงเพิม่
เตมิ

หากความดนัลมยางทีต่รวจ
วดัไดอยูนอกชวงคาความ

คลาดเคลือ่นทีย่อมรบัได ไฟเตอืน
ทัว่ไปจะกะพรบิเปนสแีดง

ทานสามารถดขูอมลูเพิม่เตมิเกีย่ว
กบัระบบ BMW Motorrad RDC
ไดทีห่วัขอ "ขอมลูทางเทคนคิโดย
ละเอยีด" ตัง้แตหนา ( 166)

ความดนัลมยางลอทีเ่ตม็อยูใน
ขอบเขตจาํกดัของคาความคลาด
เคลือ่นทีร่บัได

ทีม่รีะบบตรวจสอบความดนัลม
ยาง (RDC)SA

ตดิสวางเปนสเีหลอืง

จะถกูแสดงผลเปนสเีหลอืง

ความดนัลมยาง ไมเปนไป
ตามคาทีก่าํหนด โปรดตรวจ

เชค็ ความดนัลมยาง

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ความดนัลมยางทีว่ดัไดอยูภายใน
ขอบเขตคาความคลาดเคลือ่นที่
อนญุาต

แกไขแรงดนัลมยางใหถกูตอง
กอนการปรบัความดนัลมยาง
ใหระวงัทีข่อมลูทีเ่กีย่วกบัการ
ชดเชยอณุหภมูแิละทีเ่กีย่วกบั
การปรบัความดนัลมยางในบท
"เทคโนโลยเีชงิลกึ"
อณุหภมูชิดเชย ( 167)
การปรบัแรงดนัลมยาง ( 167)
ความดนัลมยางทีก่าํหนดจะพบ
ไดทีต่าํแหนงดงัตอไปนี้
ดานหลงับนปกหลงัของคาํแนะ
นาํในการใชงาน
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แผงหนาปดในมมุมอง ความดนั
ลมยาง
ปายแนะนาํทีด่านลางของทีน่ัง่
ยาว

ความดนัลมยางลอทีเ่ตม็อยูนอก
เหนอืขอบเขตจาํกดัของคาความ
คลาดเคลือ่นทีร่บัได

ทีม่รีะบบตรวจสอบความดนัลม
ยาง (RDC)SA

ไฟสแีดงกะพรบิ

จะถกูแสดงผลเปนสแีดง

ความดนัลมยาง ไมเปนไป
ตามคาทีก่าํหนด หยดุรถ

ทนัท!ี โปรดตรวจเชค็ ความดนัลม
ยาง

ระบบเชค็ความดนัลมยาง มี
การสญูเสยีความดนั หยดุรถ

ทนัท!ี โปรดตรวจเชค็ ความดนัลม
ยาง

คาํเตอืน

ความดนัลมยางลอทีเ่ตม็อยูนอก
เหนอืขอบเขตจาํกดัของคาความ
คลาดเคลือ่นทีร่บัได
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ
ของลกัษณะการขบัขีท่ีแ่ยลง
ของยานยนต

ปรบัรปูแบบการขบัขีใ่หเขากนั

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ระดบัแรงดนัลมยางทีว่ดัไดอยู
นอกเหนอืขอบเขตคาทีก่าํหนด

ตรวจสอบดวูายางของรถ
จกัรยานยนตของทานยงั
สามารถใชขบัขีต่อไปไดอกีหรอื
ไม

ถายางยงัสามารถขบัขีต่อไปได
ปรบัความดนัลมยางใหถกูตอง
ในโอกาสตอไป
กอนการปรบัความดนัลมยาง
ใหระวงัทีข่อมลูทีเ่กีย่วกบัการ
ชดเชยอณุหภมูแิละทีเ่กีย่วกบั
การปรบัความดนัลมยางในบท
"เทคโนโลยเีชงิลกึ"
อณุหภมูชิดเชย ( 167)
การปรบัแรงดนัลมยาง ( 167)
ความดนัลมยางทีก่าํหนดจะพบ
ไดทีต่าํแหนงดงัตอไปนี้
ดานหลงับนปกหลงัของคาํแนะ
นาํในการใชงาน
แผงหนาปดในมมุมอง ความดนั
ลมยาง
ปายแนะนาํทีด่านลางของทีน่ัง่
ยาว
ควรนาํรถจกัรยานยนตของ
ทานเขารบัการตรวจสอบ
ความเสยีหายของยาง ณ ศนูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

ในโหมดการขบัขีบ่นเสนทาง
วบิากสามารถปดใชงานขอ

ความเตอืน RDC ได

ถาทานไมมัน่ใจในการขบัขีต่อไป
กบัยางรถ
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ไมควรขบัขีต่อไป
ตดิตอการใหบรกิารเมือ่รถเสยี

ความผดิพลาดในการสงขอมลู
ทีม่รีะบบตรวจสอบความดนัลม
ยาง (RDC)SA

"­­­"

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
รถจกัรยานยนตไมถงึขดีความเรว็
ตํา่สดุ ( 166)

เซน็เซอร RDC ไมเปดใช
งาน

ตํา่สดุ 30 km/h (หลงัจากเกนิขดี
ความเรว็ตํา่สดุแลว เซน็เซอร
RDC จะสงสญัญาณไปยงัรถ
จกัรยานยนต )
ควรสงัเกตคาของ RDC ขณะที่
ความเรว็เพิม่สงูขึน้ และหากไฟ
เตอืนทัว่ไปสองสวางขึน้ แสดง
วามสีวนเกีย่วของกบัความผดิ
ปกตถิาวร ในกรณนีี:้
ควรนาํรถจกัรยานยนตของทาน
เขารบัการตรวจสอบแกไขความ
ผดิปกติ ณ ศนูยบรกิารอยางเปน
ทางการของ BMW Motorrad

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
อาจจะมขีอผดิพลาดจากการสง
สญัญาณคลืน่วทิยไุปยงัเซน็เซอร
ของ RDC สาเหตทุีเ่ปนไปได คอื
อาจมคีลืน่วทิยแุทรกในพืน้ทีด่งั
กลาว ซึง่รบกวนการเชือ่มตอ

ระหวางชดุควบคมุ RDC และ
เซน็เซอร

ควรสงัเกตคาของ RDC ใน
บรเิวณพืน้ทีอ่ืน่ และหากไฟเตอืน
ทัว่ไปสองสวางขึน้ แสดงวามี
สวนเกีย่วของกบัความผดิปกติ
ถาวร ในกรณนีี:้
ควรนาํรถจกัรยานยนตของทาน
เขารบัการตรวจสอบแกไขความ
ผดิปกติ ณ ศนูยบรกิารอยางเปน
ทางการของ BMW Motorrad

เซน็เซอรชาํรดุ หรอื ความผดิปกติ
ของระบบ

ทีม่รีะบบตรวจสอบความดนัลม
ยาง (RDC)SA

ตดิสวางเปนสเีหลอืง

"­­­"

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ลอทีไ่มมเีซน็เซอร RDC ตดิตัง้อยู

ลอทีม่เีซน็เซอร RDC ตดิตัง้เพิม่

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
เซน็เซอร RDC จาํนวน 1 หรอื 2
ตวัไมทาํงาน หรอืมคีวามผดิปกติ
ของระบบ

ควรนาํรถจกัรยานยนตของทาน
เขารบัการตรวจสอบแกไขความ
ผดิปกติ ณ ศนูยบรกิารอยางเปน
ทางการของ BMW Motorrad
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ระบบตรวจสอบความดนัลมยาง
(RDC) ไมทาํงาน

ทีม่รีะบบตรวจสอบความดนัลม
ยาง (RDC)SA

ตดิสวางเปนสเีหลอืง

ระบบเชค็ความดนัลมยาง
ไมทาํงาน! ฟงกชัน่ใชงานได

อยางจาํกดั โปรดเขารบัการตรวจ
เชค็ ทีศ่นูยบรกิาร

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ชดุควบคมุระบบ RDC ได
วเิคราะหพบความผดิปกตใินการ
สือ่สาร

ควรนาํรถจกัรยานยนตเขา
รบัการตรวจสอบ ณ ศนูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad
การแจงเตอืนความดนัลมยางจะ
ไมพรอมใชงาน

แบตเตอรีข่องเซน็เซอรแรงดนัที่
เตมิยางลอออน

ทีม่รีะบบตรวจสอบความดนัลม
ยาง (RDC)SA

ตดิสวางเปนสเีหลอืง

แบตเตอรีเ่ซน็เซอร RDC
ออน ฟงกชัน่ใชงานไดอยาง

จาํกดั โปรดเขารบัการตรวจเชค็
ทีศ่นูยบรกิาร

ขอความแสดงความผดิปกติ
นีจ้ะปรากฏขึน้เปนเวลาชัว่

ครู หลงัจากทีข่อความ Pre-Ride-
Check ปรากฏขึน้แลว

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
แบตเตอรีเ่ซน็เซอรแรงดนัลมยาง
ไมมปีระจเุตม็อกีตอไป ระยะเวลา
การรบัประกนัการทาํงานของ
เซน็เซอรวดัแรงดนัลมยางเหลอื
อยูอยางจาํกดั

ควรนาํรถจกัรยานยนตเขา
รบัการตรวจสอบ ณ ศนูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

เซน็เซอรจบัการลมชาํรดุ
เซน็เซอรจบัการลมชาํรดุ
โปรดเขารบัการตรวจเชค็ ที่

ศนูยบรกิาร

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
เซน็เซอรจบัการลม ไมทาํงาน

ควรนาํรถจกัรยานยนตเขา
รบัการตรวจสอบ ณ ศนูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

การตรวจสอบสแตนดขางชาํรดุ
ระบบตรวจสอบ ขาตัง้ดาน
ขางชาํรดุ สามารถขบัขีต่อ

ได หากหยดุรถ เครือ่งยนตจะดบั!
โปรด เขารบัการเชค็ทีศ่นูยบรกิาร
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สาเหตทุีเ่ปนไปได:
สวติชของสแตนดขางหรอืการ
วางสายไฟของมนัมกีารชาํรดุเสยี
หาย เครือ่งยนตจะดบัลงเมือ่มี
ความเรว็ตํา่กวา 5 กม./ชม. และ
ทานไมสามารถขบัขีต่อไปได

ควรนาํรถจกัรยานยนตเขา
รบัการตรวจสอบ ณ ศนูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

การวเิคราะหตวัเองของระบบ
ABS ยงัไมเสรจ็สมบรูณ

กะพรบิ

สาเหตทุีเ่ปนไปได:

การวเิคราะหดวยตวัเอง
ของระบบเบรก ABS ไม

เสรจ็สมบรูณ

ABS ไมทาํงาน เนือ่งจากการ
วเิคราะหตวัเองไมเสรจ็สิน้
สมบรูณ (ในการตรวจสอบ
เซน็เซอรวดัความเรว็ลอ รถ
จกัรยานยนตตองบรรลคุวาม
เรว็ตํา่สดุ: 5 km/h)
ขบัขีโ่ดยออกตวัอยางชาๆ แต
ควรระวงัวา ฟงกชัน่ ABS จะไม
ทาํงาน จนกวาการวเิคราะหตวั
เองจะเสรจ็สมบรูณแลว

ความผดิปกตขิองระบบเบรก ABS
ตดิสวางเปนสเีหลอืง

ตดิสวาง

ABS ใชงานไดอยางจาํกดั!
ขบัตอไดดวยความเรว็

ปานกลาง โปรดขบัไปยงัศนูย
บรกิารถดัไป อยางระมดัระวงั

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ชดุควบคมุการทาํงานของ
ระบบเบรก ABS ตรวจพบวา
มคีวามผดิพลาดเกดิขึน้ ชิน้
สวนเบรกบางสวนและฟงกชัน่
Dynamic Brake Control ไม
ทาํงาน ฟงกชัน่ ABS มใีหใช
งานอยางจาํกดั

ทานสามารถขบัขีต่อไปได ให
สงัเกตขอมลูตาง ๆ เพิม่เตมิโดย
เฉพาะเกีย่วกบัสถานการณ ซึง่
อาจจะนาํไปสูขอความแสดง
ความผดิปกตขิอง ABS ได
( 155)
ควรนาํรถจกัรยานยนตของ
ทานเขารบัการตรวจสอบแกไข
ความผดิปกตโิดยเรว็ ณ ศนูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

ABS ไมทาํงาน
ตดิสวางเปนสเีหลอืง

ตดิสวาง

ABS ไมทาํงาน! ขบัตอได
ดวยความเรว็ปานกลาง

โปรดขบัไปยงัศนูยบรกิารถดัไป
อยางระมดัระวงั
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สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ชดุควบคมุการทาํงานของระบบ
เบรก ABS ตรวจวเิคราะหพบวา
มคีวามผดิพลาดเกดิขึน้ ฟงกชัน่
ABS ไมพรอมใชงาน

ทานสามารถขบัขีต่อไปได ให
ทานระวงัสงัเกตขอมลูเพิม่เตมิ
เกีย่วกบัสถานการณทีเ่ฉพาะ
เจาะจง ซึง่อาจจะนาํไปสูขอ
ความแสดงทีค่วามผดิปกตขิอง
ABS ( 155) ได
ควรนาํรถจกัรยานยนตของ
ทานเขารบัการตรวจสอบแกไข
ความผดิปกตโิดยเรว็ ณ ศนูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

ABS Pro ไมทาํงาน
ตดิสวาง

ABS Pro ไมทาํงาน! ขบัตอ
ไดดวยความเรว็ปานกลาง

โปรดขบัไปยงัศนูยบรกิารถดัไป
อยางระมดัระวงั

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ระบบตรวจสอบของฟงกชัน่
ABS Pro ตรวจพบความผดิปกติ
ฟงกชัน่ของระบบ ABS Pro จะ
ไมสามารถใชงานได ฟงกชัน่ของ
ระบบ ABS จะสามารถใชงานตอ
ไปได ABS จะทาํการสนบัสนนุ
เฉพาะการเบรกในการขบัแบบมุง
ตรงไปขางหนาเทานัน้

ทานสามารถขบัขีต่อไปได โปรด
ศกึษาขอมลูเพิม่เตมิเกีย่วกบั

สถานการณพเิศษซึง่อาจสงผล
ใหเกดิการแสดงขอความแจง
เตอืนความผดิปกตขิองระบบ
ABS Pro ( 155)
นาํรถเขารบัการแกไขความผดิ
ปกตโิดยเรว็ ณ ศนูยบรกิารทีม่ี
ผูเชีย่วชาญ โดยเฉพาะอยางยิง่
ทีศ่นูยบรกิารอยางเปนทางการ
ของ BMW Motorrad

การแทรกแซงการทาํงานของ
ระบบ DTC

กะพรบิถี่

ระบบ DTC ตรวจพบความไม
เสถยีรบรเิวณลอหลงัและจะทาํ
การลดแรงบดิ ไฟแสดงสถานะ
และไฟเตอืนจะกระพรบิเปนเวลา
นานกวาระยะเวลาแทรกแซง
ระบบ DTC ซึง่จะชวยใหผูขบัขี่
มองเหน็ถงึการควบคมุทีจ่ะเกดิขึน้
แมผานสถานการณวกิฤตไิปแลวก็
ตาม

การวเิคราะหตวัเองของระบบ
DTC ไมเสรจ็สมบรูณ

กะพรบิชาๆ
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สาเหตทุีเ่ปนไปได:

การวเิคราะหดวยตวัเอง
ของระบบเบรก DTC ไม

เสรจ็สมบรูณ

ฟงกชัน่ DTC ไมทาํงาน เนือ่ง
จากการวเิคราะหตวัเองไมเสรจ็
สิน้สมบรูณ (ในการตรวจสอบ
เซน็เซอรวดัความเรว็ลอ รถ
จกัรยานยนตตองบรรลคุวาม
เรว็ตํา่สดุขณะทีเ่ครือ่งยนตทาํ
งานอยู: ตํา่สดุ 5 km/h)
ขบัขีโ่ดยออกตวัอยางชาๆ แต
ควรคาํนงึไวเสมอวาระบบ
DTC จะไมทาํงาน จนกวาการ
วเิคราะหตวัเองจะเสรจ็สิน้
สมบรูณ

ระบบ DTC ปดการทาํงาน
ตดิสวาง

Off!

ระบบควบคมุการทรงตวั ปด
ใชงานอยู

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ปดใชงานระบบ DTC โดยผูขบัขี่

การเปดใชงานระบบ DTC
( 68)

ระบบ DTC ถกูจาํกดัการใชงาน
ตดิสวาง

ระบบควบคมุการทรงตวั ใช
งานไดอยางจาํกดั! ขบัตอ

ไดดวยความเรว็ปานกลาง โปรด
ขบัไปยงัศนูยบรกิารถดัไป อยาง
ระมดัระวงั

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ชดุควบคมุของระบบ DTC ตรวจ
พบความผดิปกติ

ขอควรระวงั

ความชาํรดุเสยีหายของชิน้สวน
อปุกรณ
ความชาํรดุเสยีหายของ เชน
เซน็เซอรพรอมกบัการทาํงานผดิ
พลาดทีเ่ปนผลกระทบทีต่ามมา

ไมใหพกพาวตัถไุวทีด่านลาง
ของคนขบัหรอืทีด่านลางของ
เบาะนัง่ซอนทาย
ยดึชดุเครือ่งมอืใหแนน

อยาทาํใหเซน็เซอรวดัอตัราการ
หมนุเกดิความชาํรดุเสยีหาย
โปรดทราบวาฟงกชัน่ของระบบ
DTC สามารถใชงานไดอยาง
จาํกดั
ทานสามารถขบัขีต่อไปได โปรด
ศกึษาขอมลูเพิม่เตมิเกีย่วกบั
สถานการณทีอ่าจสงผลใหเกดิ
ความผดิปกตขิองระบบ DTC
( 158)
นาํรถเขารบัการแกไขความผดิ
ปกตโิดยเรว็ ณ ศนูยบรกิารทีม่ี
ผูเชีย่วชาญ โดยเฉพาะอยางยิง่
ทีศ่นูยบรกิารอยางเปนทางการ
ของ BMW Motorrad
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ความผดิปกตขิองระบบ DTC

ตดิสวาง

ระบบควบคมุการทรงตวั ไม
ทาํงาน! ขบัตอไดดวยความ

เรว็ปานกลาง โปรดขบัไปยงัศนูย
บรกิารถดัไป อยางระมดัระวงั

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ชดุควบคมุของระบบ DTC ตรวจ
พบความผดิปกติ

ขอควรระวงั

ความชาํรดุเสยีหายของชิน้สวน
อปุกรณ
ความชาํรดุเสยีหายของ เชน
เซน็เซอรพรอมกบัการทาํงานผดิ
พลาดทีเ่ปนผลกระทบทีต่ามมา

ไมใหพกพาวตัถไุวทีด่านลาง
ของคนขบัหรอืทีด่านลางของ
เบาะนัง่ซอนทาย
ยดึชดุเครือ่งมอืใหแนน

อยาทาํใหเซน็เซอรวดัอตัราการ
หมนุเกดิความชาํรดุเสยีหาย
โปรดทราบวาฟงกชัน่ของระบบ
DTC อาจไมสามารถใชงานได
หรอืใชงานไดอยางจาํกดั
ทานสามารถขบัขีต่อไปได โปรด
ศกึษาขอมลูเพิม่เตมิเกีย่วกบั
สถานการณทีอ่าจสงผลใหเกดิ
ความผดิปกตขิองระบบ DTC
( 158)
นาํรถเขารบัการแกไขความผดิ
ปกตโิดยเรว็ ณ ศนูยบรกิารทีม่ี
ผูเชีย่วชาญ โดยเฉพาะอยางยิง่

ทีศ่นูยบรกิารอยางเปนทางการ
ของ BMW Motorrad

ความผดิปกตขิองระบบ D­ESA
ตดิสวางเปนสเีหลอืง

ระบบปรบัสปรงิโชคอพั
ชาํรดุ! ขบัตอไดดวยความ

เรว็ปานกลาง โปรดขบัไปยงัศนูย
บรกิารถดัไป อยางระมดัระวงั

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ชดุควบคมุการทาํงานของระบบ
เบรก D­ESA ตรวจพบความผดิ
ปกติ สาเหตอุาจเกดิจากการดดู
ซบัแรงและ / หรอื การปรบัสปรงิ
ในโหมดการโหลด Auto อาจมี
สาเหตมุาจากความผดิปกตขิอง
การทาํงานตาํแหนงการขบัขีท่ด
แทนได รถจกัรยานยนตอาจจะอยู
ในสภาพทีม่กีารกนัสะเทอืนแขง็
มากนีแ้ละขบัเคลือ่นโดยเฉพาะ
บนทองถนนทีไ่มดแีละไมสะดวก
สบาย อกีวธิหีนึง่คอือาจจะปรบั
พรโีหลดของสปรงิผดิ

ควรนาํรถจกัรยานยนตของ
ทานเขารบัการตรวจสอบแกไข
ความผดิปกตโิดยเรว็ ณ ศนูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

นํา้มนัเชือ้เพลงิสาํรองอยูในระดบั
สาํรอง

ถงึจดุสาํรองของนํา้มนัเชือ้
เพลงิสาํรอง ไปยงัสถานี

บรกิารเตมินํา้มนัถดัไป
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คาํเตอืน

เครือ่งยนตทาํงานไมสมํา่เสมอ
หรอืเครือ่งยนตดบัเนือ่งจากขาด
เชือ้เพลงิ
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ
ความชาํรดุเสยีหายของเครือ่ง
ฟอกไอเสยี

ไมควรขบัขีจ่นนํา้มนัเชือ้เพลงิ
หมดถงั

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ในถงันํา้มนัเชือ้เพลงิยงัมนีํา้มนั
เชือ้เพลงิสาํรองเหลอือยูในระดบั
สงูสดุ

ปรมิาณนํา้มนัเชือ้เพลงิ
สาํรอง

ประมาณ 4 l
ขัน้ตอนการเตมินํา้มนัเชือ้เพลงิ
( 146)

ระบบ Hill Start Control ทาํงาน
จะปรากฏเปนสเีขยีว

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ระบบ Hill Start Control ( 169)
ไดถกูเปดการทาํงานโดยคนขบั

ปดสวติชของระบบ Hill Start
Control
การใชงานระบบ
Hill Start Control ( 78)

ปดการทาํงาน Hill Start
Control อยางอตัโนมตัิ

กะพรบิเปนสเีหลอืง

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
Hill Start Control ไดถกูปดการทาํ
งานอยางอตัโนมตัแิลว

ขาตัง้ดานขางไดถกูกางออก
Hill Start Control ปดการทาํงาน
เมือ่ขาตัง้ดานขางถกูกางออก
เครือ่งยนตถกูปดอยู
Hill Start Control ปดการทาํงาน
เมือ่ดบัเครือ่งยนตลง
การใชงานระบบ
Hill Start Control ( 78)

ไมสามารถกระตุนการทาํงาน Hill
Start Control ได

จะปรากฏขึน้

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ระบบ Hill Start Control ไม
สามารถถกูเปดการทาํงานได

พบัเกบ็ชดุขาตัง้ดานขาง
ระบบ Hill Start Control จะทาํ
งานไดเฉพาะเมือ่สแตนดขางถกู
พบัเขาอยูเทานัน้
สตารทเครือ่งยนต
ระบบ Hill Start Control จะทาํ
งานไดเฉพาะเมือ่เครือ่งยนตทาํ
งานอยูเทานัน้
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ไมไดทาํการเรยีนรูเกยีร
ทีม่รีะบบชวยเปลีย่นเกยีรPro SA

ตวัแสดงการเปลีย่นเกยีร
กะพรบิ

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ทีม่รีะบบชวยเปลีย่นเกยีรPro SA

เซน็เซอรชดุเกยีรไมไดรบัการ
กาํหนดคาอยางสมบรูณ

เขาเกยีรวาง N แลวปลอยให
เครือ่งยนตทาํงานในขณะที่
รถจอดอยูเปนเวลาอยางนอย
10 วนิาทเีพือ่กาํหนดคารอบเดนิ
เบา
เขาเกยีรทกุตาํแหนงโดยใชการ
ดงึคลตัช แลวขบัขีด่วยเกยีร
ทีเ่ขาอยูเปนเวลาอยางนอย
10 วนิาทใีนแตละเกยีร
ตวัแสดงตาํแหนงเกยีรจะหยดุ
กะพรบิเมือ่กาํหนดคาเซน็เซอร
ชดุเกยีรเสรจ็สมบรูณแลว
หากกาํหนดคาเซน็เซอรชดุ
เกยีรเสรจ็สมบรูณแลว ตวัชวย
เปลีย่นเกยีร Pro จะทาํงานตาม
ทีอ่ธบิายไว ( 168)
หากกระบวนการกาํหนดคาลม
เหลว ควรนาํรถเขารบัการแกไข
ความผดิปกติ ณ ศนูยบรกิารทีม่ี
ผูเชีย่วชาญ โดยเฉพาะอยางยิง่
ทีศ่นูยบรกิารอยางเปนทางการ
ของ BMW Motorrad

ไฟแฟลชเตอืนอนัตรายเปดสวติช
อยู

กะพรบิเปนสเีขยีว

กะพรบิเปนสเีขยีว

สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ไฟแฟลชเตอืนอนัตรายไดถกูปด
สวติชโดยคนขบั

การสัง่งานไฟกะพรบิฉกุเฉนิ
( 66)

หนาจอแสดงการเขารบับรกิาร
หากเกนิกาํหนดเวลาการเขา
รบับรกิารแลว ไฟเตอืนทัว่

ไปจะตดิสวางเปนสเีหลอืงเพิม่เตมิ
นอกเหนอืจากวนัทีห่รอืระยะทาง
ถาเกนิระยะเวลาการใหบรกิาร
ขอความการตรวจสอบระบบควบ
คมุจะแสดงผลเปนสเีหลอืง นอก
จากนี้ การแสดงผลขอมลูการ
บรกิาร กาํหนดการเขารบับรกิาร
และระยะทางทีเ่หลอืจะถกูเนนให
เหน็ชดัในตารางเมนู รถของฉนั
และ ความจาํเปนในการเขารบั
บรกิาร ดวยเครือ่งหมายอศัเจรยี

หากหนาจอแสดงการเขารบั
บรกิารปรากฏขึน้เรว็กวาวนั

ทีก่าํหนดเขารบับรกิารเปนเวลา
หนึง่เดอืน ตองตัง้คาวนัทีป่จจบุนั
ใหม ซึง่สถานการณนีอ้าจจะเกดิ
ขึน้ได หากถอดแบตเตอรีอ่อก
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ถงึกาํหนดบรกิารแลว
จะแสดงผลเปนสขีาว

ถงึกาํหนดรบับรกิาร! โปรดเขารบั
บรกิาร ทีศ่นูยบรกิาร
สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ถงึกาํหนดการใหบรกิารแลวอนั
เนือ่งมาจากครบรอบระยะเสน
ทางการขบัขีห่รอืวนัที่

ควรนาํรถจกัรยานยนตของทาน
เขารบัการใหบรกิาร ณ ศนูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad
ความปลอดภยัในการทาํงาน
และความปลอดภยับนถนนของ
รถจกัรยานยนตจะยงัคงมอียู
จะรบัประกนัไดของการคง
ไวของคาทีด่ทีีส่ดุของรถ
จกัรยานยนต

เลยกาํหนดนดัหมายการบรกิารไป
แลว

ตดิสวางเปนสเีหลอืง

จะถกูแสดงผลเปนสเีหลอืง

เลยกาํหนดรบับรกิาร! โปรดเขา
รบับรกิาร ทีศ่นูยบรกิาร
สาเหตทุีเ่ปนไปได:
ถงึกาํหนดการใหบรกิารแลวอนั
เนือ่งมาจากครบรอบระยะเสน
ทางการขบัขีห่รอืวนัที่

ควรนาํรถจกัรยานยนตของทาน
เขารบัการใหบรกิาร ณ ศนูย

บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad
ความปลอดภยัในการทาํงาน
และความปลอดภยับนถนนของ
รถจกัรยานยนตจะยงัคงมอียู
จะรบัประกนัไดของการคง
ไวของคาทีด่ทีีส่ดุของรถ
จกัรยานยนต
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ตวัลอ็คสวติชกญุแจ

ดอกกญุแจประจาํรถ
ทานจะไดรบักญุแจรถ
จกัรยานยนต 2 ดอก
ในกรณทีีก่ญุแจสญูหาย โปรด
ปฏบิตัติามคาํแนะนาํสาํหรบั
ระบบปองกนัการสตารทเครือ่ง
ยนตแบบอเิลก็ทรอนกิส (EWS)
( 57)
ตวัลอ็คสวติชกญุแจ ฝาปดชอง
เตมินํา้มนัเชือ้เพลงิ รวมถงึตวัลอ็ค
เบาะนัง่สามารถสัง่งานไดโดยใช
กญุแจรถดอกเดยีวกนั

สามารถสัง่งานปลดและเปดลอ็ก
กระเปาและกลองเกบ็สมัภาระ
Topcase ได หากทานประสงค
ทานสามารถตดิตอสอบถามได ณ
ศนูยบรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

ลอ็กแกนบงัคบัเลีย้ว
หกัแฮนดไปทางดานซาย

บดิกญุแจรถมอเตอรไซคไปยงั
ตาํแหนง 1 พรอมขยบัแฮนดเลก็
นอย

ระบบจดุระเบดิ และหลอดไฟ
ตางๆ ทีเ่กีย่วของกบัระบบไฟจะ
หยดุการทาํงาน
แกนบงัคบัเลีย้วลอ็กตวั
สามารถดงึดอกกญุแจรถ
จกัรยานยนต

การเปดสวติชกญุแจ

บดิดอกกญุแจรถจกัรยานยนตใน
ชองเสยีบสวติชกญุแจและหมนุ
ไปยงัตาํแหนง 1
ไฟจอดและระบบทดสอบระบบ
ตางๆ ดวยตวัเองจะเริม่ทาํงาน
Pre-Ride-Check จะเริม่ทาํงาน
( 137)
การวเิคราะหดวยตวัเองของ
ระบบเบรก ABS จะเริม่ทาํงาน
( 137)
การวเิคราะหดวยตวัเองของ
ระบบเบรก DTC จะเริม่ทาํงาน
( 138)
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บดิกญุแจรถในตาํแหนง 1
หลงัจากบดิกญุแจดบัเครือ่ง แผง
หนาปดจะยงัคงสองสวางชัว่ครู
และแสดงขอความแสดงความ
ผดิปกติ
แกนบงัคบัเลีย้วจะไมลอ็ก
อปุกรณพวงตอไฟฟาจะยงัคงทาํ
งานไดอยูเพยีงชัว่ขณะเทานัน้
สามารถชารจแบตเตอรีผ่านชอง
ตออปุกรณไฟฟาได
สามารถดงึดอกกญุแจรถ
จกัรยานยนต

ทีม่ไีฟขบัขีต่อนกลางวนั SA

หลงัจากดบัสวติชกญุแจ ไฟขบัขี่
ตอนกลางวนัดบัไปภายในเวลา
อนัรวดเรว็

ทีม่ไีฟหนาเสรมิ SA

ไฟหนาเสรมิจะดบัลงภายใน
ระยะเวลาอนัสัน้หลงัจากปด
สวติชกญุแจ

ระบบปองกนัการสตารทเครือ่ง
แบบอเิลก็ทรอนกิส EWS
ชดุอเิลก็ทรอนกิสในรถมอเตอร
ไซคจะกาํหนดขอมลูทีอ่ยูในกญุแจ
รถผานเสาอากาศวงแหวนใน
ตวัลอ็คสวติชกญุแจ ชดุควบคมุ
เครือ่งยนตจะอนญุาตใหสตารท
เครือ่งยนตไดหลงัจากตรวจพบ
วาใชกญุแจรถมอเตอรไซค ''ทีถ่กู
ตอง'' แลวเทานัน้

หากมกีารคลองกญุแจรถ
ดอกอืน่เขากบักญุแจรถทีใ่ช

สาํหรบัสตารทรถ อาจสงผลให
เกดิ ''การสบัสน'' ในการสือ่สาร
ทางอเิลก็ทรอนกิส และทาํใหทาน
ไมสามารถสตารทรถได
ดงันัน้ทานควรจดัเกบ็กญุแจรถ
แยกกนัเสมอ

ทานสามารถแจงใหตวัแทน
จาํหนายอยางเปนทางการของ
BMW ลอ็กดอกกญุแจทีส่ญูหาย
เพือ่ปองกนัไมใหสามารทสตารท
เครือ่งยนตได
พรอมทัง้นาํกญุแจดอกอืน่ๆ
ประจาํรถมายืน่ดวย กญุแจรถ
มอเตอรไซคทีถ่กูลอ็คจะไมสา
มารถใชสตารทเครือ่งยนตไดอกี
อยางไรกต็าม กญุแจรถมอเตอร
ไซคทีถ่กูลอ็คสามารถปลดลอ็ค
ใหมอกีครัง้ได
ทานสามารถสัง่ซือ้ดอกกญุแจ
ใหมไดโดยตรงทีศ่นูยบรกิารอยาง
เปนทางการของ BMW Motorrad
เทานัน้ ศนูยบรกิารมหีนาทีต่รวจ
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สอบเอกสารยนืยนัเอกสทิธิค์วาม
เปนเจาของรถมอเตอรไซคเนือ่ง
จากกญุแจรถมอเตอรไซคเปน
สวนหนึง่ของระบบรกัษาความ
ปลอดภยั

สวติชกญุแจทีม่ี KEYLESS RIDE

ทีม่รีะบบKeyless Ride SA

ดอกกญุแจประจาํรถ

ไฟแสดงสถานะของกญุแจ
รโีมท กะพรบิ ขณะทีก่ญุแจ

รโีมทกาํลงัคนหาสญัญาณ
เมือ่ตรวจพบกญุแจรโีมทหรอื
กญุแจสาํรอง ไฟดงักลาวจะดบัลง
หากตรวจไมพบกญุแจรโีมทหรอื
กญุแจสาํรอง ไฟดงักลาวจะตดิ
สวางเปนระยะเวลาสัน้ๆ

ทานจะไดรบักญุแจรโีมทหนึง่
ดอกและกญุแจสาํรองหนึง่ดอก
ในกรณทีีก่ญุแจสญูหาย โปรด
ปฏบิตัติามคาํแนะนาํสาํหรบั
ระบบปองกนัการสตารทเครือ่ง
ยนตแบบอเิลก็ทรอนกิส (EWS)
( 57)
สามารถสัง่งานสวติชกญุแจ ฝา
เกลยีวปดชองเตมินํา้มนัเชือ้เพลงิ
และ DWA ไดดวยกญุแจรโีมท
สามารถลอ็กตวัลอ็กเบาะนัง่
Topcase และ กลองเกบ็สมัภาระ
ไดแบบธรรมดา

หากเกนิพสิยักญุแจรโีมท
(เชน หากกญุแจอยูในกลอง

เกบ็สมัภาระหรอื Topcase) ไป

แลว จะไมสามารถสตารรถ
จกัรยานยนตได
หากยงัไมมกีญุแจรโีมท สวติช
กญุแจจะปดการทาํงานหลงัจาก
เวลาผานไปประมาณ 1.5 นาทเีพือ่
ประหยดัแบตเตอรี่
ขอแนะนาํใหพกกญุแจรโีมทตดิตวั
ไว (เชน ในกระเปาเสือ้แจค็เกต็)
หรอืนาํกญุแจสาํรองตดิไปดวย

พสิยัของกญุแจรโีมท
Keyless Ride

ทีม่รีะบบKeyless Ride SA

ประมาณ 1 m

ลอ็กแกนบงัคบัเลีย้ว

เงือ่นไข
การหกัพวงมาลยัอยูทางดานซาย
กญุแจรโีมทไมอยูในขอบเขตรบั
สญัญาณ

กดปุม 1 คางไว
สามารถไดยนิเสยีงลอ็กแกน
บงัคบัเลีย้ว
ระบบจดุระเบดิ และหลอดไฟ
ตางๆ ทีเ่กีย่วของกบัระบบไฟจะ
หยดุการทาํงาน
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เพือ่การปลดลอ็กแกนบงัคบัเลีย้ว
ใหกดปุม 1 สัน้ๆ

การเปดสวติชกญุแจ

เงือ่นไข
กญุแจรโีมทไมอยูในขอบเขตรบั
สญัญาณ

การเปดสวติชกญุแจสามารถ
ดาํเนนิการไดสองรปูแบบ

แบบที่ 1:
กดปุม 1 ไวสกัครู
ไฟจอดและระบบทดสอบระบบ
ตางๆ ดวยตวัเองจะเริม่ทาํงาน
ทีม่ไีฟขบัขีต่อนกลางวนั SA

ไฟขบัขีต่อนกลางวนัเปดใช
งานอยู
ทีม่ไีฟหนาเสรมิ SA

ไฟหนาเสรมิจะเปดการทาํงาน
Pre-Ride-Check จะเริม่ทาํงาน
( 137)
การวเิคราะหดวยตวัเองของ
ระบบเบรก ABS จะเริม่ทาํงาน
( 137)

แบบที่ 2:
ลอ็กแกนพวงมาลยัถกูลอ็กแลว
ใหกดปุม 1 คางไว
แกนบงัคบัเลีย้วจะปลดลอ็ก
ไฟจอดและระบบทดสอบระบบ
ตางๆ ดวยตวัเองจะเริม่ทาํงาน
Pre-Ride-Check จะเริม่ทาํงาน
( 137)
การวเิคราะหดวยตวัเองของ
ระบบเบรก ABS จะเริม่ทาํงาน
( 137)

การปดสวติชกญุแจ

เงือ่นไข
กญุแจรโีมทไมอยูในขอบเขตรบั
สญัญาณ

การปดสวติชกญุแจสามารถ
ดาํเนนิการไดสองรปูแบบ

แบบที่ 1:
กดปุม 1 ไวสกัครู
ไฟจะดบัลง
แกนบงัคบัเลีย้วไมลอ็กตวั



60 การทาํงาน

แบบที่ 2:
หกัแฮนดไปทางดานซาย
กดปุม 1 คางไว
ไฟจะดบัลง
แกนบงัคบัเลีย้วจะลอ็ก

ระบบปองกนัการสตารทเครือ่ง
แบบอเิลก็ทรอนกิส EWS
ชดุอเิลก็ทรอนกิสในรถมอเตอร
ไซคจะตรวจสอบขอมลูทีอ่ยูใน
กญุแจรถผานเสาอากาศวงแหวน
ในตวัลอ็คสญัญาณวทิยุ ชดุควบ
คมุเครือ่งยนตจะสัง่งานสตารท
เครือ่งยนต ตอเมือ่ใชดอกกญุแจ
รโีมทของรถจกัรยานยนต ''ทีถ่กู
ตอง'' เทานัน้

หากมกีารคลองกญุแจรโีมท
อืน่เขากบักญุแจรโีมททีใ่ช

สาํหรบัสตารทรถ อาจสงผลให
เกดิ ''การสบัสน'' ในการสือ่สาร
ทางอเิลก็ทรอนกิส และทาํใหทาน
ไมสามารถสตารทรถได
ดงันัน้ทานควรจดัเกบ็กญุแจรโีมท
แยกกนัเสมอ

หากกญุแจรโีมทของทานสญู
หาย ทานสามารถแจงใหตวัแทน
จาํหนายอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad เพือ่ปองกนัไม
ใหสามารถสตารทเครือ่งยนต
ได พรอมทัง้นาํกญุแจดอกอืน่ๆ
ประจาํรถมายืน่ดวย
จะไมสามารถสตารทเครือ่งยนต
ได หากทางศนูยบรกิารลอ็ก
กญุแจรโีมทของทานไวอยู แตจะ

สามารถปลดลอ็กกญุแจรโีมทได
อกีครัง้
ทานสามารถสัง่ซือ้ดอกกญุแจใหม
ไดโดยตรงทีศ่นูยบรกิารอยางเปน
ทางการของ BMW Motorrad เทา
นัน้ ทางศนูยบรกิารขอตรวจสอบ
เอกสารยนืยนัเอกสทิธิค์วามเปน
เจาของรถจกัรยานยนต เนือ่ง
จากกญุแจรโีมทเปนสวนหนึง่ของ
ระบบรกัษาความปลอดภยั

แบตเตอรีข่องกญุแจรโีมทหมด
หรอืกญุแจรโีมทสญูหาย

ในกรณทีีก่ญุแจสญูหาย โปรด
ปฏบิตัติามคาํแนะนาํเกีย่วกบั
ระบบปองกนัการสตารทเครือ่ง
ยนตแบบอเิลก็ทรอนกิส (EWS)
หากกญุแจรโีมทสญูหาย
ในระหวางการขบัขี่ ทาน
สามารถใชกญุแจสาํรองสตาร
ทรถมอเตอรไซคได
หากแบตเตอรีข่องกญุแจ
รโีมทหมด ทานสามารถสตาร
ทรถมอเตอรไซคไดโดยใชกญุแจ
รโีมทสมัผสักบับงัโคลนลอหลงั
ถอืกญุแจสาํรอง 1 หรอืกญุแจ
รโีมท 2 ทีแ่บตเตอรีห่มดไวที่
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บรเิวณบงัโคลนลอหลงัทีร่ะดบั
ความสงูเดยีวกบัเสาอากาศ 3

กญุแจสาํรองหรอืกญุแจ
รโีมททีแ่บตเตอรีห่มดตอง

แนบสนทิกบับงัโคลนลอหลงั

ระยะเวลาทีต่องสตารท
เครือ่งยนต หลงัจากนัน้

ตองปลดลอ็คอกีครัง้

30 วนิาที
Pre-Ride-Check จะเริม่ทาํงาน
กญุแจรโีมทถกูตรวจพบ
เครือ่งยนตจะสามารถสตารทตดิ
ได
การสตารทเครือ่งยนต ( 136)

การเปลีย่นแบตเตอรีข่องกญุแจ
รโีมท
หากกญุแจรโีมทไมตอบสนองเมือ่
กดปุมแลวปลอยหรอืกดคางไว:

แบตเตอรีข่องกญุแจรโีมทมี
ความจไุมเตม็

แบตเตอรีก่ญุแจรโีมท ออน
ฟงกชัน่ของระบบเซน็ทรลั

ลอ็ค ใชงานไดอยางจาํกดั โปรด
เปลีย่นแบตเตอรี่

อนัตราย

การกลนืแบตเตอรี่
ระวงัการไดรบับาดเจบ็หรอื
อนัตรายถงึแกชวีติ

กญุแจรถจะใชถานกระดมุเปน
แบตเตอรี่ ซึง่แบตเตอรีห่รอื
ถานกระดมุดงักลาวสามารถ
กลนืเขาไปและทาํใหไดรบับาด
เจบ็สาหสัหรอืถงึแกชวีติภาย
ในเวลาสองชัว่โมง เชน จาก
การเกดิแผลไหมและฤทธิก์ดั
กรอนภายใน
เกบ็กญุแจรถและแบตเตอรีใ่ห
พนมอืเดก็
หากมขีอสงสยัวาอาจกลนื
แบตเตอรีห่รอืถานกระดมุเขา
ไป หรอืชิน้สวนดงักลาวอาจอยู
ในสวนใดสวนหนึง่ของรางกาย
ใหขอรบัความชวยเหลอืทาง
การแพทยโดยทนัที

เปลีย่นแบตเตอรี่

กดปุม 1
กานกญุแจจะกางออก



62 การทาํงาน

กดฝาครอบแบตเตอรี่ 2 ไปทาง
ดานบน
การถอดแบตเตอรี่ 3
กาํจดัแบตเตอรีเ่กาตามขอ
กาํหนดทางกฎหมายและหามทิง้
แบตเตอรีล่งในถงัขยะครวัเรอืน

ขอควรระวงั

แบตเตอรีไ่มเหมาะสมหรอืไมถกู
ตอง
ความเสยีหายของอะไหล

ใหใชแบตเตอรีต่ามทีก่าํหนด
ใชระมดัระวงัเพือ่ใสแบตเตอรี่
ใหถกูขัว้

ใสแบตเตอรีใ่หมโดยหนัขัว้บวก
ขึน้ดานบน

ประเภทแบตเตอรี่

สาํหรบักญุแจรโีมท Keyless
Ride
CR 2032
การตดิตัง้ฝาครอบแบตเตอรี่ 2
ไฟ LED สแีดงในแผงหนาปด
กะพรบิ
มกีารดาํเนนิงานของกญุแจ
รโีมทอกีครัง้

สวติชดบัเครือ่งยนตฉกุเฉนิ

1 สวติชดบัเครือ่งยนตฉกุเฉนิ

คาํเตอืน

การสัง่งานสวติชปดการทาํงาน
ฉกุเฉนิในระหวางการขบัขี่
ความเสีย่งตอการลมเนือ่ง
จากลอหลงัลอ็คตวั

หามใชปุมสวติชดบัเครือ่ง
ยนตฉกุเฉนิในขณะขบัขีร่ถ
จกัรยานยนตโดยเดด็ขาด

สามารถดบัเครือ่งยนตไดอยาง
งายดายดวยการใชสวติชปดการ
ทาํงานฉกุเฉนิ
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A เครือ่งยนตดบั
B ตาํแหนงปกติ (ทาํงาน)

ไฟสองสวาง

ไฟตํา่และไฟจอด
ไฟจอดจะเปดโดยอตัโนมตัหิลงั
จากเปดสวติชจดุระเบดิ

ไฟจอดกนิกระแสไฟฟาจาก
แบตเตอรี่ ควรเปดสวติช

กญุแจไวนานเปนเวลาจาํกดัเทา
นัน้

ไฟสงูจะเปดโดยอตัโนมตัหิลงัจาก
สตารทเครือ่งยนต

ทีม่ไีฟขบัขีต่อนกลางวนั SA

นอกจากนีท้านยงัสามารถเปดไฟ
ขบัขีต่อนกลางวนัแทนการเปดไฟ
ตํา่ได

ไฟสงูและไฟกะพรบิ
การเปดสวติชกญุแจ ( 56)

ดนัสวติช 1 ไปทางดานหนาเพือ่
เปดไฟสงู
ดงึสวติช 1 ไปทางดานลาง เพือ่
สัง่งานไฟกะพรบิไฟหนา

แสงนาํทาง
ปดสวติชกญุแจ

หลงัจากปดสวติชการจดุระเบดิ
ใหดงึสวติช 1 ไปทางดานหลงั
และกดคางไวจนกระทัง่ไฟนาํ
ทางเขาบานจะเปดสวติช
ไฟของรถมอเตอรไซคจะตดิ
สวางเปนเวลาหนึง่นาทแีละจะ
ดบัลงอกีครัง้โดยอตัโนมตัิ
ไฟดงักลาวสามารถใชเพือ่สอง
สวางเสนทางไปยงัประตบูาน
หลงัจากจอดรถมอเตอรไซคแลว
เปนตน
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ไฟจอด
การปดสวติชกญุแจ ( 57)

ทนัททีีป่ดสวติชกญุแจ ใหดนั
ปุม 1 ไปทางดานซายคางไวจน
กระทัง่ไฟจอดเปดการทาํงาน
เมือ่เปดและปดสวติชกญุแจอกี
ครัง้ จะเปนการปดใชงานไฟ
จอด

ไฟหนาเสรมิ
ทีม่ไีฟหนาเสรมิ SA

เงือ่นไข
ไฟหนาสาํรองจะทาํงานตอเมือ่ไฟ
ตํา่ยงัทาํงานอยู

ไฟหนาเสรมิสามารถเปนไฟ
ตดัหมอกได และสามารถใช

ไดเฉพาะสภาพอากาศไมดเีทานัน้
อาจตองทาํตามกฎจราจรเฉพาะ
บางประเทศเปนพเิศษ

การสตารทเครือ่งยนต ( 136)

กดปุม 1 เพือ่เปดสวติชไฟหนา
เสรมิ

ไฟแสดงสถานะสาํหรบัไฟ
หนาเสรมิสองสวาง

กดปุม 1 อกีครัง้ เพือ่ปดสวติชไฟ
หนาเสรมิ

ไฟสองสวางขณะขบัขีเ่วลากลาง
วนั

ทีม่ไีฟขบัขีต่อนกลางวนั SA

ไฟสองสวางขณะขบัขีเ่วลากลาง
วนัแบบแมนนวล

เงือ่นไข
ไฟสองสวางขณะขบัขีเ่วลากลาง
วนัแบบอตัโนมตัปิดใชงานอยู

คาํเตอืน

เปดสวติชของไฟขบัขีต่อนกลาง
วนัเมือ่มดื
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ

ไมใชไฟขบัขีต่อนกลางวนัเมือ่
มดื



65

สามารถมองเหน็ไฟขบัขี่
ตอนกลางวนัไดชดัเจนกวา

เมือ่เปรยีบเทยีบกบัไฟตํา่ของผูที่
จราจรสวนทางมา สงผลใหการ
มองเหน็เมือ่ขบัขีต่อนกลางวนัดยีิง่
ขึน้

การสตารทเครือ่งยนต ( 136)
ปดใชงานฟงกชัน่ ไฟขบัขี่
ตอนกลางวนัอตัโนมตัิ ในเมนู
การตัง้คา การตัง้คารถ ไฟ

กดปุม 1 เพือ่เปดสวติชไฟขบัขี่
ตอนกลางวนั

ไฟแสดงสถานะสาํหรบัไฟ
ขบัขีต่อนกลางวนัสองแสง

สวางขึน้

ไฟตํา่และไฟจอดดานหนาจะ
ดบัลง
เมือ่อยูในความมดื หรอื ใน
อโุมงค กดปุม 1 ซํา้เพือ่ดบัไฟขบั
ขีต่อนกลางวนัและเพือ่เปดสวติช
ไฟตํา่และไฟขางดานหนา

หากเปดไฟสงูในขณะทีไ่ฟ
ขบัขีต่อนกลางวนัเปดอยู ไฟ

ขบัขีต่อนกลางวนัจะดบัไปหลงั
จากนัน้เปนเวลาประมาณ 2 วนิาที

จากนัน้ไฟสงู ไฟตํา่ ไฟจอดดาน
หนาจะเปด
หากไฟสงูดบัไป ไฟขบัขีต่อนกลาง
วนัจะไมเปดเองโดยอตัโนมตัิ ผูขบั
ขีจ่งึตองเปดเองเมือ่ตองการ

ไฟขบัขีใ่นตอนกลางวนัแบบ
อตัโนมตัิ

สามารถสลบัเปลีย่นระหวาง
ไฟขบัขีต่อนกลางวนัและไฟ

ตํา่ รวมทัง้ไฟขางดานหนาไดโดย
อตัโนมตัิ

คาํเตอืน

ไฟสองสวางขณะขบัขีเ่วลากลาง
วนัแบบอตัโนมตัไิมสามารถทด
แทนการประเมนิสภาพแสงโดยผู
ขบัขีแ่ตละคนได
มคีวามเสีย่งตอการเกดิอบุตัเิหตุ

ปดไฟสองสวางขณะขบัขีเ่วลา
กลางวนัแบบอตัโนมตัหิากอยู
ในสภาพแสงทีไ่มเอือ้อาํนวย

ในเมนู การตัง้คา การตัง้คารถ
ไฟ เปดสวติชของฟงกชัน่ ไฟขบั
ขีต่อนกลางวนัอตัโนมตัิ

ไฟแสดงสถานะสาํหรบั
ไฟขบัขีต่อนกลางวนัแบบ

อตัโนมตัสิองแสงสวางขึน้

หากความสวางโดยรอบลดลง
ตํา่กวาคาทีก่าํหนด ไฟตํา่จะ
เปดใชงานอตัโนมตัิ (เชน ใน
อโุมงค) หากระบบตรวจพบวา
ความสวางโดยรอบไมเพยีงพอ
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ไฟขบัขีต่อนกลางวนัจะเปดใช
งานงานขึน้อกีครัง้

หากไฟขบัขีต่อนกลางวนัเปด
ใชงานอยู ไฟแสดงสถานะ

สาํหรบัไฟขบัขีต่อนกลางวนัสอง
แสงสวาง

การสัง่งานไฟในขณะทีร่ะบบไฟ
สองสวางอตัโนมตัทิาํงานอยู

เมือ่กดปุมไฟขบัขีต่อนกลางวนั
ไฟขบัขีต่อนกลางวนัจะดบัไป ไฟ
ตํา่และไฟทีจ่อดดานหนาจะสอง
สวางขึน้ (เชน เมือ่เขาสูอโุมงค
หรอืเมือ่ไฟขบัขีต่อนกลางวนั
อตัโนมตัทิาํงานลาชาอนัเนือ่ง
มาจากความสวางโดยรอบตอบ
สนองลาชา)
หากกดปุมไฟขบัขีต่อนกลางวนั
ซํา้ ไฟขบัขีต่อนกลางวนัอตัโนมตัิ
จะเริม่ทาํงานอกีครัง้ นัน่หมาย
ถงึไฟขบัขีต่อนกลางวนัจะเริม่ทาํ
งานเมือ่ความสวางโดยรอบจะ
ถงึคาความสวางทีก่าํหนดไว

ไฟกะพรบิฉกุเฉนิ

การสัง่งานไฟกะพรบิฉกุเฉนิ
การเปดสวติชกญุแจ ( 56)

ไฟเลีย้วกนิกระแสไฟฟาจาก
แบตเตอรี่ ควรเปดไฟเลีย้วไว

นานเปนเวลาจาํกดัเทานัน้

กดปุม 1 เพือ่เปดสวติชไฟแฟลช
เตอืนอนัตราย
ปดสวติชกญุแจได
เพือ่ปดสวติชไฟแฟลชเตอืน
อนัตราย ถาจาํเปนใหเปดสวติช
การจดุระเบดิ และสัง่งานปุม
กด 1 ใหมอกีครัง้

ไฟเลีย้ว

การสัง่งานไฟเลีย้ว
การเปดสวติชกญุแจ ( 56)

ดนัปุม 1 ไปทางดานซายเพือ่เปด
ไฟเลีย้วดานซาย
ดนัปุม 1 ไปทางดานขวาเพือ่เปด
ไฟเลีย้วดานขวา
กดปุม 1 ใหอยูทีต่าํแหนงตรง
กลาง เพือ่ปดสวติชไฟเลีย้ว
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ไฟเลีย้วแบบคอมฟอรท

หากดนัปุม 1 ไปทางดานขวาหรอื
ดานซาย ไฟเลีย้วจะดบัลงโดย
อตัโนมตัภิายใตเงือ่นไขดงัตอไปนี:้

ความเรว็ตํา่กวา 30 กโิลเมตร
ตอชัว่โมง หลงัจากระยะทาง 50
เมตร
ความเรว็อยูทีร่ะหวาง 30
กโิลเมตรตอชัว่โมงและ 100
กโิลเมตรตอชัว่โมง หลงั
จากระยะทางทีข่ึน้อยูกบัความ
เรว็หรอืเมือ่เรงความเรว็
ความเรว็เกนิกวา 100 กโิลเมตร
ตอชัว่โมง หลงัจากการกะพรบิ
ไฟหาครัง้

หากดนัปุม 1 ไปทางดานขวาหรอื
ซายคางไวนานขึน้เลก็นอย ไฟ
เลีย้วจะดบัลงโดยอตัโนมตัหิลงั
จากถงึระยะทางการขบัขีท่ีข่ึน้อยู
กบัความเรว็ของรถแลวเทานัน้

ระบบควบคมุการทรงตวั (DTC)

การปดใชงานระบบ DTC
การเปดสวติชกญุแจ ( 56)

สามารถปดระบบควบคมุ
การทรงตวัแบบไดนามกิ

(DTC) ไดในระหวางการขบัขี่

กดปุม 1 คางไวจนกระทัง่ไฟ
แสดงสถานะของระบบ DTC
เปลีย่นลกัษณะการแสดงผล

หลงัจากกดปุม 1 สถานะของ
ระบบ DTC จะแสดงผลเปน ON
ทนัที

ตดิสวาง

อาจจะมกีารแสดงผลสถานะของ
ระบบ DTC เปน OFF!

ปลอยปุมกด 1 หลงัจากการ
เปลีย่นสถานะแลว

สถานะของระบบ DTC ใหม OFF!
จะแสดงผลชัว่ครู

ตดิสวางตอไป
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ฟงกชัน่ของระบบ DTC จะปดใช
งาน

การเปดใชงานระบบ DTC

กดปุม 1 คางไวจนกระทัง่ไฟ
แสดงสถานะของระบบ DTC
เปลีย่นลกัษณะการแสดงผล

หลงัจากกดปุม 1 สถานะของ
ระบบ DTC จะแสดงผลเปน OFF!
ทนัที

ดบัลง และจะเริม่กะพรบิ
หากการวเิคราะหตวัเองไม

เสรจ็สมบรูณ

อาจจะมกีารแสดงผลสถานะของ
ระบบ DTC เปน ON

ปลอยปุมกด 1 หลงัจากการ
เปลีย่นสถานะแลว

ดบัหรอืกะพรบิตอไป

สถานะของระบบ DTC ใหม ON
จะแสดงผลชัว่ครู

ฟงกชัน่ของระบบ DTC จะเปด
ใชงาน

เพือ่เปนอกีทางเลอืก ปดสวติช
การจดุระเบดิและเปดสวติชการ
จดุระเบดิอกีครัง้
ทานสามารถดขูอมลูเพิม่เตมิ
เกีย่วกบัระบบควบคมุการทรง
ตวั (DTC) ไดทีห่วัขอ "ขอมลูทาง
เทคนคิโดยละเอยีด":
ระบบควบคมุการทรงตวัทาํ
งานอยางไร ( 157)

การตัง้คาระบบกนัสะเทอืนแบบ
อเิลก็ทรอนกิส (D-ESA)

ชวงการปรบั Dynamic ESA
ทีม่รีะบบ Dynamic ESA SA

การตัง้คาแชสซแีบบ
อเิลก็ทรอนกิส Dynamic ESA จะ
สามารถทาํการปรบัการโหลดของ
รถมอเตอรไซคของทานใหเหมาะ
สมไดอยางอตัโนมตัิ ถาพรโีหลด
ของสปรงิถกูตัง้คาเปน Auto คน
ขบักไ็มจาํเปนทีจ่ะตองไปสนใจกบั
การตัง้คาการโหลด
ขอมลูเพิม่เตมิเกีย่วกบั
Dynamic ESA สามารถดไูดทีบ่ท
"เทคโนโลยเีชงิลกึ" ( 160)

โหมดการดดูซบัแรงทีส่ามารถใช
งานได

สาํหรบัการใชงานบนทองถนน
Road และ Dynamic
สาํหรบัการใชงานบนถนนออ
ฟโรด: Enduro
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การตัง้คาการโหลดทีส่ามารถใช
งานได

พรโีหลดของสปรงิตํา่สดุที่
กาํหนดไวอยางถาวร: Min
การชดเชยตาํแหนงการขบัขีท่ี่
เปดการทาํงานพรอมกบัการตัง้
คาแบบอตัโนมตัขิองพรโีหลด
ของสปรงิ: Auto
พรโีหลดของสปรงิสงูสดุที่
กาํหนดไวอยางถาวร: Max

BMW Motorrad ขอแนะนาํ
ใหทาํการตัง้คาระบบกนั

สะเทอืนเปน Auto

การแสดงผลการปรบัตัง้ระบบกนั
สะเทอืน

ทีม่รีะบบ Dynamic ESA SA

การเปดสวติชกญุแจ ( 56)

กดปุม 1 แลวปลอยเพือ่เรยีกดู
การตัง้คาลาสดุ

หลงัจากกดปุม 1 การตัง้คาระบบ
กนัสะเทอืนสาํหรบัระบบซบั
แรงกระแทก 2 และพรโีหลดของ
สปรงิ 3 จะปรากฏขึน้ทนัที

หลงัจากเวลาผานไปสกัครู การ
แสดงผลดงักลาวจะหายไปอกี
ครัง้โดยอตัโนมตัิ

การปรบัระบบซบัแรงกระแทก
ทีม่รีะบบ Dynamic ESA SA

การเปดสวติชกญุแจ ( 56)

กดปุม 1 แลวปลอยเพือ่เรยีกดู
การตัง้คาลาสดุ
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การปรบัตัง้คาความหนดืของโชค:
กดปุม 1 แลวปลอยซํา้ๆ จน
กระทัง่การตัง้คาทีต่องการ
ปรากฏขึน้

สามารถปรบัตัง้ความหนดื
ของโชคไดในระหวางการ

ขบัขี่

ลกูศรแสดงการเลอืก 4 จะ
ปรากฏขึน้

ลกูศรการเลอืก 4 จะหายไปหลงั
จากการเปลีย่นสถานะ

ทานสามารถตัง้คาดงัตอไปนีไ้ด:
Road: การซบัแรงกระแทกเพือ่
การขบัขีบ่นทองถนนอยางนุม
นวล
Dynamic: การซบัแรงกระแทก
เพือ่การขบัขีบ่นทองถนนแบบ
ไดนามกิ
Enduro: การซบัแรงกระแทก
เพือ่การขบัขีแ่บบออฟโรด มใีห
ใชงานเฉพาะในโหมดการขบัขี่
ENDURO หรอื ENDURO PRO
และไมสามารถตัง้คาเพิม่เตมิใน
โหมดการขบัขีด่งักลาวไดเชนกนั

หากไมสามารถตัง้คาในโหมดการ
ขบัขีท่ีเ่ลอืกไวได ขอความแจง
เตอืนตอไปนีจ้ะปรากฏขึน้: ใน
โหมดการขบัขี่ ENDURO ไมสามา
รถปรบัโชคอพัได

การปรบัตัง้พรโีหลดของสปรงิ

การปรบัตัง้คาความตงึของสปรงิ
(Preload):

การสตารทเครือ่งยนต ( 136)
กดปุม 1 คางไวซํา้ๆ จนกระทัง่
การตัง้คาทีต่องการปรากฏขึน้

BMW Motorrad ขอแนะนาํ
ใหใชการตัง้คา Auto Min

สามารถทาํใหการเขาถงึพืน้ผวิ
ถนนไดดยีิง่ขึน้และ Max เชน ใน
การใชงานบนถนนออฟโรด

การตัง้คา Min Auto และ
Max จะสามารถทาํการ

เลอืกไดเฉพาะเมือ่จอดอยูเทานัน้

หากไมสามารถตัง้คาได ขอความ
แจงเตอืนตอไปนีจ้ะปรากฏขึน้:
ปรบัการบรรทกุนํา้หนกัได เฉพาะ
เมือ่รถจอดอยูกบัที่
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ลกูศรแสดงการเลอืก 4 จะ
ปรากฏขึน้

ลกูศรการเลอืก 4 จะหายไปหลงั
จากการเปลีย่นสถานะ

ทานสามารถตัง้คาดงัตอไปนีไ้ด:
Min: พรโีหลดของสปรงิในระดบั
ตํา่สดุ
Auto: การตัง้คาพรโีหลดของ
สปรงิโดยอตัโนมตัิ
Max: พรโีหลดของสปรงิใน
ระดบัสงูสดุ

ถาไมกดปุม 1 คางไวนานๆ
ความหนดืของโชคและความ
ตงึของสปรงิ (Preload) จะปรบั
ตามคาทีแ่สดง

การตัง้คาระบบกนัสะเทอืน
แบบใหมสาํหรบัระบบซบั

แรงกระแทก 2 และพรโีหลดของ
สปรงิ 3 จะปรากฏขึน้เปนระยะ
เวลาสัน้ๆ

ในกรณทีีอ่ณุหภมูติํา่ลงมากกอน
ความตงึของสปรงิ (Preload) สงู
ขึน้ รถจกัรยานยนตจะคลายลง
เชน ลดระดบัอานหลงัลง
หลงัจากตัง้คาเสรจ็เรยีบรอย
แลว การตัง้คาแชสซจีะหายไป
ในโหมดการโหลด Auto พรี
โหลดของสปรงิจะถกูปรบักต็อ
เมือ่ไดขบัขีอ่อกไป

โหมดการขบัขี่

การใชโหมดขบัขี่
BMW Motorrad ไดพฒันา
สถานการณการขบัขีเ่พือ่รถ
มอเตอรไซคโดยเฉพาะ ซึง่ทาน
สามารถเลอืกรปูแบบการขบัขีท่ี่
เหมาะสมกบัสถานการณการขบัขี่
ของทานได:
ซรีีส่

ECO: การขบัขีท่ีป่รบัใหเหมาะ
กบัระยะทางทีข่บัตอได
RAIN: การขบัขีบ่นพืน้ถนนที่
เปยกฝน
ROAD: การขบัขีบ่นพืน้ถนนที่
แหง
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ทีม่โีหมดการขบัขีP่ro SA

ดวยโหมดการขบัขี่ Pro
ENDURO: การขบัขีแ่บบออฟโร
ดโดยใชยางสาํหรบัการขบัขีบ่น
ทองถนน
DYNAMIC: การขบัขีแ่บบ
ไดนามกิบนพืน้ถนนทีแ่หง
ENDURO PRO: สาํหรบัการขบั
ขีบ่นถนนออฟโรดทีม่ยีางแบบอ
อฟโรดทีม่โีปรไฟลทีห่นาภายใต
การพจิารณาถงึการตัง้คาโดย
คนขบั
DYNAMIC PRO: การขบัขีแ่บบ
ไดนามกิบนทองถนนทีแ่หงภาย
ใตการพจิารณาถงึการตัง้คาโดย
คนขบั

ในแตละสถานการณการขบัขีด่งั
กลาวจะมกีารเตรยีมความพรอม
ดานคณุลกัษณะของเครือ่งยนต
DTC ABS และ MSR โดยผสม
ผสานกนัเพือ่ใหเหมาะสมกบัการ
ใชงานมากทีส่ดุ

ทีม่รีะบบ Dynamic ESA SA

อกีทัง้การตัง้คาแชสซจีะถกู
ปรบัใหมคีวามเหมาะสมกบั
สถานการณในการขบัขีท่ีไ่ดเลอืก
ไว
ทานสามารถดขูอมลูเพิม่เตมิ
เกีย่วกบัโหมดการขบัขีไ่ดทีห่วัขอ
"ขอมลูทางเทคนคิโดยละเอยีด"
( 161)

การเลอืกโหมดการขบัขีล่วงหนา
ทานสามารถเลอืกโหมดการขบัขี่
ทีพ่รอมใชงานในระหวางการขบั
ขีล่วงหนาได โดยสามารถเลอืก
โหมดการขบัขีไ่ดตัง้แต 2 ถงึ 4
โหมดพรอมกนั
คาทีต่ัง้จากโรงงาน:
ECO RAIN และ ROAD

ดวยโหมดการขบัขี่ Pro

เพิม่เตมิ: ENDURO

การเลอืกโหมดการขบัขีล่วงหนา
การเปดสวติชกญุแจ ( 56)
เรยีกดเูมนู การตัง้คา การตัง้คา
รถ ตวัเลอืกโหมดการขบัขีล่วง
หนา
เลอืกโหมดการขบัขี่

สามารถเลอืกโหมดขบัขีต่อไปนีไ้ด:
ECO: สาํหรบัการขบัขีท่ีป่รบัให
เหมาะกบัระยะทางทีข่บัตอได
RAIN: สาํหรบัการขบัขีบ่นพืน้
ถนนทีเ่ปยกฝน
ROAD: สาํหรบัการขบัขีบ่นพืน้
ถนนทีแ่หง

ทีม่โีหมดการขบัขีP่ro SA

นอกจากนี้ ยงัสามารถเลอืกโหมด
การขบัขีไ่ดดงัตอไปนี:้

DYNAMIC: สาํหรบัการขบัขีแ่บบ
ไดนามกิบนพืน้ถนนทีแ่หง
ENDURO: สาํหรบัการขบัขี่
แบบออฟโรดโดยใชยางสาํหรบั
การขบัขีบ่นทองถนน
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DYNAMIC PRO: สาํหรบัการขบั
ขีแ่บบไดนามกิบนพืน้ถนนทีแ่หง
โดยคาํนงึถงึการตัง้คาจากผูขบัขี่
ENDURO PRO: สาํหรบัการขบั
ขีแ่บบออฟโรดโดยใชยางสาํหรบั
การขบัขีแ่บบออฟโรดทีม่ดีอก
ยางหยาบโดยคาํนงึถงึการตัง้คา
จากผูขบัขี่

การเลอืกโหมดขบัขี่
การเปดสวติชกญุแจ ( 56)
การเลอืกโหมดการขบัขีล่วงหนา
( 72)

กดปุม 1

การทาํงานโหมดการขบัขี่ 2 ดาน
หลงักระตกุและโหมดการขบัขี่ 3
แรกทีเ่ลอืกไดจะแสดงผล ตวั

ชวยคนหา 4 แสดงผลใหเหน็วา
มจีาํนวนโหมดการขบัขีเ่ทาใด

ขอควรระวงั

การเปดใชงานโหมดออฟโรด
(ENDURO และ ENDURO
PRO) ในการใชงานบนทองถนน
ระวงัอนัตรายจากการพลกิลม
เนือ่งจากลกัษณะการขบัขีท่ีไ่ม
มัน่คงขณะเบรกหรอืเรงความ
เรว็ในชวงการควบคมุของระบบ
ABS หรอื DTC

เปดใชงานโหมดออฟโรด
(ENDURO และ ENDURO
PRO) เฉพาะเมือ่ขบัขีบ่นเสน
ทางออฟโรดเทานัน้

กดปุม 1 ซํา้ๆ จนกระทัง่โหมด
การขบัขีท่ีต่องการปรากฏขึน้

ในคาทีต่ัง้จากโรงงาน การ
ควบคมุ ABS จะปดการทาํ

งานสาํหรบัลอหลงั ถาโหมดการ
ขบัขี่ ENDURO PRO ทาํงานอยู

ในขณะทีร่ถจอดอยูกบัที่ โหมด
การขบัขีท่ีเ่ลอืกจะเปดใชงาน
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หลงัจากเวลาผานไปประมาณ 2
วนิาที
สามารถเปดใชงานโหมดขบัขี่
ใหมในระหวางการขบัขีไ่ด โดย
ปฏบิตัติามเงือ่นไขตอไปนี:้
ไมบดิคนัเรง
ไมไดเยยีบเบรก
ระบบควบคมุความเรว็ไมทาํงาน
โหมดการขบัขีท่ีต่ัง้คาไวซึง่มกีาร
ปรบัเปลีย่นลกัษณะเครือ่งยนต
รวมถงึระบบ DTC ABS และ
MSR ใหเหมาะสมจะยงัคงอยู
หลงัจากปดสวติชกญุแจ

โหมดการขบัขี่ PRO

ทีม่โีหมดการขบัขีP่ro SA

ชวงการปรบั
โหมดการขบัขี่ PRO สามารถ
ปรบัตัง้คาตามความตองการสวน
บคุคลไดเฉพาะเมือ่โหมดดงักลาว
ถกูเลอืกไวในการเลอืกโหมดการ
ขบัขีล่วงหนา

การเลอืกโหมดขบัขี่ PRO
การเปดสวติชกญุแจ ( 56)
เรยีกดเูมนู การตัง้คา การตัง้คา
รถ ตวัเลอืกโหมดการขบัขีล่วง
หนา
เลอืก โหมดการขบัขี่ ENDURO
PRO หรอื โหมดการขบัขี่
DYNAMIC PRO
เรยีกใช กาํหนดคา

การตัง้คาระบบ Enduro Pro
ทีม่โีหมดการขบัขีP่ro SA

การเลอืกโหมดขบัขี่ PRO
( 74)

ระบบ Engine ถกูเลอืกไว การตัง้
คาลาสดุจะปรากฏในรปูของแผน
ภมูิ 1 พรอมคาํอธบิายเกีย่วกบั
ระบบดงักลาว 2

เลอืกระบบ แลวยนืยนั

ทานสามารถเลือ่นดกูารตัง้คาที่
สามารถใชงานได 3 รวมถงึคาํ
อธบิายทีเ่กีย่วของ 4

ตัง้คาระบบ
ระบบ Engine DTC และ ABS
สามารถปรบัตัง้คาไดดวยวธิกีาร
เดยีวกนั
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ทานสามารถรเีซต็การตัง้คากลบั
ไปเปนการตัง้คาจากโรงงานได:
การรเีซต็การตัง้คาโหมดการขบั
ขี่ ( 75)

การตัง้คาระบบ Dynamic Pro
การเลอืกโหมดขบัขี่ PRO
( 74)
ตัง้คาระบบเหมอืนกบั โหมดการ
ขบัขี่ ENDURO PRO

การรเีซต็การตัง้คาโหมดการขบัขี่
การเลอืกโหมดขบัขี่ PRO
( 74)
เลอืก รเีซต็ แลวยนืยนั
โหมดการขบัขี่ ENDURO PRO
จะใชการตัง้คาจากโรงงานตอ
ไปนี:้
เครือ่งยนต: Road
DTC: Enduro Pro
ABS: Enduro Pro
โหมดการขบัขี่ DYNAMIC PRO
จะใชการตัง้คาจากโรงงานตอ
ไปนี:้
เครือ่งยนต: Dynamic
DTC: Dyna Pro
ABS: Dynamic

ระบบควบคมุความเรว็

มรีะบบควบคมุความเรว็ SA

การแสดงผลในขณะทีท่าํการตัง้
คา (การระบเุครือ่งหมายจราจร
ไมไดเปดการทาํงาน)

สญัลกัษณ 1 สาํหรบัระบบควบ
คมุความเรว็จะปรากฏในมมุมอง
Pure Ride และในแถบสถานะ
ดานบน

การแสดงผลในขณะทีท่าํการตัง้
คา (การระบเุครือ่งหมายจราจร
เปดการทาํงาน)

สญัลกัษณ 1 สาํหรบัระบบควบ
คมุความเรว็จะปรากฏในมมุมอง
Pure Ride และในแถบสถานะ
ดานบน
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การเปดใชงานระบบควบคมุความ
เรว็

เงือ่นไข
ระบบควบคมุความเรว็จะสามารถ
ใชงานไดหลงัจากสลบัโหมดการ
ขบัขี่ ENDURO หรอื ENDURO
PRO เปนโหมดอืน่แลวเทานัน้

เลือ่นสวติช 1 ไปทางดานขวา
สามารถใชงานปุมกด 2 ได

การบนัทกึความเรว็

ดนัปุม 1 ไปทางดานหนาแลว
ปลอย

ชวงการปรบัของระบบ
ควบคมุความเรว็

30...210 km/h

ไฟแสดงสถานะสาํหรบั
ระบบควบคมุความเรว็ตดิ

สวาง

จะคงรกัษาระดบัความเรว็และ
บนัทกึระดบัความเรว็นีไ้ว

การเรงความเรว็

ดนัปุม 1 ไปทางดานหนาแลว
ปลอย
การกดแตละครัง้ความเรว็จะ
เพิม่ขึน้ 1 กโิลเมตรตอชัว่โมง
ดนัปุม 1 ไปทางดานหนาคางไว
ความเรว็จะเพิม่ขึน้อยางตอ
เนือ่ง
ถาไมกดปุม 1 เพิม่อกีความเรว็
จะคงอยูตามทีป่รบัและจะถกู
บนัทกึ
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การลดความเรว็

กดปุม 1 สัน้ ๆ ไปทางดานหลงั
การกดแตละครัง้ความเรว็จะลด
ลง 1 กโิลเมตรตอชัว่โมง
กดปุม 1 ไปทางดานหลงัคางไว
ความเรว็จะลดลงอยางตอเนือ่ง
ถาไมกดปุม 1 เพิม่อกีความเรว็
จะคงอยูตามทีป่รบัและจะถกู
บนัทกึ

การปดใชงานระบบควบคมุความ
เรว็

ดงึเบรก ดงึคลตัช หรอืใชคนัเรง
(ปลอยคนัเรงจนเกนิตาํแหนงพืน้
ฐาน) เพือ่ปดใชงานระบบควบคมุ
ความเรว็

ในขณะปรบัลดเกยีรดวย
ตวัชวยเปลีย่นเกยีรรุน Pro

ระบบควบคมุความเรว็จะถกูปดใช
งานโดยอตัโนมตัเินือ่งดวยเหตผุล
ดานความปลอดภยั

ในขณะทีร่ะบบ ABS หรอื
DTC เขาแทรกแซงการทาํ

งาน ระบบควบคมุความเรว็จะถกู
ปดใชงานโดยอตัโนมตัเินือ่งดวย
เหตผุลดานความปลอดภยั หากผู
ขบัขีป่ดใชงานระบบ DTC ระบบ

ควบคมุความเรว็จะถกูปดใชงาน
ดวยเชนกนั

ไฟแสดงสถานะสาํหรบัระบบ
ควบคมุความเรว็จะดบัลง

จะปรบัเปนความเรว็กอนหนานีอ้กี
ครัง้

กดปุม 1 สัน้ ๆ ไปทางดานหลงั
เพือ่ปรบัเปนความเรว็ทีบ่นัทกึไว
อกีครัง้

ระบบควบคมุความเรว็จะ
ไมถกูปดใชงานจากการเรง

ความเรว็ เมือ่ปลอยคนัเรง ความ
เรว็จะลดลงมาอยูในระดบัตาม
คาทีบ่นัทกึไวเทานัน้ แมวาผูขบัขี่
ตัง้ใจทีจ่ะลดความเรว็ลงมาอกี

ไฟแสดงสถานะสาํหรบั
ระบบควบคมุความเรว็ตดิ

สวาง
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การปดใชงานระบบควบคมุความ
เรว็

เลือ่นสวติช 1 ไปทางซาย
ระบบจะปดใชงาน
ปุมกด 2 ถกูบลอ็กไว

ระบบชวยออกตวั
การแสดงผล

สญัลกัษณ 1 สาํหรบัตวัชวยการ
ขบัขี่ จะถกูแสดงผลในมมุมอง
Pure Ride และในดานบนของแถบ
สถานะ

การใชงานระบบ
Hill Start Control

เงือ่นไข
รถมอเตอรไซคจอดอยูกบัทีแ่ละ
เครือ่งยนตกาํลงัทาํงาน

ขอควรระวงั

ระบบชวยในการออกตวัขดัของ
มคีวามเสีย่งตอการเกดิอบุตัเิหตุ

เขาเบรกแบบแมนนวลเพือ่ยดึ
รถไว

ระบบชวยการขบัขี่ Hill Start
Control เปนระบบอาํนวย

ความสะดวกในการขบัขีบ่นทีล่าด
ชนัเทานัน้ จงึไมควรใชแทนเบรก
จอดรถ

ดงึคนัเบรกมอื 1 หรอืคนัเบรก
เทาแรง ๆ และปลอยออกอกี
ครัง้

จะปรากฏเปนสเีขยีว

ระบบ Hill Start Control จะเปด
ใชงาน
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ดงึคนัเบรกมอื 1 หรอืเหยยีบคนั
เบรกเทาอกีครัง้เพือ่ปดใชงาน
ระบบ Hill Start Control

จะหายไป

หรอืขบัออกตวัดวยเกยีร 1 หรอื
2

ทานตองบดิคนัเรงขณะออก
ตวัเพือ่ใหสามารถขบัออกตวั

โดยใชระบบ Hill Start Control ได
หลงัจากปลอยเบรกจนสดุ
แลว สญัลกัษณการหยดุรถ

จะหายไป

ระบบ Hill Start Control จะปดใช
งาน
ทานสามารถดขูอมลูเพิม่เตมิ
เกีย่วกบัระบบ Hill Start Control
ไดทีห่วัขอ "ขอมลูทางเทคนคิ
โดยละเอยีด":
ฟงกชัน่ของตวัชวยการขบัขี่
( 169)

การเปดสวติชและปดสวติช Hill
Start Control

การเปดสวติชกญุแจ ( 56)
เรยีกใชเมนู การตัง้คา การตัง้
คารถ
การเปดสวติชหรอืการปดสวติช
ระบบ Hill Start Control

การใชงานระบบ
Hill Start Control Pro

ทีม่โีหมดการขบัขีP่ro SA

เงือ่นไข
รถมอเตอรไซคจอดอยูกบัทีแ่ละ
เครือ่งยนตกาํลงัทาํงาน

ขอควรระวงั

ระบบชวยในการออกตวัขดัของ
มคีวามเสีย่งตอการเกดิอบุตัเิหตุ

เขาเบรกแบบแมนนวลเพือ่ยดึ
รถไว

ตวัชวยการขบัขี่ Hill Start
Control Pro เปนเพยีงระบบ

อาํนวยความสะดวกสบายเพือ่
การออกตวัใหงายขึน้บนทางลาด
ชนั และดงันัน้จงึตองหามสลบักบั
เบรกจอดรถ

เมือ่ไตขึน้ทีท่างลาดชนัเกนิ
มากกวา 40 % ไมควรใชตวั

ชวยการขบัขี่ Hill Start Control
Pro
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ดงึคนัเบรกมอื 1 หรอืคนัเบรก
เทาแรง ๆ และปลอยออกอกี
ครัง้
หรอือกีทางเลอืกโดยใชเบรก
ประมาณหนึง่วนิาทนีอกเหนอื
จากภาวะทีร่ถจกัรยานยนตหยดุ
นิง่ เมือ่ทาํการไตขึน้ทีล่าดชนั
อยางนอย 3%

จะปรากฏเปนสเีขยีว

ระบบ Hill Start Control Pro จะ
เปดใชงาน
ดงึคนัเบรกมอื 1 หรอืเหยยีบคนั
เบรกเทาอกีครัง้เพือ่ปดใชงาน
ระบบ Hill Start Control Pro

หากระบบ Hill Start Control
Pro ถกูปดการใชงานดวยคนั

เบรกมอื ระบบ Hill Start Control
แบบอตัโนมตัจิะปดการทาํงานใน
อกี 4 เมตรถดัไป

จะหายไป

หรอืขบัออกตวัดวยเกยีร 1 หรอื
2

ทานตองบดิคนัเรงขณะออก
ตวัเพือ่ใหสามารถขบัออก

ตวัโดยใชระบบ Hill Start Control
Pro ได

หลงัจากปลอยเบรกจนสดุ
แลว สญัลกัษณการหยดุรถ

จะหายไป

ระบบ Hill Start Control Pro จะ
ปดใชงาน
ทานสามารถดขูอมลูเพิม่
เตมิเกีย่วกบัระบบ Hill Start
Control Pro ไดทีห่วัขอ "ขอมลู
ทางเทคนคิโดยละเอยีด":
ฟงกชัน่ของตวัชวยการขบัขี่
( 169)

การปรบัตัง้คาระบบ Hill Start
Control Pro

ทีม่โีหมดการขบัขีP่ro SA

การเปดสวติชกญุแจ ( 56)
เรยีกดเูมนู การตัง้คา การตัง้
คารถ
เลอืก HSC Pro
เลอืก ปด เพือ่ปดใชงานระบบ
Hill Start Control Pro
ระบบ Hill Start Control Pro จะ
ปดใชงาน
เลอืก แมนนวล เพือ่เปดใชงาน
ระบบ Hill Start Control Pro
แบบแมนนวล
สามารถกระตุนการใชงาน Hill
Start Control Pro ไดโดยการใช
มอืหรอืคนัเบรกเทาแรง ๆ
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เลอืก อตัโนมตัิ เพือ่เปดใชงาน
ระบบ Hill Start Control Pro โดย
อตัโนมตัิ
สามารถกระตุนการใชงาน Hill
Start Control Pro ไดโดยการใช
มอืหรอืคนัเบรกเทาแรง ๆ
ในการสัง่งานเบรกประมาณหนึง่
วนิาทเีกนิกวาภาวะทีร่ถยนต
หยดุนิง่และไตขึน้ทีท่างลาดชนัที่
อยางนอย 3 % ระบบ Hill Start
Control Pro จะทาํงานอยาง
อตัโนมตัิ
การตัง้คาทีเ่ลอืกยงัคงอยูหลงั
จากปดสวติชของการจดุระเบดิ
แลวกต็าม

ระบบสญัญาณกนัขโมย (DWA)

การสัง่งาน
ทีม่รีะบบสญัญาณกนัขโมย
(DWA)SA

การเปดสวติชกญุแจ ( 56)
ปรบั DWA ใหเขากนั ( 83)
ปดสวติชกญุแจ
หากระบบสญัญาณกนัขโมย
(DWA) ทาํงานอยู ใหใชระบบ
สัง่งาน DWA อตัโนมตัหิลงัจาก
ดบัเครือ่งยนตแลว
การเปดใชงานจะใชเวลา
ประมาณ 30 วนิาที
ไฟเลีย้วจะตดิสวางสองครัง้
เสยีงสญัญาณยนืยนัจะดงัขึน้
สองครัง้ (หากตัง้โปรแกรมไว)
ระบบ DWA จะทาํงาน

ทีม่รีะบบKeyless Ride SA

ปดสวติชกญุแจ
กดปุม 1 ของกญุแจรโีมทสอง
ครัง้
การเปดใชงานจะใชเวลา
ประมาณ 30 วนิาที
ไฟเลีย้วจะตดิสวางสองครัง้
เสยีงสญัญาณยนืยนัจะดงัขึน้
สองครัง้ (หากตัง้โปรแกรมไว)
ระบบ DWA จะทาํงาน

เพือ่เปนการปดการทาํงานของ
เซน็เซอรตรวจจบัการเคลือ่น
ไหว (เชน ถารถจกัรยานยนต
ถกูขนสงดวยรถไฟ และอาจจะ
เกดิการกระตุนการทาํงานของ
สญัญาณเตอืนไดจากการเคลือ่น
ไหวทีร่นุแรง) กดปุม 1 ของ
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กญุแจรโีมทอกีครัง้ในระหวาง
ขัน้ตอนการเปดใชงาน
ไฟเลีย้วจะตดิสวางสามครัง้
เสยีงสญัญาณยนืยนัจะดงัขึน้
สามครัง้ (หากตัง้โปรแกรมไว)
เซน็เซอรตรวจจบัการเคลือ่น
ไหวจะปดใชงาน

สญัญาณเสยีงเตอืน
ทีม่รีะบบสญัญาณกนัขโมย
(DWA)SA

สญัญาณเตอืนระบบ DWA อาจดงั
ขึน้เนือ่งจาก:

เซน็เซอรตรวจจบัการเคลือ่นไหว
การพยายามเปดสวติชดวย
กญุแจรถทีไ่มไดรบัอนญุาต
การปลดการเชือ่มตอระบบ
DWA ออกจากแบตเตอรีร่ถ
มอเตอรไซค (แบตเตอรีร่ะบบ
DWA ทาํหนาทีจ่ายกระแสไฟฟา
ทัง้นีจ้ะมเีพยีงเสยีงสญัญาณ
เตอืนดงัขึน้เทานัน้ สวนไฟเลีย้ว
จะไมตดิสวาง)

ทีม่รีะบบKeyless Ride SA

หากกญุแจรโีมทอยูในพืน้ที่
การรบัสญัญาณ สญัญาณ

เตอืนทีด่งัขึน้เนือ่งจากเซน็เซอร
วดัความเอยีงจะถกูยบัยัง้การทาํ
งาน

หากแบตเตอรี่ DWA ปลอยประจุ
จนหมด ฟงกชัน่ตางๆยงัสามารถ
ใชงานไดอยู เฉพาะตวักระตุน
สญัญาณเตอืนทีถ่อดออกจาก
แบตเตอรีเ่ทานัน้ทีใ่ชการไมได

สญัญาณเตอืนจะทาํงานเปน
ระยะเวลาประมาณ 26 วนิาที ใน
ระหวางทีส่ญัญาณเตอืนทาํงาน
เสยีงสญัญาณเตอืนจะดงัขึน้และ
ไฟเลีย้วจะกะพรบิ ทานสามารถ
นาํรถเขารบัการตัง้คารปูแบบ
ของเสยีงสญัญาณเตอืนไดทีศ่นูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

ทีม่รีะบบKeyless Ride SA

สญัญาณเตอืนทีท่าํงานอยู
สามารถยกเลกิโดยการกดปุม 1
ของกญุแจรโีมทไดตลอดเวลาโดย
ไมตองปดใชงานระบบ DWA

หากสญัญาณเตอืนทาํงานในขณะ
ทีผู่ขบัขีไ่มอยู ผูขบัขีจ่ะไดรบัการ
แจงใหทราบผานเสยีงสญัญาณ
เตอืนทีด่งัขึน้หนึง่ครัง้เมือ่เปด
สวติชกญุแจ จากนัน้ไฟไดโอด
ระบบ DWA จะสงสญัญาณบอก
สาเหตขุองสญัญาณเตอืนเปนเวลา
หนึง่นาที
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สญัญาณไฟทีไ่ฟไดโอดระบบ
DWA:

กะพรบิ 1 ครัง้: เซน็เซอรตรวจ
จบัการเคลือ่นไหว 1
กะพรบิ 2 ครัง้: เซน็เซอรตรวจ
จบัการเคลือ่นไหว 2
กะพรบิ 3 ครัง้: มกีารเปดสวติช
กญุแจดวยกญุแจรถทีไ่มไดรบั
อนญุาต
กะพรบิ 4 ครัง้: มกีารปลดการ
เชือ่มตอระบบ DWA ออกจาก
แบตเตอรีร่ถมอเตอรไซค
กะพรบิ 5 ครัง้: เซน็เซอรตรวจ
จบัการเคลือ่นไหว 3

การยกเลกิการทาํงาน
ทีม่รีะบบสญัญาณกนัขโมย
(DWA)SA

สวติชดบัเครือ่งยนตฉกุเฉนิอยูใน
ตาํแหนงทาํงาน
เปดสวติชกญุแจ
ไฟเลีย้วจะตดิสวางหนึง่ครัง้
เสยีงสญัญาณยนืยนัจะดงัขึน้
หนึง่ครัง้ (หากตัง้โปรแกรมไว)
ระบบ DWA จะปดใชงาน
ทีม่รีะบบKeyless Ride SA

กดปุม 1 บนกญุแจรโีมทหนึง่ครัง้

หากปดใชงานฟงกชัน่
สญัญาณเตอืนโดยใชกญุแจ

รโีมทและไมไดเปดสวติชกญุแจ
หลงัจากนัน้ ฟงกชัน่สญัญาณ
เตอืนจะกลบัมาทาํงานอกีครัง้
โดยอตัโนมตัหิลงัจากเวลาผานไป
ประมาณ 30 วนิาทใีนกรณทีีไ่ดตัง้
โปรแกรม "เปดใชงานหลงัจากปด
สวติชกญุแจ" ไว

ไฟเลีย้วจะตดิสวางหนึง่ครัง้
เสยีงสญัญาณยนืยนัจะดงัขึน้
หนึง่ครัง้ (หากตัง้โปรแกรมไว)
ระบบ DWA จะปดใชงาน

ปรบั DWA ใหเขากนั
การเปดสวติชกญุแจ ( 56)
เรยีกใชเมนู การตัง้คา การตัง้
คารถ DWA
สามารถตัง้คาไดดงัตอไปนี:้
ปรบั สญัญาณเตอืน ใหเขากนั
การเปดสวติชและปดสวติช
เซน็เซอรวดัความเอยีง
การเปดสวติชและปดสวติช
เสยีงสญัญาณระบบทาํงาน
การเปดสวติชและปดสวติช
สญัญาณระบบทาํงานแบบ
อตัโนมตัิ
ทีม่รีะบบสญัญาณกนัขโมย
(DWA)SA

ชวงการปรบั ( 84)
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ชวงการปรบั
ทีม่รีะบบสญัญาณกนัขโมย
(DWA)SA

สญัญาณเตอืน: ปรบัโทนเสยีง
สญัญาณเตอืนใหดงัขึน้และเบาลง
หรอืสงสญัญาณเตอืนเปนระยะ
เซน็เซอรวดัความเอยีง: เปดใช
งานเซน็เซอรวดัความเอยีง เพือ่
ทาํการตรวจสอบระยะเอยีงของ
รถ DWA จะตอบสนอง เชน การ
ขโมยลอหรอืการถกูลากออกไป

เมือ่เคลือ่นยายรถมอเตอร
ไซค ใหปดใชงานเซน็เซอร

วดัความเอยีงเพือ่ปองกนัไมให
ระบบ DWA ทาํงาน
เสยีงสญัญาณระบบทาํงาน: โทน
เสยีงสญัญาณเตอืนยนืยนัหลงัจาก
เปด/ปดใชงาน DWA นอกเหนอื
จากการแสดงเตอืนของไฟกะพรบิ
สญัญาณระบบทาํงานแบบ
อตัโนมตั:ิ เปดใชงานฟงกชัน่
สญัญาณเตอืนโดยอตัโนมตัเิมือ่ปด
สวติชกญุแจ

ระบบตรวจสอบความดนัลมยาง
(RDC)

ทีม่โีหมดการขบัขีP่ro SA

ทีม่รีะบบตรวจสอบความดนัลม
ยาง (RDC)SA

การเปดหรอืปดใชงานการแจง
เตอืนคาความดนัทีก่าํหนด

เมือ่ความดนัลมยางถงึคาตํา่
สดุ การแจงเตอืนคาความดนัที่
กาํหนดจะปรากฏขึน้

เรยีกดเูมนู การตัง้คา การตัง้คา
รถ RDC
เปดหรอืปดใชงาน แจงความดนั
ไมตรงทีก่าํหนด

ระบบทาํความรอน

การใชงานมอืจบัพรอมระบบทาํ
ความรอน

ทีม่กีารทาํความรอนมอืจบั SA

ทีไ่มมกีารอุนทีน่ัง่ SA

สามารถสัง่งานระบบทาํ
ความรอนมอืจบัไดเฉพาะใน

ขณะทีเ่ครือ่งยนตตดิอยูเทานัน้

ระบบทาํความรอนมอืจบั
อาจทาํใหใชพลงังานจาก

แบตเตอรีจ่นหมดประจไุด เมือ่
การขบัขีใ่นชวงรอบเครือ่งยนต
ตํา่ หากชารจแบตเตอรีไ่มเพยีง
พอ ระบบทาํความรอนมอืจบัจะ
ปดการทาํงานเพือ่รกัษาความ
สามารถในการสตารทเครือ่งยนต

การสตารทเครือ่งยนต ( 136)

กดปุมกด 1 ซํา้จนกวาจะถงึ
ระดบัความรอนทีต่องการ 2 ที่
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ดานหนาสญัลกัษณการทาํความ
รอนมอืจบั 3 จะแสดงผลขึน้มา

มอืจบัแฮนดสามารถทาํความรอน
ได 2 ระดบั

การทาํความรอนในระดบัตํา่

การทาํความรอนในระดบัสงู

การทาํความรอนในระดบัสงูจะ
ชวยใหสามารถทาํความรอนที่
มอืจบัไดอยางรวดเรว็ จากนัน้
ควรลดลงมาเปนระดบั 1
หากไมมกีารเปลีย่นแปลงใดๆ
เพิม่เตมิ ระดบัการทาํความรอน
จะถกูปรบัตามทีผู่ใชไดเลอืกไว
เพือ่เปนการปดสวติชการทาํ
ความรอนมอืจบั ใหกดปุมกด 1
ซํา้จนกวาสญัลกัษณการทาํ
ความรอนมอืจบั 3 จะดบัไป

การใชงานระบบทาํความรอน
ทีม่กีารทาํความรอนมอืจบั SA

ทีม่กีารอุนทีน่ัง่ SA

มอืจบัพรอมระบบทาํความ
รอนและระบบทาํความรอน

ทีน่ัง่จะทาํงานตอเมือ่เครือ่งยนต
ทาํงานอยูเทานัน้

การสตารทเครือ่งยนต ( 136)

กดปุมกด 1
เมนู ระบบทาํความรอน จะเปด
ขึน้
เลอืก ระบบทาํความรอนมอืจบั
หรอื ระบบทาํความรอนทีน่ัง่
เลอืกระดบัความรอนทีต่องการ
แลวยนืยนั
ระดบัความรอนทีเ่ลอืกจะปรากฏ
บนจอแสดงผลดานซายมอืขาง
สญัลกัษณระบบทาํความรอน 2
กดปุม 1 เพือ่ปดเมนู ระบบทาํ
ความรอน
กดปุม 1 คางไวเพือ่ปดหรอืเปด
ใชงานระบบทาํความรอนพรอม
ระดบัความรอนทีเ่ลอืกไวกอน
หนาอกีครัง้

ระดบัความรอนทีต่ัง้คาไวจะ
ยงัคงอยูหลงัจากปดสวติช

กญุแจ

การสัง่งานระบบทาํความรอน
เบาะนัง่ซอนทาย

ทีม่กีารทาํความรอนมอืจบั SA

ทีม่กีารอุนทีน่ัง่ SA

สตารทเครือ่งยนต
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สามารถสัง่งานระบบทาํ
ความรอนเบาะนัง่ไดเฉพาะ

ในขณะทีเ่ครือ่งยนตตดิอยูเทานัน้

เลอืกระดบัความรอนทีต่องการ
โดยใชสวติช 1

ชองเกบ็ของ

การเปดและการลอ็คชองเกบ็ของ

หากตองการเปดชองเกบ็ของ 1
ใหหมนุทีจ่บัไวโดยหมนุทวนเขม็
นาฬกิา 90 °แลวดงึขึน้
เพือ่ปดลอ็คชองเกบ็ของ 1 ให
ปดชองเกบ็ของใหหมนุดามจบั
ประตดูานนอกไปที่ 90 องศา
ตามเขม็นาฬกิาและพบัไปตาม
ทศิทางการเดนิทางในชองเกบ็
ของ
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ขอมลูทัว่ไป

ขอควรระวงั

คาํเตอืน

การใชงานสมารทโฟนใน
ระหวางการขบัขีห่รอืเมือ่เครือ่ง
ยนตทาํงานอยู
มคีวามเสีย่งตอการเกดิอบุตัเิหตุ

โปรดปฏบิตัติามขอกาํหนดการ
จราจรทางบกทีม่ผีลบงัคบัใช
ในแตละประเทศ
หามใชอปุกรณดงักลาวใน
ระหวางการขบัขี่ (ยกเวนการ
ใชงานทีไ่มตองมกีารสัง่งาน
เชน ระบบโทรศพัทผานอุ
ปกรณแฮนดฟร)ี

คาํเตอืน

การไขวเขวไปจากการจราจร
และการสญูเสยีการควบคมุ
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ
โดยการใชงานของระบบขอมลู
และอปุกรณการสือ่สารทีร่วมอยู
ในระหวางการขบัขี่

ใหทานใชงานระบบหรอื
อปุกรณนีเ้ฉพาะเมือ่สภาพการ
จราจรเปนใจเทานัน้
ถาจาํเปนใหหยดุจอดแลวจงึใช
งานระบบหรอือปุกรณ

ฟงกชัน่ตาง ๆ ของ
Connectivity
ฟงกชัน่ตาง ๆ ของ Connectivity
จะประกอบดวยหวัขอของ สือ่
โทรศพัทและระบบนาํทาง ฟงกชัน่
ตางๆ ของระบบ Connectivity จะ
สามารถใชงานไดหากจอแสดง
ผล TFT เชือ่มตออยูกบัอปุกรณ
เคลือ่นทีป่ลายทางและหมวกกนั
นอ็ค ( 101) ทานสามารถดู
ขอมลูเพิม่เตมิเกีย่วกบัฟงกชัน่
ตางๆ ของระบบ Connectivity ได
ที:่
bmw-motorrad.com/
connectivity

ถาถงันํา้มนัเชือ้เพลงิอยูที่
ระหวางอปุกรณสดุทายแบบ

เคลือ่นทีแ่ละจอภาพ TFT อาจจะ
ทาํใหการเชือ่มตอ Bluetooth ถกู
จาํกดัได BMW Motorrad ขอแนะ
นาํใหเกบ็รกัษาอปุกรณสดุทาย
แบบเคลือ่นทีไ่วทีส่วนบนของถงั
นํา้มนัเชือ้เพลงิ (เชน ไวในกระเปา
เสือ้แจค็เกต็)

โดยขึน้อยูกบัอปุกรณสดุทาย
แบบเคลือ่นที่ อาจจะมกีาร

จาํกดัขอบเขตของฟงกชัน่ของ
Connectivity ได

https://www.bmw-motorrad.com/connectivity
https://www.bmw-motorrad.com/connectivity
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Connected App
ดวย BMW Motorrad
Connected App จะสามารถเรยีก
ดขูอมลูการใชงานและขอมลูยาน
พาหนะตาง ๆ ได สาํหรบัการใช
งานในบางฟงกชัน่ เชน ของระบบ
นาํทาง จะตองทาํการตดิตัง้แอ
พไวบนอปุกรณสดุทายแบบเคลือ่น
ทีแ่ละเชือ่มตอกนักบัจอภาพ TFT
ดวยแอพ การแนะนาํเสนทางจะ
ถกูเริม่ตนและจะปรบัใหเขากนักบั
ระบบนาํทาง

สาํหรบัอปุกรณสดุทายแบบ
เคลือ่นทีบ่างชนดิ เชน ระบบ

ปฏบิตักิาร iOS กอนการใชงาน
จะตองเรยีกใช BMW Motorrad
Connected App ขึน้มา

สภาวะในปจจบุนั
หลงัจากสิน้สดุการตพีมิพ
ขาวสารแลวอาจจะมกีารอพั
เดตจอภาพ TFT ได ดวยเหตุ
นี้ คูมอืการใชงานฉบบันีจ้งึ
อาจมเีนือ้หาคลาดเคลือ่นไป
จากรถมอเตอรไซคทีท่านใช
งานอยู ทานสามารถดขูอมลู
ตางๆ ทีไ่ดรบัการอพัเดทไดที:่
bmw-motorrad.com/service

หลกัการ

อปุกรณควบคมุ

การใชงานเนือ้หาทัง้หมดของ
จอแสดงผลจะถกูดาํเนนิการผาน
ทางมลัตคิอนโทรลเลอร 1 และ
ปุมโยก MENU 2
โดยขึน้อยูกบับรบิท จะสามารถดาํ
เนนิการฟงกชัน่ดงัตอไปนีไ้ด

ฟงกชัน่ตาง ๆ ของมลัติ
คอนโทรลเลอร
หมนุมลัตคิอนโทรลเลอรไปทาง
ดานบน:

เลือ่นเคอรเซอรในรายการไป
ทางดานบน
ทาํการตัง้คา
เพิม่ระดบัเสยีงขึน้

หมนุมลัตคิอนโทรลเลอรไปทาง
ดานลาง:

เลือ่นเคอรเซอรในรายการไป
ทางดานลาง
ทาํการตัง้คา
ลดระดบัเสยีงลง

https://www.bmw-motorrad.com/service
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โยกมลัตคิอนโทรลเลอรไปทาง
ดานซาย:

กระตุนการทาํงานตามขอเสนอ
แนะในการดาํเนนิงาน
กระตุนการทาํงานไปทางดาน
ซายหรอืยอนกลบั
หลงัจากการตัง้คาตาง ๆ แลว
ใหกลบัไปยงัมมุมองเมนู
ในมมุมองเมน:ู เปลีย่นไปยงั
ลาํดบัชัน้ทีอ่ยูดานบนหนึง่ระดบั
ในเมนู ยานพาหนะของฉนั:
เลือ่นแผงเมนตูอไป

โยกมลัตคิอนโทรลเลอรไปทาง
ดานขวา:

กระตุนการทาํงานตามขอเสนอ
แนะในการดาํเนนิงาน
ยนืยนัการเลอืก
ยนืยนัการตัง้คา
เลือ่นขัน้ตอนเมนตูอไป
เลือ่นในรายการไปทางดานขวา
ในเมนู ยานพาหนะของฉนั:
เลือ่นแผงเมนตูอไป

ฟงกชัน่ตาง ๆ ของปุมโยก MENU

คาํแนะนาํทีใ่หโดยระบบนาํ
ทางจะถกูแสดงผลเปนกลอง

การโตตอบ ถาไมมกีารเรยีกใช
เมนู ระบบนาํทาง การใชงานของ
ปุมโยก MENU จะถกูจาํกดัชัว่
คราว

กด MENU ไปทางดานบนสัน้ ๆ:
ในมมุมองเมน:ู เปลีย่นไปยงั
ลาํดบัชัน้ทีอ่ยูดานบนหนึง่ระดบั
ในมมุมอง Pure Ride: เปลีย่น
การแสดงผลสาํหรบัแถบสถานะ
ไปยงั ขอมลูคนขบั

กด MENU ไปทางดานบนยาว ๆ:
ในมมุมองเมน:ู เปดมมุมอง
Pure Ride
ในมมุมอง Pure Ride: เปลีย่น
โฟกสัการใชงานไปยงัระบบนาํ
ทาง

กด MENU ไปางดานลางสัน้ ๆ:
เปลีย่นระดบัลาํดบัชัน้ไปทางดาน
ลาง
จะไมมฟีงกชัน่ ถาไปถงึระดบั
ลาํดบัชัน้ดานลางสดุแลว

กด MENU ไปทางดานลางยาว ๆ:
เปลีย่นกลบัไปยงัเมนทูีไ่ดเรยีก
ใชลาสดุ หลงัจากทีก่อนหนานีไ้ด
ทาํการเปลีย่นเมนโูดยการกดปุม
โยก MENU ไปทางดานบนยาว
ๆ
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คาํแนะนาํในการใชงานในเมนู
หลกั

การดาํเนนิการใด ๆ ถงึจะมคีวาม
เหมาะสมนัน้ จะมกีารแสดงให
เหน็โดยคาํแนะนาํในการใชงาน

ความหมายของคาํแนะนาํในการ
ใชงาน:

คาํแนะนาํในการใชงาน 1: ไป
จนสดุทางซายแลว
คาํแนะนาํในการใชงาน 2:
สามารถเปดหนาไปทางดานขวา
ได
คาํแนะนาํในการใชงาน 3:
สามารถเปดหนาไปทางดานลาง
ได
คาํแนะนาํในการใชงาน 4:
สามารถเปดหนาไปทางซายลาง
ได

คาํแนะนาํในการใชงาน 5: ไป
จนสดุทางขวาแลว

คาํแนะนาํในการใชงานในเมนยูอย
นอกจากคาํแนะนาํในการใชงาน
ในเมนหูลกัแลวยงัจะมคีาํแนะนาํ
ในการใชงานอืน่ ๆ อยูในเมนยูอย
อกี

ความหมายของคาํแนะนาํในการ
ใชงาน:

คาํแนะนาํในการใชงาน 1: การ
แสดงผลลาสดุจะอยูในเมนทูีเ่ปน
ลาํดบัชัน้ สญัลกัษณจะแสดงให
เหน็ถงึระดบัเมนยูอย สญัลกัษณ
สองสญัลกัษณจะแสดงใหเหน็วา
มเีมนยูอยอยางนอยสองระดบั สี
ของสญัลกัษณจะเปลีย่นแปลงไป
โดยขึน้อยูกบัวา จะสามารถยอน
กลบัขึน้ไปทางดานบนไดหรอืไม
คาํแนะนาํในการใชงาน 2: จะ
สามารถเรยีกใชระดบัเมนยูอย
อืน่ ๆ ได
คาํแนะนาํในการใชงาน 3: มนั
จะมกีารบนัทกึขอมลูมากกวาที่
จะสามารถแสดงผลได
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แสดงผลมมุมอง Pure Ride

กดปุมโยก MENU ไปทางดาน
บนยาว ๆ

การเปดสวติชและปดสวติชของ
ฟงกชัน่ตาง ๆ

รายการเมนบูางรายการจะแสดง
เปนกลองใหเหน็ กลองแสดงจะ
ใหเหน็วา ฟงกชัน่ถกูเปดสวติช
หรอืปดสวติชอยู สญัลกัษณการ
ดาํเนนิการหลงัรายการเมนจูะ
แสดงใหเหน็วา โดยการโยกมลัติ
คอนโทรลเลอรไปทางดานขวาสัน้
ๆ จะเปนการเปดสวติช
ตวัอยางสาํหรบัการปดสวติชและ
การเปดสวติช:

สญัลกัษณ 1 แสดงใหเหน็วาฟงก
ชัน่เปดใชงานอยู
สญัลกัษณ 2 แสดงใหเหน็วาฟงก
ชัน่ปดใชงานอยู
สญัลกัษณ 3 แสดงใหเหน็วาฟงก
ชัน่สามารถปดใชงานได
สญัลกัษณ 4 แสดงใหเหน็วาฟงก
ชัน่สามารถเปดใชงานได

เรยีกใชเมนู

แสดงผลมมุมอง Pure Ride
( 94)
กดปุม 2 ไปทางดานลางคางไว
สกัครู

จะสามารถเรยีกใชเมนไูดดงัตอไป
นี้

รถของฉนั
ระบบนาํทาง
มเีดยี
โทรศพัท
การตัง้คา
กดมลัตคิอนโทรลเลอร 1 ซํา้ ๆ
ไปทางดานลางสัน้ ๆ จนกวา
รายการเมนทูีต่องการจะถกูทาํ
เครือ่งหมาย
กดปุม 2 ไปทางดานลางคางไว
สกัครู

สามารถเรยีกใชเมนู การตัง้
คา ไดในขณะทีจ่อดอยูเทา

นัน้
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เลือ่นเคอรเซอรในรายการ

เรยีกใชเมนู ( 94)
เพือ่ใหเคอรเซอรในรายการ
เลือ่นไปทางดานลาง ใหหมนุ
มลัตคิอนโทรลเลอร 1 ไปทาง
ดานลางจนกวาการบนัทกึขอมลู
ทีต่องการจะถกูทาํเครือ่งหมาย
เพือ่ใหเคอรเซอรในรายการ
เลือ่นไปทางดานบน ใหหมนุมลัติ
คอนโทรลเลอร 1 ไปทางดานบน
จนกวาการบนัทกึขอมลูทีต่อง
การจะถกูทาํเครือ่งหมาย

ยนืยนัการเลอืก

เลอืกการบนัทกึขอมลู
กดมลัตคิอนโทรลเลอร 1 ไปทาง
ดานขวาสัน้ ๆ

เรยีกใชเมนทูีใ่ชงานเปนครัง้สดุ
ทาย

ในมมุมอง Pure Ride: กดปุม
โยก MENU ไปทางดานลางยาว
ๆ
เมนทูีใ่ชงานเปนครัง้สดุทายจะ
ถกูเรยีกใช การตัง้คาการบนัทกึ
ขอมลูทีถ่กูทาํเครือ่งหมายในครัง้
สดุทายจะถกูเลอืก

การเปลีย่นโฟกสัการใชงาน
ทีม่กีารเตรยีมการสาํหรบัระบบ
นาํทาง SA

ถามกีารเชือ่มตอ Navigator อยู
จะสามารถทาํการเปลีย่นระหวาง
การใชงานจาก Navigator และจอ
ภาพ TFT สลบักนัได

การเปลีย่นโฟกสัการใชงาน
ทีม่กีารเตรยีมการสาํหรบัระบบ
นาํทาง SA

ตดิตัง้อปุกรณนาํทางใหแนน
( 211)
แสดงผลมมุมอง Pure Ride
( 94)
กดปุมโยก MENU ไปทางดาน
บนยาว ๆ
เปลีย่นโฟกสัการใชงานไปเปน
Navigator หรอืจอภาพ TFT
อปุกรณแตละชิน้ทีใ่ชงานอยู
จะถกูทาํเครือ่งหมายไวทีด่าน
ซายในแถบแสดงสถานะดานบน
การดาํเนนิการสัง่งานจะมผีลกบั
อปุกรณแตละชิน้ทีใ่ชงานอยู จน
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กวาจะมกีารเปลีย่นโฟกสัการใช
งานใหม
การสัง่งานระบบนาํทาง
( 213)

การแสดงผลสถานะของระบบ
สถานะของระบบจะถกูแสดงผล
ในสวนลางของบรเิวณเมนู ถามี
การเปดสวติชหรอืปดสวติชฟง
กชัน่

ตวัอยางความหมายของสถานะ
ระบบ:

สถานะของระบบ 1 ฟงกชัน่
DTC เปดการทาํงานอยู

เปลีย่นการแสดงผลสาํหรบัแถบ
สถานะของขอมลูคนขบั

เงือ่นไข
รถจกัรยานยนตจอดอยู มมุมอง
Pure Ride จะปรากฏขึน้

การเปดสวติชกญุแจ ( 56)
จอแสดงผล TFT จะแสดง
ขอมลูทัง้หมดทีจ่าํเปนตอการ
ใชงานบนถนนสาธารณะ
จากคอมพวิเตอรออนบอรด
(เชน TRIP 1) และคอมพวิเตอร
ออนบอรดสาํหรบัการเดนิทาง

(เชน TRIP 2) ขอมลูตาง ๆ จะ
สามารถถกูแสดงผลในสวนบน
ของแถบสถานะได
ทีม่รีะบบตรวจสอบความดนัลม
ยาง (RDC)SA

นอกจากนี้ จะสามารถแสดงผล
ขอมลูตาง ๆ จากระบบตรวจ
สอบความดนัลมยางได
เลอืกเนือ้หาของแถบสถานะของ
ขอมลูคนขบั ( 97)

กดปุม 1 คางไวเพือ่ใหมมุมอง
Pure Ride ปรากฏขึน้
กดปุมกด 1 ในแตละแหงสัน้ ๆ
เพือ่ทาํการเลอืกคาในสวนบน
ของแถบสถานะ 2

คาตอไปนีอ้าจปรากฏขึน้:
ระยะทางทัง้หมด

ระยะทางปจจบุนั 1

ระยะทางปจจบุนั 2

อตัราสิน้เปลอืง 1 (คาเฉลีย่)
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อตัราสิน้เปลอืง 2 (คาเฉลีย่)

ระยะเวลาการขบัขี่ 1

ระยะเวลาการขบัขี่ 2

ระยะเวลาหยดุพกั 1

ระยะเวลาหยดุพกั 2

ความเรว็ 1 (คาเฉลีย่)

ความเรว็ 2 (คาเฉลีย่)

ทีม่รีะบบตรวจสอบความดนัลม
ยาง (RDC)SA

ความดนัลมยาง

ระยะทางทีข่บัตอได

ระดบันํา้มนัเชือ้เพลงิ

เลอืกเนือ้หาของแถบสถานะของ
ขอมลูคนขบั

เรยีกใชเมนู การตัง้คา จอแสดง
ผล เนือ้หาในแถบสถานะ
เปดสวติชการแสดงผลทีต่องการ
ระหวางการแสดงผลทีเ่ลอืก
จะสามารถทาํการเปลีย่นแถบ
สถานะของขอมลูคนขบัได ถาไม
มกีารเลอืกการแสดงผลจะมกีาร
แสดงผลเฉพาะเพยีงชวงไปถงึ
เทานัน้

ทาํการตัง้คา

ทาํการเลอืกและยนืยนัเมนกูาร
ตัง้คาทีต่องการ
หมนุมลัตคิอนโทรลเลอร 1 ไป
ทางดานลางจนกวาการตัง้คาที่
ตองการจะถกูทาํเครือ่งหมาย
ถามคีาํแนะนาํในการใชงานอยู
ใหโยกมลัตคิอนโทรลเลอร 1 ไป
ทางดานขวา
ถาไมมคีาํแนะนาํในการ
ใชงานอยู ใหโยกมลัติ
คอนโทรลเลอร 1 ไปทางดาน
ซาย
การตัง้คาถกูบนัทกึแลว

การเปดหรอืปดใชงานขอมลูการ
จาํกดัความเรว็

เงือ่นไข
ยานพาหนะเชือ่มตอกบัอปุกรณ
สดุทายแบบเคลือ่นทีซ่ึง่เขากนั
ได อปุกรณเคลือ่นทีป่ลายทาง
จะตองมแีอพ BMW Motorrad
Connected ตดิตัง้อยู

ขอมลูการจาํกดัความเรว็ จะ
แสดงผลความเรว็สงูสดุที่
อนญุาตในปจจบุนัหากขอมลู
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ดงักลาวไดรบัการบนัทกึไวใน
ระบบนาํทางโดยผูเผยแพรขอมลู
แผนที่
เรยีกดเูมนู การตัง้คา
จอแสดงผล
เปดหรอืปดใชงาน ขอมลูการ
จาํกดัความเรว็

มมุมอง PURE RIDE

จอแสดงความเรว็รอบ

1 สเกล
2 ชวงความเรว็รอบในระดบั

ตํา่
3 ชวงความเรว็รอบเครือ่ง ที่

สงู / สแีดง
4 เขม็วดั
5 ไฟลาก
6 หนวยสาํหรบัจอแสดงความ

เรว็รอบ:
1000 รอบการหมนุตอนาที

ชวงความเรว็รอบเครือ่งสี
แดงจะเกดิการเปลีย่นแปลง

โดยขึน้อยูกบัอณุหภมูนิํา้หลอเยน็:
ยิง่เครือ่งยนตเยน็มากเทาไร
ความเรว็รอบกจ็ะตํา่มากเทานัน้

สาํหรบัชวงความเรว็รอบเครือ่งสี
แดงทีเ่ริม่ตน
ยิง่เครือ่งยนตรอนมากเทาไร
ความเรว็รอบกจ็ะสงูมากเทานัน้
สาํหรบัชวงความเรว็รอบเครือ่งสี
แดงทีเ่ริม่ตน
ถาไปถงึอณุหภมูกิารทาํงาน
แลว การแสดงผลของชวงความ
เรว็รอบเครือ่งสแีดงจะไมมกีาร
เปลีย่นแปลงอกีแลว

ระยะทางทีข่บัตอได

ระยะทางทีข่บัตอได 1 จะ
บอกระยะทางทีส่ามารถขบัขีต่อ
ไปไดดวยนํา้มนัเชือ้เพลงิทีเ่หลอื
อยู การคาํนวณจะอางองิจาก
อตัราสิน้เปลอืงโดยเฉลีย่และ
ปรมิาณนํา้มนัเชือ้เพลงิ

หากจอดรถมอเตอรไซคบนขา
ตัง้ดานขาง ระบบจะไมสามารถ
ตรวจวดัปรมิาณนํา้มนัเชือ้เพลงิ
ไดอยางถกูตองเนือ่งจากมคีวาม
เอยีง ดวยเหตนุี้ การคาํนวณ
ระยะทางทีข่บัตอไดใหมจะทาํได
ตอเมือ่พบัเกบ็ขาตัง้ดานขางแลว
เทานัน้
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จะมกีารแสดงผลพสิยัหลงัจาก
ทีไ่ดไปถงึนํา้มนัเชือ้เพลงิสาํรอง
พรอมกบัการเตอืน
หลงัจากเตมินํา้มนัเชือ้เพลงิ
ระบบจะคาํนวณระยะทางทีข่บั
ตอไดใหมหากปรมิาณนํา้มนัเชือ้
เพลงิสงูกวาปรมิาณนํา้มนัเชือ้
เพลงิสาํรอง
การระบพุสิยัเปนคาํนวณโดย
ประมาณ

การแนะนาํเปลีย่นเกยีรขึน้

คาํแนะนาํในการปรบัเพิม่เกยีร
ในมมุมอง Pure Ride 2 หรอืใน
แถบสถานะ 1 จะบอกชวงเวลา
ทีป่ระหยดันํา้มนัทีส่ดุในการปรบั
เพิม่เกยีร

การตัง้คาทัว่ไป

การปรบัระดบัเสยีง
เชือ่มตอหมวกกนันอ็คคนขบัเขา
กบัหมวกกนันอ็คผูนัง่ซอนทาย
( 102)
เพิม่ระดบัเสยีงขึน้: หมนุมลัติ
คอนโทรลเลอรไปทางดานบน
ลดระดบัเสยีงลง: หมนุมลัติ
คอนโทรลเลอรไปทางดานลาง

ปดเสยีง: หมนุมลัติ
คอนโทรลเลอรไปทางดานลาง
จนสดุ

การตัง้คาวนัที่
การเปดสวติชกญุแจ ( 56)
เรยีกดเูมนู การตัง้คา การตัง้คา
ระบบ วนัทีแ่ละเวลา ตัง้คาวนัที่
ตัง้คา วนั เดอืน และ ป
ยนืยนัการตัง้คา

การตัง้คารปูแบบวนัที่
เรยีกดเูมนู การตัง้คา การตัง้คา
ระบบ วนัทีแ่ละเวลา รปูแบบวนั
ที่
เลอืกการตัง้คาทีต่องการ
ยนืยนัการตัง้คา

การปรบัตัง้นาฬกิา
การเปดสวติชกญุแจ ( 56)
เรยีกดเูมนู การตัง้คา การตัง้คา
ระบบ วนัทีแ่ละเวลา ตัง้คาเวลา
ตัง้คา ชัว่โมง และ min

การตัง้คารปูแบบเวลา
เรยีกดเูมนู การตัง้คา การตัง้
คาระบบ วนัทีแ่ละเวลา รปูแบบ
เวลา
เลอืกการตัง้คาทีต่องการ
ยนืยนัการตัง้คา

การตัง้คาหนวยการวดั
เรยีกดเูมนู การตัง้คา การตัง้คา
ระบบ หนวย

จะสามารถตัง้คาหนวยของการวดั
ดงัตอไปนีไ้ด:
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ทีม่รีะบบตรวจสอบความดนัลม
ยาง (RDC)SA

ความดนั
อณุหภมูิ
ความเรว็
อตัราสิน้เปลอืง

ปรบัภาษา
เรยีกใชเมนู การตัง้คา การตัง้
คาระบบ ภาษา

จะสามารถตัง้คาภาษาดงัตอไปนี้
ได:

ภาษาจนี
ภาษาเยอรมนั
ภาษาองักฤษ
ภาษาสเปน
ภาษาฝรัง่เศส
ภาษาอติาลี
ภาษาดตัช
ภาษาโปรตเุกส
ภาษารสัเซยี
ภาษายเูครน
ภาษาโปแลนด
ภาษาตรุกี
ภาษาเกาหลี
ภาษาไทย
ภาษาญีปุ่น

การตัง้คาความสวาง
เรยีกดเูมนู การตัง้คา จอแสดง
ผล ความสวาง
ตัง้คาความสวาง
ความสวางของจอแสดงผลจะ
ถกูหรีล่งจนถงึคาทีต่ัง้ไวเมือ่
ความสวางของสภาพแวดลอม
ลดตํา่ลงกวาทีก่าํหนด

รเีซตการตัง้คาทัง้หมด
การตัง้คาทัง้หมดในเมนู การตัง้
คา สามารถรเีซต็กลบัไปเปนการ
ตัง้คาจากโรงงานได
เรยีกใชเมนู การตัง้คา
เลอืก รเีซต็ทัง้หมด และยนืยนั

การตัง้คาตาง ๆ ของเมนดูงัตอไป
นีจ้ะถกูรเีซต

การตัง้คารถ
การตัง้คาระบบ
การเชือ่มตอ
จอแสดงผล
ขอมลู

การเชือ่มตอ Bluetooth ทีม่อียู
จะไมถกูลบ

BLUETOOTH

เทคโนโลยคีลืน่วทิยชุวงสัน้
ฟงกชัน่บลทูธูขึน้อยูกบัประเทศ
หรอืในบางประเทศอาจไมมี
บรกิารนี้

สาํหรบับลทูธูจะหมายถงึ
เทคโนโลยไีรสายระยะสัน้ อุ
ปกรณบลทูธูเปนอปุกรณ Short
Range Devices (การสงทีม่ชีวง
จาํกดั) ในองคกร ISM (Industrial
Scientific and Medical Band) ที่
สงคลืน่ระหวาง 2.402 GHz และ
2.480 GHz มนัจะสามารถใชงาน
ไดทัว่โลกโดยไมตองใชใบอนญุาต
แมวาบลทูธูจะมคีวามสามารถ
สรางการเชือ่มตอทีเ่สถยีรมาก
ผานทางระยะทางทีส่ัน้ๆ แต
กระนัน้ยงัอาจจะเปนไปไดทีจ่ะ
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ถกูรบกวนเหมอืนกนักบัทกุๆ
เทคโนโลยไีรสายได การเชือ่ม
ตออาจจะถกูรบกวนหรอืหยดุลง
เปนเวลาสัน้ๆ ได หรอือาจจะสญู
หายไปทัง้หมดเลยกไ็ด โดยเฉพาะ
อยางยิง่เมือ่มอีปุกรณหลาย
อปุกรณเชือ่มตอกนัในเครอืขาย
บลทูธู จะไมสามารถรบัประกนั
ไดวาการดาํเนนิงานตางๆใน
เทคโนโลยไีรสายดงักลาวจะเปน
ไปอยางราบรืน่ในทกุสถานการณ

ทีม่าของสิง่รบกวนทีอ่าจเปนไปได:
สญัญาณรบกวนจากเสาสงและ
ทีค่ลาย ๆ กนั
อปุกรณทีม่รีะบบ Bluetooth ไม
เปนไปตามมาตรฐานการดาํเนนิ
การ
ในบรเิวณใกลเคยีงมอีปุกรณที่
สามารถใชงาน Bluetooth ได

Pairing
กอนทีอ่ปุกรณบลทูธูสองเครือ่ง
จะสามารถสรางการเชือ่มตอกนั
ได มนัจะตองมกีารตรวจพบซึง่กนั
และกนักอน กระบวนการของการ
รบัรูรวมกนันีเ้รยีกวา "การจบัคู"
อปุกรณทีต่รวจพบจะถกูบนัทกึไว
เพือ่ใหมกีารจบัคูเฉพาะเมือ่มกีาร
ตดิตอครัง้แรกเทานัน้

สาํหรบัอปุกรณสดุทายแบบ
เคลือ่นทีบ่างชนดิ เชน ระบบ

ปฏบิตักิาร iOS กอนการใชงาน
จะตองเรยีกใช BMW Motorrad
Connected App ขึน้มา

ขณะทาํการจบัคู จอภาพ TFT จะ
คนหาอปุกรณอืน่ ๆ ทีส่ามารถ
ใชบลทูธูได ภายในพืน้ทีก่ารรบั
สญัญาณ เพือ่ใหสามารถตรวจพบ
อปุกรณไดตองบรรลเุงือ่นไขตอไป
นี:้

จะตองเปดการทาํงานฟงกชัน่
บลทูธูของอปุกรณ
อปุกรณจะตอง "สามารถมอง
เหน็ได" สาํหรบัผูอืน่
อปุกรณซึง่เปนตวัรบัตองรองรบั
โปรไฟล A2DP ได
อปุกรณอืน่ๆซึง่สามารถใชบลู
ทธูไดตองปดใชงานอยู (เชน
โทรศพัทเคลือ่นทีแ่ละระบบนาํ
ทาง)

กรณุาศกึษาเกีย่วกบัการขัน้ตอนที่
จาํเปนตองดาํเนนิการในคูมอืแนะ
นาํการใชงานระบบการตดิตอสือ่
สาร

การดาํเนนิการจบัคูอปุกรณ
เรยีกใชเมนู การตัง้คา การเชือ่ม
ตอ
ในเมนู การเชือ่มตอ จะสามารถ
ทาํการสรางการเชือ่มตอ
Bluetooth ไดและลบการ
บรหิารจดัการได การเชือ่มตอ
Bluetooth จะถกูแสดงผลดงัตอ
ไปนี้
โทรศพัทมอืถอื
หมวกผูขบัขี่
หมวกผูซอน
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สถานะการเชือ่มตอสาํหรบั
อปุกรณสดุทายแบบเคลือ่นทีจ่ะถกู
แสดงผล

เชือ่มตออปุกรณสดุทายแบบ
เคลือ่นที่

การดาํเนนิการจบัคูอปุกรณ
( 101)
เปดการทาํงานฟงกชัน่บลทูู
ธของอปุกรณสดุทายแบบเคลือ่น
ที่ (ดทูี่ คาํแนะนาํในการใชงาน
ของอปุกรณสดุทายแบบเคลือ่น
ที)่
เลอืก โทรศพัทมอืถอื และยนืยนั
เลอืก การจบัคูโทรศพัทมอืถอื
ใหม และยนืยนั

จะมกีารคนหาอปุกรณสดุทาย
แบบเคลือ่นที่

สญัลกัษณบลทูธูกะพรบิใน
ระหวางการจบัคูในสวนลาง

ของแถบสถานะ

อปุกรณสดุทายแบบเคลือ่นทีซ่ึง่
มองเหน็ไดจะถกูแสดงผล

ทาํการเลอืกและยนืยนัอปุกรณ
สดุทายแบบเคลือ่นที่
ใหสงัเกตคาํแนะนาํบนอปุกรณ
สดุทายแบบเคลือ่นที่
ยนืยนัความตรงกนัของรหสั
การเชือ่มตอจะถกูสรางขึน้และ
จะมกีารอพัเดทสถานะของการ
เชือ่มตอ
ถาไมมกีารสรางการเชือ่มตอ
Bluetooth ตารางแสดงความขดั

ของในบท "ขอมลูทางเทคนคิ"
อาจจะชวยตอไปได ( 229)
โดยขึน้อยูกบัอปุกรณสดุทาย
แบบเคลือ่นที่ ขอมลูของโทรศพัท
จะถกูโอนไปยงัยานพาหนะโดย
อตัโนมตัิ
ขอมลูโทรศพัท ( 110)
ถาสมดุโทรศพัทไมไดถกูแสดง
ผล ตารางแสดงความขดัของใน
บท "ขอมลูทางเทคนคิ" อาจจะ
ชวยตอไปได ( 230)
ถาฟงกชัน่การเชือ่มตอ
Bluetooth ไมเปนไปตามทีค่าด
หวงัไว ตารางแสดงความขดั
ของในบท "ขอมลูทางเทคนคิ"
อาจจะชวยตอไปได ( 229)

เชือ่มตอหมวกกนันอ็คคนขบัเขา
กบัหมวกกนันอ็คผูนัง่ซอนทาย

การดาํเนนิการจบัคูอปุกรณ
( 101)
เลอืก หมวกผูขบัขี่ หรอื หมวกผู
ซอน และยนืยนั
ทาํใหมองเหน็ระบบการตดิตอสือ่
สารของหมวกกนันอ็ค
เลอืก การจบัคูหมวกกนันอ็คผู
ขบัใหม หรอื การจบัคูหมวกผู
ซอนใหม และยนืยนั

จะมกีารคนหาหมวกกนันอ็ค

สญัลกัษณบลทูธูกะพรบิใน
ระหวางการจบัคูในสวนลาง

ของแถบสถานะ

หมวกกนันอ็คทีม่องเหน็ไดจะถกู
แสดงผล
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ทาํการเลอืกและยนืยนัหมวกกนั
นอ็ค
การเชือ่มตอจะถกูสรางขึน้และ
จะมกีารอพัเดทสถานะของการ
เชือ่มตอ
ถาไมมกีารสรางการเชือ่มตอ
Bluetooth ตารางแสดงความขดั
ของในบท "ขอมลูทางเทคนคิ"
อาจจะชวยตอไปได ( 229)
ถาฟงกชัน่การเชือ่มตอ
Bluetooth ไมเปนไปตามทีค่าด
หวงัไว ตารางแสดงความขดั
ของในบท "ขอมลูทางเทคนคิ"
อาจจะชวยตอไปได ( 229)

ลบการเชือ่มตอ
เรยีกใชเมนู การตัง้คา การเชือ่ม
ตอ
เลอืก ลบการเชือ่มตอ
เพือ่ทาํการลบทลีะการเชือ่มตอ
ใหเลอืกการเชือ่มตอและทาํการ
ยนืยนั
เพือ่ทาํการลบการเชือ่มตอทัง้
หมด ใหเลอืก ลบการเชือ่มตอทัง้
หมด และทาํการยนืยนั
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ยานพาหนะของฉนั

หนาจอเริม่ตน

1 การแสดงผลการควบคมุ
การตรวจสอบ
การแสดงผล ( 26)

2 อณุหภมูนิํา้หลอเยน็ ( 40)
3 ระยะทางทีข่บัตอได ( 98)
4 ตวันบัระยะทางโดยรวม
5 หนาจอแสดงการเขารบั

บรกิาร ( 52)
6 ความดนัลมยางดานหลงั

( 42)
7 แรงดนัไฟฟารถมอเตอรไซค

( 196)
8 ระดบันํา้มนัเครือ่ง ( 40)
9 ความดนัลมยางดานหนา

( 42)
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คาํแนะนาํในการใชงาน

คาํแนะนาํในการใชงาน 1: แทบ็
ทีแ่สดงใหเหน็วา จะสามารถเปด
หนาไปทางดานซายหรอืดาน
ขวาไดอกีเทาไร
คาํแนะนาํในการใชงาน 2: แทบ็
ทีแ่สดงใหเหน็ถงึตาํแหนงของ
แผงเมนลูาสดุ

เลือ่นในแผงเมนตูอไป

เรยีกดเูมนู รถของฉนั
เพือ่เปดหนาตอไปทางดานขวา
ใหกดมลัตคิอนโทรลเลอร 1 ไป
ทางดานขวาสัน้ ๆ
เพือ่เปดหนาตอไปทางดานซาย
ใหกดมลัตคิอนโทรลเลอร 1 ไป
ทางดานซายสัน้ ๆ

จะมแีผงอยูในเมนยูานพาหนะของ
ฉนัดงัตอไปนี้

รถของฉนั
ขอความการตรวจสอบระบบ
ควบคมุ (ถามอียู)
คอมพวิเตอรเดนิทาง
คอมพวิเตอรเดนิทาง
ทีม่รีะบบตรวจสอบความดนัลม
ยาง (RDC)SA

ความดนัลมยาง
ความจาํเปนในการเขารบั
บรกิาร
ทานสามารถดขูอมลูเพิม่เตมิ
เกีย่วกบัความดนัลมยางและขอ
ความเชค็-คอนโทรลไดทีห่วัขอ
"การแสดงผล"

ขอความเชค็-คอนโทรลจะ
ถกูตดิตัง้เปนแทบ็เพิม่เตมิใน

รปูแบบไดนามกิทีแ่ผงเมนภูายใน
เมนู รถของฉนั

ออนบอรดคอมพวิเตอรและออ
นบอรดคอมพวิเตอรการทองเทีย่ว
ตารางเมนู คอมพวิเตอรเดนิทาง
และ คอมพวิเตอรเดนิทาง จะ
แสดงใหเหน็ขอมลูยานพาหนะ
และขอมลูการขบัขี่ เชน คาเฉลีย่

เรยีกใชออนบอรดคอมพวิเตอร
เรยีกใชเมนู รถของฉนั
พลกิหนาไปทางดานขวาจนกวา
จะมกีารแสดงผลของรายการ
เมนู คอมพวิเตอรเดนิทาง
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รเีซตออนบอรดคอมพวิเตอร
เรยีกใชออนบอรดคอมพวิเตอร
( 105)
กดปุมโยก MENU ไปทางดาน
ลาง
เลอืก รเีซต็คาทัง้หมด หรอื รเีซต็
เฉพาะบางคา และยนืยนั

จะสามารถทาํการรเีซตคาไดทลีะ
คาดงัตอไปนี้

หยดุพกั
ขบัขี่
ปจจบุนั (TRIP 1)
ความเรว็
ใชพลงังาน

เรยีกใชออนบอรดคอมพวิเตอร
การทองเทีย่ว

เรยีกใชออนบอรดคอมพวิเตอร
( 105)
พลกิหนาไปทางดานขวาจนกวา
จะมกีารแสดงผลของรายการ
เมนู คอมพวิเตอรเดนิทาง

รเีซตออนบอรดคอมพวิเตอรการ
ทองเทีย่ว

เรยีกใชออนบอรดคอมพวิเตอร
การทองเทีย่ว ( 106)
กดปุมโยก MENU ไปทางดาน
ลาง
เลอืก รเีซต็อตัโนมตัิ หรอื รเีซต็
คาทัง้หมด และยนืยนั
ถาเลอืก รเีซต็อตัโนมตัิ จะทาํ
การรเีซตออนบอรดคอมพวิเตอร
การทองเทีย่วโดยอตัโนมตัิ ถา
หลงัจากการปดสวติชการจดุ
ระเบดิผานไปเปนเวลาอยางนอย

6 ชัว่โมงและมกีารเปลีย่นแปลง
วนัที่

สิง่ทีต่องทาํในการใหบรกิาร

หากเหลอืเวลากอนถงึการเขารบั
บรกิารครัง้ถดัไปไมเกนิหนึง่เดอืน
หรอืการเขารบับรกิารครัง้ถดัไป
จะถงึกาํหนดภายใน 1000 กม.
ขอความเชค็-คอนโทรลสขีาวจะ
ปรากฏขึน้
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ระบบนาํทาง

ขอควรระวงั

คาํเตอืน

การใชงานสมารทโฟนใน
ระหวางการขบัขีห่รอืเมือ่เครือ่ง
ยนตทาํงานอยู
มคีวามเสีย่งตอการเกดิอบุตัเิหตุ

โปรดปฏบิตัติามขอกาํหนดการ
จราจรทางบกทีม่ผีลบงัคบัใช
ในแตละประเทศ
หามใชอปุกรณดงักลาวใน
ระหวางการขบัขี่ (ยกเวนการ
ใชงานทีไ่มตองมกีารสัง่งาน
เชน ระบบโทรศพัทผานอุ
ปกรณแฮนดฟร)ี

คาํเตอืน

การไขวเขวไปจากการจราจร
และการสญูเสยีการควบคมุ
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ
โดยการใชงานของระบบขอมลู
และอปุกรณการสือ่สารทีร่วมอยู
ในระหวางการขบัขี่

ใหทานใชงานระบบหรอื
อปุกรณนีเ้ฉพาะเมือ่สภาพการ
จราจรเปนใจเทานัน้
ถาจาํเปนใหหยดุจอดแลวจงึใช
งานระบบหรอือปุกรณ

เงือ่นไข
รถเชือ่มตออยูกบัอปุกรณเคลือ่นที่
ปลายทางทีร่องรบัการใชงานผาน
Bluetooth

บนอปุกรณสดุทายแบบเคลือ่น
ทีซ่ึง่ไดทาํการเชือ่มตอ จะมี
BMW Motorrad Connected App
ตดิตัง้ไว

สาํหรบัอปุกรณสดุทายแบบ
เคลือ่นทีบ่างชนดิ เชน ระบบ

ปฏบิตักิาร iOS กอนการใชงาน
จะตองเรยีกใช BMW Motorrad
Connected App ขึน้มา

ปอนทีอ่ยูของจดุหมายปลายทาง
เชือ่มตออปุกรณสดุทายแบบ
เคลือ่นที่ ( 102)
เรยีกใช BMW Motorrad
Connected App และทาํการเริม่
ตนการแนะนาํเสนทาง
ในจอภาพ TFT เรยีกใชเมนู
ระบบนาํทาง
การแนะนาํเสนทางทีเ่ปดการทาํ
งานจะถกูแสดงผล
ถาการแนะนาํเสนทางทีเ่ปดใช
งานไมไดถกูแสดงผล ตาราง
แสดงความขดัของในบท "ขอมลู
ทางเทคนคิ" อาจจะชวยตอไปได
( 230)

เลอืกจดุหมายปลายทางจากจดุ
หมายปลายทางครัง้สดุทาย

เรยีกใชเมนู ระบบนาํทาง จดุ
หมายลาสดุ



108 จอภาพ TFT
ทาํการเลอืกและยนืยนัจดุหมาย
ปลายทาง
เลอืก เริม่การนาํทาง

เลอืกจดุหมายปลายทางและ
รายการทีช่ืน่ชอบ

เมนู รายการโปรด จะ
แสดงใหเหน็จดุหมายปลาย
ทางทัง้หมดทีไ่ดมกีารจดั
เกบ็ไวใน BMW Motorrad
Connected App โดยเปน
รายการทีช่ืน่ชอบ ทีจ่อภาพ
TFT ไมสามารถทาํการจดัเกบ็
รายการทีช่ืน่ชอบใหมได
เรยีกใชเมนู ระบบนาํทาง
รายการโปรด
ทาํการเลอืกและยนืยนัจดุหมาย
ปลายทาง
เลอืก เริม่การนาํทาง

ปอนจดุหมายปลายทางพเิศษ
จดุหมายปลายทางพเิศษ เชน
สถานทีท่องเทีย่ว จะสามารถ
แสดงผลบนแผนทีไ่ด
เรยีกใชเมนู ระบบนาํทาง จดุ
สนใจ

สถานทีจ่ะสามารถทาํการเลอืกได
ดงัตอไปนี้

ทีต่าํแหนงของคณุ
ทีจ่ดุหมาย
ตามเสนทาง
ทาํการเลอืกวา จะคนหาจดุ
หมายปลายทางพเิศษสถานทีใ่ด

เชน จะสามารถทาํการเลอืกจดุ
หมายปลายทางพเิศษไดดงัตอไปนี้

สถานบีรกิารนํา้มนั

ทาํการเลอืกและยนืยนัจดุหมาย
ปลายทางพเิศษ
เลอืก เริม่การนาํทาง และยนืยนั

กาํหนดประเภทเสนทาง
เรยีกใชเมนู ระบบนาํทาง เกณฑ
การกาํหนดเสนทาง

หลกัเกณฑจะสามารถทาํการเลอืก
ไดดงัตอไปนี้

ประเภทเสนทาง
การเลีย่ง
เลอืก ประเภทเสนทาง ทีต่อง
การ
การเปดสวติชหรอืการปดสวติช
การเลีย่ง ทีต่องการ

จาํนวนของการหลกีเลีย่งทีเ่ปด
สวติชจะถกูแสดงผลในวงเลบ็

สิน้สดุการแนะนาํเสนทาง
เรยีกใชเมนู ระบบนาํทาง การ
นาํทางทีท่าํงานอยู
เลอืก สิน้สดุการนาํทาง และยนื
ยนั

การการเปดสวติชหรอืการปด
สวติชเสยีงแนะนาํ

เชือ่มตอหมวกกนันอ็คคนขบัเขา
กบัหมวกกนันอ็คผูนัง่ซอนทาย
( 102)
สามารถทาํการอานระบบ
นาํทางไดจากเสยีงของ
คอมพวิเตอร ซึง่ตรงนีจ้ะตองทาํ
การเปดสวติช การนาํทางดวย
เสยีง
เรยีกใชเมนู ระบบนาํทาง การ
นาํทางทีท่าํงานอยู
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การเปดสวติชหรอืการปดสวติช
การนาํทางดวยเสยีง

ทาํซํา้เสยีงแนะนาํครัง้ลาสดุ
เรยีกใชเมนู ระบบนาํทาง การ
นาํทางทีท่าํงานอยู
เลอืก ขอมลูเสยีงเตอืนลาสดุ
และยนืยนั

สือ่

เงือ่นไข
ยานพาหนะจะถกูเชือ่มตอเขากบั
อปุกรณสดุทายแบบเคลือ่นทีซ่ึง่
เขากนัไดและหมวกกนันอ็คทีเ่ขา
กนัได

การควบคมุการเลนเพลง

เรยีกดเูมนู มเีดยี
BMW Motorrad แนะนาํให
กอนเริม่ตนการเดนิทางทาํ

การปรบัระดบัเสยีงสาํหรบัสือ่และ
การสนทนาในอปุกรณสดุทายแบบ
เคลือ่นทีใ่หเปนสงูสดุ

การปรบัระดบัเสยีง ( 99)
แทรก็ถดัไป: โยกมลัติ
คอนโทรลเลอร 1 ไปทางดาน
ขวาแลวปลอย

แทรก็ลาสดุหรอืชวงเริม่ตนของ
แทรก็ทีก่าํลงัเลนอยู: โยกมลัติ
คอนโทรลเลอร 1 ไปทางดาน
ซายแลวปลอย
การกรอไปขางหนา: โยกมลัติ
คอนโทรลเลอร 1 ไปทางดาน
ขวาคางไว
การกรอกลบั: โยกมลัติ
คอนโทรลเลอร 1 ไปทางดาน
ซายคางไว
เรยีกใชเมนคูอนเทก็ซ กดปุม 2
ไปทางดานลาง

โดยขึน้อยูกบัอปุกรณสดุทาย
แบบเคลือ่นที่ อาจจะมกีาร

จาํกดัขอบเขตของฟงกชัน่ของ
Connectivity ได

ทานสามารถใชงานฟงกชัน่ตอ
ไปนีใ้นเมนคูอนเทก็ซ:
รายการเลนเพลง หรอื หยดุเลน
ชัว่คราว
เลอืกสาํหรบัการคนหาและเลน
ของหมวดหมู สือ่ทีเ่ลนอยู ศลิปน
ทัง้หมด อลับัม้ทัง้หมด หรอื
แทรก็ทัง้หมด
เลอืก เพลยลสิต

ทานสามารถตัง้คาในเมนยูอย
การตัง้คาเสยีง ไดดงัตอไปนี้

การเปดสวติชหรอืการปดสวติช
การเลนแบบสุม
เลอืก การเลนซํา้ ปด เปด (ชือ่
เพลงลาสดุ) หรอื ทัง้หมด
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โทรศพัท

เงือ่นไข
ยานพาหนะจะถกูเชือ่มตอเขากบั
อปุกรณสดุทายแบบเคลือ่นทีซ่ึง่
เขากนัไดและหมวกกนันอ็คทีเ่ขา
กนัได

โทรศพัท

เรยีกดเูมนู โทรศพัท
การรบัสายเรยีกเขา: โยกมลัติ
คอนโทรลเลอร 1 ไปทางดาน
ขวา
การปฏเิสธสายเรยีกเขา: โยก
มลัตคิอนโทรลเลอร 1 ไปทาง
ดานซาย
การสิน้สดุการสนทนา: โยกมลัติ
คอนโทรลเลอร 1 ไปทางดาน
ซาย

การปดเสยีง
สาํหรบัการสนทนาโทรศพัททีเ่ปด
ใชงานสามารถทาํการปดเสยีง
ไมโครโฟนในหมวกกนันอ็คได

การสนทนาโทรศพัทกบัหลาย ๆ ผู
ใชงาน
ในระหวางการสนทนาโทรศพัทจะ
สามารถทาํการรบัสายเรยีกเขา
สายทีส่องได การสนทนาโทรศพัท
สายแรกจะถกูหยดุพกัไว จาํนวน
ของสายเรยีกเขาทีเ่ปดการใชงาน
จะถกูแสดงผลในเมนู โทรศพัท
จะสามารถทาํการสลบัเปลีย่น
ระหวางการสนทนาโทรศพัทสอง
สายได

ขอมลูโทรศพัท
โดยขึน้อยูกบัอปุกรณสดุทายแบบ
เคลือ่นที่ หลงัจากการจบัคูกนั
( 101) ขอมลูของโทรศพัทจะถกู
โอนไปยงัยานพาหนะโดยอตัโนมตัิ
สมดุโทรศพัท รายการของผูตดิตอ
ทีไ่ดบนัทกึไวในโทรศพัทมอืถอื
อปุกรณสดุทาย
รายการโทร รายการของสาย
เรยีกเขากบัโทรศพัทมอืถอื
อปุกรณสดุทาย
รายการโปรด รายการของ
รายการทีช่ืน่ชอบทีไ่ดบนัทกึไวใน
โทรศพัทมอืถอือปุกรณสดุทาย

แสดงผลรุนซอฟทแวร

เรยีกใชเมนู การตัง้คา ขอมลู รุน
ซอฟตแวร

แสดงผลขอมลูใบอนญุาต

เรยีกดเูมนู การตัง้คา ขอมลู
สทิธกิารใชงาน
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กระจกมองขาง

การปรบัตัง้กระจก

ทานสามารถปรบัตัง้กระจกได
โดยบดิและหมนุปรบัตามตอง
การ

การปรบัตัง้กานยดึกระจก

เลือ่นฝาครอบปองกนั 1 เหนอื
จดุยดึสกรบูรเิวณขากระจกมอง
ขางขึน้
คลายนอ็ต 2
หมนุขากระจกมองขางไปยงั
ตาํแหนงทีต่องการ
ขนันอ็ตใหเขาทีต่ามคาแรงบดิ
และแรงขนัทีก่าํหนด

กระจกมองขาง (แหวน
สกรลูอ็ก) กบัตวัปรบั

M10 x 1.25
22 Nm (เกลยีวซาย)
เลือ่นฝาครอบปองกนั 1 ใหอยู
เหนอืจดุยดึสกรู

การปรบัตัง้กระจก
มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Classic II SA

หรอื
มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Storm II SA

หรอื
มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Shadow II SA

หมนุกระจกเงา 1 โดยการบดิไป
ในตาํแหนงทีต่องการ
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การปรบัตัง้กานยดึกระจก
มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Classic II SA

หรอื
มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Storm II SA

หรอื
มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Shadow II SA

สาํหรบัการตัง้คาของ
แขนกระจกมกีารใสไขควง

มมุของยานพาหนะเอาไว

ถอดสกรู 1 ออกและนาํฝา
ครอบ 2 ออกมา
คลายสกรปูรบั 3 ออกและหมนุ
แขนกระจก 4 ไปในตาํแหนงที่
ตองการ
ขนัสกรปูรบั 3 ใหแนนโดยยดึ
แขนกระจกคางไว
ใสฝาครอบ 2 และตดิตัง้สกรู 1

กระจกเงาทีแ่ฮนด

M10 x 50
25 Nm

ไฟหนา

ระยะของไฟหนาและความตงึของ
สปรงิ (Preload)
โดยปกตริะยะของไฟสองสวาง
ดานหนาจะคงที่ จาํเปนตองปรบั
ตัง้สปรงิใหพอดตีอเมือ่มกีาร
บรรทกุหนกัเทานัน้
เฉพาะเมือ่มกีารบรรทกุหนกัมากๆ
เพยีงแคปรบัตัง้สปรงิอาจไมเพยีง
พอ ในกรณนีีต้องปรบัระยะไฟหนา
ใหเหมาะสมกบันํา้หนกัทีบ่รรทกุ
ดวย

หากมขีอสงสยัเกีย่วกบัชวง
แสงไฟหนาทีถ่กูตอง ควรนาํ

รถจกัรยานยนตของทานเขารบั
การปรบั ณ ศนูยบรกิารอยางเปน
ทางการของ BMW Motorrad

การปรบัตัง้ระยะของไฟหนา

เงือ่นไข
หากรถมนีํา้หนกับรรทกุมาก การ
ปรบัพรโีหลดของสปรงิอาจไม
เพยีงพอตอการปองกนัไมใหแสง
ไฟสะทอนเขาตาผูขบัขีท่ีส่วน
ทางมา
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ปรบัตัง้คาระยะการสองสวางไฟ
หนาทีส่กรปูรบั 1

บงัลม

การปรบักระบงัลมหนา

คาํเตอืน

การปรบักระจกบงัลมหนาใน
ระหวางการขบัขี่
ความเสีย่งตอการลม

จงึควรปรบัตัง้กระบงัลมใน
ขณะทีร่ถจกัรยานยนตจอดอยู
กบัทีเ่ทานัน้

หมนุลอปรบั 1 ตามเขม็นาฬกิา
เพือ่ลดกระจกบงัลมหนาลง
หมนุลอปรบั 1 ทวนเขม็นาฬกิา
เพือ่ยกกระจกบงัลมหนาขึน้

คลตัช

การปรบัตัง้กานมอืบบีคลตัช

คาํเตอืน

การปรบัคนับงัคบัคลตัชใน
ระหวางทาํการขบัขี่
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ

ใหปรบัคนับงัคบัคลตัชในขณะที่
รถจกัรยานยนตจอดอยู

หมนุปุมปรบั 1 ในตาํแหนงทีต่อง
การ

ลอปรบันีจ้ะสามารถหมนุได
งายขึน้ โดยดนักานมอืบบี

คลตัชไปดานหนา
ชวงการปรบั:
ตาํแหนง 1: ระยะหางทีน่อยที่
สดุระหวางมอืจบัแฮนดกบักาน
คลตัช
ตาํแหนง 4: ระยะหางทีม่ากที่
สดุระหวางมอืจบัแฮนดกบักาน
คลตัช
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มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Classic II SA

หรอื
มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Storm II SA

หรอื
มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Shadow II SA

หมนุคนัปรบั 1 ไปในตาํแหนงที่
ตองการ
ชวงการปรบั:
จากตาํแหนง A: ระยะหางทีน่อย
ทีส่ดุระหวางมอืจบัแฮนดกบักาน
คลตัช
ใน 5 ขัน้ตอน ไปยงัทศิทาง
ตาํแหนง B เพือ่เพิม่ระยะหาง
ระหวางมอืจบัและแปนคลตัช

เบรก

การปรบัตัง้กานมอืเบรก

คาํเตอืน

การปรบัคนัเบรกมอืในระหวาง
การขบัขี่
มคีวามเสีย่งตอการเกดิอบุตัเิหตุ

ปรบัคนัเบรกมอืตอเมือ่รถ
มอเตอรไซคจอดสนทิแลวเทา
นัน้

หมนุปุมปรบั 1 ในตาํแหนงทีต่อง
การ

ลอปรบันีจ้ะสามารถหมนุได
งายขึน้ โดยดนักานมอืบบี

เบรกไปดานหนา
ชวงการปรบั:
ตาํแหนง 1: ระยะหางทีน่อยที่
สดุระหวางมอืจบัแฮนดกบัคนั
เบรกมอื
ตาํแหนง 4: ระยะหางทีม่ากทีส่ดุ
ระหวางมอืจบัแฮนดกบัคนัเบรก
มอื
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มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Classic II SA

หรอื
มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Storm II SA

หรอื
มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Shadow II SA

หมนุคนัปรบั 1 ไปในตาํแหนงที่
ตองการ
ชวงการปรบั:
จากตาํแหนง A: ระยะหางทีน่อย
ทีส่ดุระหวางมอืจบัแฮนดกบัคนั
เบรกมอื
ไปยงัทศิทางตาํแหนง B ใน
5 ขัน้ตอนเพือ่เพิม่ระยะหาง
ระหวางมอืจบัแฮนดกบัคนัเบรก
มอื

การปรบัคนัเบรกเทา
จอดรถมอเตอรไซคบนพืน้ผวิที่
ราบเสมอกนัและมัน่คง

ใหเลือ่นแปนเหยยีบ 1 ของทีพ่กั
เทาดานซายไปทางดานขาง เพือ่
ปลดลอ็ค

พบัแผนเหยยีบขึน้ดานบนจน
กระทัง่ลอ็คเขาทีห่ากขบัขีใ่นทา
นัง่
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พบัแผนเหยยีบลงดานลางจน
กระทัง่ลอ็คเขาทีห่ากขบัขีใ่นทา
ยนื

การปรบัแปนเหยยีบของคนัเบรก
เทา

มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Classic II SA

หรอื
มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Storm II SA

หรอื
มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Shadow II SA

ระยะหางของเทารวมทัง้ความ
สงูไปยงัแปนเหยยีบ 1 สามารถ
ทาํการปรบัไดดวยการหมนุไป

ที่ 180° และทาํการตดิตัง้ใน
ตาํแหนง A หรอื B
ถอดสกรู 1

ทาํความสะอาดเกลยีว
ตดิตัง้แปนเหยยีบ 2 ในตาํแหนง
ทีต่องการ A หรอื B
หมนุแปนเหยยีบ 2 ไปยงั
ตาํแหนงทีต่องการ
ตดิตัง้สกรู ตวัใหม 1

แปนเหยยีบทีค่นัเบรกเทา

M6 x 20

สารกนัสกรเูคลือ่น: บรรจภุาย
ในแคปซลูทีม่ขีนาดเลก็มาก
10 Nm
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การเปลีย่นเกยีร

การปรบัคนัเกยีร

คลายสกรู 1
หมนุแปนเหยยีบ 2 ไปใน
ตาํแหนงทีต่องการ

การปรบัชิน้สวนสาํหรบั
เหยยีบสงูเกนิไปหรอืตํา่

เกนิไปอาจทาํใหเกดิปญหาใน
การเปลีย่นเกยีรได ใหทาํการ
ตรวจสอบการปรบัชิน้สวนสาํหรบั
เหยยีบเมือ่เกดิเกดิปญหาในการ
เปลีย่นเกยีร

ขนัสกรู 1 ดวยแรงบดิใหแนน

แปนเหยยีบ (ตวัยดึ) คนั
เกยีร

M6 x 16
8 Nm

การปรบัแปนเหยยีบของคนัเกยีร
มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Classic II SA

หรอื
มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Storm II SA

หรอื
มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Shadow II SA

ระยะหางของเทาและความสงู
ของแปนเหยยีบ 2 สามารถปรบั
ไดโดยการหมนุไปยงัตาํแหนง
ตางๆ
ถอดสกรู 1

ทาํความสะอาดเกลยีว
หมนุแปนเหยยีบ 2 ไปยงั
ตาํแหนงทีต่องการ
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ตดิตัง้สกรู ตวัใหม 1

แปนเหยยีบทีค่นัเกยีร

M6 x 20

สารกนัสกรเูคลือ่น: บรรจภุาย
ในแคปซลูทีม่ขีนาดเลก็มาก
10 Nm

ทีพ่กัเทา

มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Classic II SA

หรอื
มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Storm II SA

หรอื
มชีดุชิน้สวนกดัรอง Option 719
รุน Shadow II SA

การปรบัทีพ่กัเทา
การตัง้คาของทีพ่กัเทาทางดาน
ขวาและดานซายในลกัษณะเดยีว
กนันี้
ตาํแหนงของทีพ่กัเทาดานขวา
และดานซายจะตองปรบัให
เหมอืนกนั

ถอดสกรู 1
นาํทีพ่กัเทา 3 ออกจากบารหนบี
บลอ็ก 2

ถอดสกรู 2
นาํบารหนบีบลอ็ก 1 ออกมา

ตดิตัง้บารหนบีบลอ็ก 1 ใน
ตาํแหนงทีต่องการ A หรอื B
และขนัสกรู 2 ใหแนน
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บารหนบีบลอ็กทีข่อตอที่
พกัเทา

M8 x 25
20 Nm

จดัวางตาํแหนงทีพ่กัเทา 3 ไวบน
บารหนบีบลอ็ก 2
ตดิตัง้สกรู 1

ทีพ่กัเทาทีบ่ารหนบีบลอ็ก

M6 x 20 / M6 x 12
10 Nm
ทาํการถอดและการตดิตัง้ทีพ่กั
เทาทีอ่กีดานในลกัษณะเดยีวกนั

แฮนด

แฮนดแบบปรบัได
ตรวจเชค็ขณะปรบัแฮนดวา
ทาํใหกระจกมองขางและบงั

ลมชนกนัหรอืไม
หากจาํเปน ใหปรบัขากระจกมอง
ขางดงักลาวตามสมควร

มอีปุกรณปรบัยกแฮนด SA

อปุกรณปรบัยกแฮนดอาจสง
ผลใหสายเคเบลิและสายไฟ

เคลือ่นทีไ่ดอยางจาํกดั
หากรถของคณุตดิตัง้อปุกรณปรบั
ยกแฮนด BMW Motorrad ขอแนะ
นาํใหปรบัแฮนดไปยงัตาํแหนง
ดานบน (เครือ่งหมาย 10°)

สามารถปรบัแฮนดไดในบรเิวณที่
ทาํเครือ่งหมายไว 1 ในสวนเอยีง
นาํรถเขารบัการปรบัแฮนด ณ
ศนูยบรกิารทีม่ผีูเชีย่วชาญ โดย
เฉพาะอยางยิง่ทีศ่นูยบรกิารอยาง
เปนทางการของ BMW Motorrad

เบาะนัง่

การถอดเบาะนัง่ซอนทาย
การถอดเบาะนัง่คนขบั ( 124)
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บดิกญุแจรถ 1 ตามเขม็นาฬกิา
เลือ่นเบาะนัง่ซอนทาย 2 ไปตาม
ทศิทางของตวัรถ แลวนาํออก
ทางดานบน

ทีม่กีารอุนทีน่ัง่ SA

ถอดปลัก๊ตอ 1 สาํหรบัระบบทาํ
ความรอนเบาะนัง่

วางเบาะนัง่ซอนทายโดยวาง
ดานทีม่เีบาะหุมไวบนพืน้ที่
สะอาดและแหง

การตดิตัง้เบาะนัง่ผูซอนทาย
ทีม่กีารอุนทีน่ัง่ SA

เชือ่มตอปลัก๊ตอ 1 ของระบบทาํ
ความรอนเบาะนัง่

ใสเบาะนัง่ซอนทายเขากบัตรง
กลางของทีย่ดึดานหลงั 1 และที่
ยดึรองรบัดานหนา 2
เลือ่นเบาะนัง่ผูซอนทายไปในทศิ
ทางตรงขามทีข่บัขี่
ตรวจสอบตาํแหนงเบาะนัง่ผู
ซอนทายใหถกูตอง
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ดนัเบาะนัง่ซอนทาย 1 ลงดาน
ลางอยางแรง
ทานจะไดยนิเสยีงเบาะนัง่ซอน
ทายลอ็คเขาที่
การตดิตัง้เบาะนัง่ผูขบัขี่
( 126)

การถอดเบาะนัง่คนขบั

บดิกญุแจรถ 1 ทวนเขม็นาฬกิา
แลวคางไว ในขณะเดยีวกนัใหยก
เบาะนัง่คนขบั 2 ในบรเิวณดาน
หลงัขึน้
ถอดเบาะนัง่คนขบั 2 ออกจาก
ตวัยดึเบาะนัง่ 3 ไปทางดานหลงั

ทีม่กีารอุนทีน่ัง่ SA

ถอดปลัก๊ตอ 1 สาํหรบัระบบทาํ
ความรอนเบาะนัง่

วางเบาะนัง่คนขบัโดยวางดานที่
มเีบาะหุมไวบนพืน้ทีส่ะอาดและ
แหง

การปรบัระดบัความสงูและระดบั
ความเอนของเบาะนัง่

การถอดเบาะนัง่คนขบั ( 124)

เพือ่ทาํการปรบัความสงูดาน
หนา 1 ใหกดตวัลอ็ค 2 ไปทาง
ดานหนาและทาํการปรบัความ
สงูไปทางดานบน
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ตดิตัง้ตวัปรบัระดบัความสงูดาน
หนาตามตาํแหนงการจดัวาง 1
เพือ่ปรบัตาํแหนงทีน่ัง่เปนระดบั
ตํา่ (เครือ่งหมาย L)
ตดิตัง้ตวัปรบัระดบัความสงูดาน
หนาตามตาํแหนงการจดัวาง 2
เพือ่ปรบัตาํแหนงทีน่ัง่เปนระดบั
สงู (เครือ่งหมาย H)

กอนอืน่ใหทาํการเลือ่นการปรบั
ความสงูดานหนาไปทีด่านลาง
ของการยดึ 1 จากนัน้กดเขาไป
ในตวัลอ็ค 2 จนกวาจะลอ็คเขา

เลือ่นตวัปรบัระดบัความสงูดาน
หลงั 1 ไปยงัตาํแหนง 3 เพือ่
ปรบัตาํแหนงทีน่ัง่เปนระดบัตํา่
(เครือ่งหมาย L)
เลือ่นตวัปรบัระดบัความสงูดาน
หลงั 1 ไปยงัตาํแหนง 2 เพือ่
ปรบัตาํแหนงทีน่ัง่เปนระดบัสงู
(เครือ่งหมาย H)

หากตองการปรบัเปลีย่นระดบั
ความเอนของเบาะนัง่:

จดัวางตาํแหนงตวัปรบัระดบั
ความสงูดานหนาและดานหลงั
ใหแตกตางกนั

การตดิตัง้เบาะนัง่ผูขบัขี่
( 126)
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การตดิตัง้เบาะนัง่ผูขบัขี่
ทีม่กีารอุนทีน่ัง่ SA

เชือ่มตอปลัก๊ตอ 1 สาํหรบั
เครือ่งทาํความรอนทีน่ัง่

ใสเบาะนัง่คนขบั 1 เขาไปในตวั
ยดึเบาะนัง่ 2 ดานซายและขวา
แลววางบนรถมอเตอรไซตอยาง
หลวมๆ
ดนัเบาะนัง่คนขบัในบรเิวณดาน
หลงัไปดานหนาเลก็นอย จาก
นัน้ดนัลงดานลางอยางแรงจน
กระทัง่ตวัลอ็คลอ็คเขาที่

พรโีหลดของสปรงิ

ทีไ่มมรีะบบ Dynamic ESA SA

การตัง้คา
การปรบัตัง้คาของสปรงิ (Preload)
ใหเหมาะสมกบันํา้หนกัทีท่าน
บรรทกุนัน้เปนสิง่ทีจ่าํเปน ควรที่
จะปรบัตัง้คาของสปรงิ (Preload)
ใหแขง็มากขึน้ หากมนีํา้หนกั
บรรทกุมาก และควรปรบัตัง้คา
ของสปรงิ (Preload) ใหนอยลง
เมือ่นํา้หนกับรรทกุทีน่อย

การปรบัตัง้คาของสปรงิ Preload
ทีล่อหลงั

คาํเตอืน

การปรบัความตงึของสปรงิ
(Preload) ในระหวางการขบั
ขี่
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ

จงึควรปรบัความตงึของ
สปรงิ (Preload) ในขณะทีร่ถ
จกัรยานยนตจอดอยูกบัทีเ่ทา
นัน้

จอดรถมอเตอรไซคบนพืน้ผวิที่
ราบเสมอกนัและมัน่คง
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คาํเตอืน

การปรบัตัง้คาของสปรงิ
(Preload) และความหนดืของ
สปรงิสตรทัไมถกูตอง
สมรรถนะในการขบัขีแ่ยลง

ปรบัความหนดืของสปรงิสตรทั
ทีค่วามตงึของสปรงิ (Preload)
ใหพอดี

หมนุลอปรบั 1 ตามทศิทางลกู
ศร HIGH เพือ่เพิม่พรโีหลดของ
สปรงิ
หมนุลอปรบั 1 ตามทศิทางลกูศร
LOW เพือ่ลดพรโีหลดของสปรงิ

การปรบัตัง้คาพืน้ฐาน
ความตงึของสปรงิ

(Preload) ดานหลงั

หมนุลอตัง้คาจนกระทัว่ถงึ
ตาํแหนงทีจ่าํกดัในทศิทาง
LOW (การขบัขีโ่ดยไมมคีนนัง่
ซอนทาย และไมมกีารบรรทกุ
นํา้หนกั)

การปรบัตัง้คาพืน้ฐาน
ความตงึของสปรงิ

(Preload) ดานหลงั

ใหหมนุลอปรบัเขาไปจนสดุใน
ทศิระดบั LOW จากนัน้หมนุ 15
รอบในทศิทาง HIGH (การขบัขี่
โดยไมมคีนนัง่ซอนทาย แลวมี
การบรรทกุนํา้หนกั)

ใหหมนุลอปรบัเขาไปจนสดุใน
ทศิระดบั LOW จากนัน้หมนุ 30
รอบในทศิทาง HIGH (การขบัขี่
ทีม่คีนนัง่ซอนทายและการบรรจุ
นํา้หนกั)

ระบบซบัแรงกระแทก

ทีไ่มมรีะบบ Dynamic ESA SA

การตัง้คา
จะตองปรบัตัง้คาความหนดืของ
โชคใหเหมาะสมกบัสภาพถนน
และคาของสปรงิ (Preload)

ถนนทีข่รขุระจะตองการคา
ความหนดืของโชคทีน่อยกวา
สภาพถนนทีเ่รยีบ
หากคาสปรงิ (Preload) เพิม่สงู
ควรปรบัตัง้คาความหนดืของ
โชคเพิม่ขึน้ และเมือ่คาสปรงิ
(Preload) ตํา่ กค็วรปรบัตัง้คา
ความหนดืของโชคใหตํา่ลงเชน
กนั
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การปรบัตัง้ระบบซบัแรงกระแทก
ทีล่อหลงั

จอดรถมอเตอรไซคบนพืน้ผวิที่
ราบเสมอกนัและมัน่คง
การตัง้คาความหนดืของโชค
จากดานของซายของรถ
จกัรยานยนต

หมนุสกรปูรบั 1 ตามเขม็นาฬกิา
เพือ่เพิม่การซบัแรงกระแทก
หมนุสกรปูรบั 1 ทวนเขม็นาฬกิา
เพือ่ลดการซบัแรงกระแทก

คาพืน้ฐานของความหนดื
ของโชคทีล่อหลงั

หมนุลอตัง้คาไปในทศิทาง
เขม็นาฬกิาจนสดุตาํแหนงที่
จาํกดั แลวหมนุ 8 คลกิทวนเขม็
นาฬกิา (การขบัขีโ่ดยไมมคีนนัง่
ซอนทาย และไมมกีารบรรทกุ
นํา้หนกั)

หมนุลอตัง้คาไปในทศิทางเขม็
นาฬกิาจนสดุตาํแหนงทีจ่าํกดั
แลวหมนุ 4 คลกิทวนเขม็นาฬกิา
(การขบัขีโ่ดยไมมคีนนัง่ซอน
ทาย แลวมกีารบรรทกุนํา้หนกั)

คาพืน้ฐานของความหนดื
ของโชคทีล่อหลงั

หมนุลอตัง้คาไปในทศิทางเขม็
นาฬกิาจนสดุตาํแหนงทีจ่าํกดั
แลวหมนุ 4 คลกิทวนเขม็นาฬกิา
(การขบัขีท่ีม่คีนนัง่ซอนทาย
พรอมกบัการบรรทกุนํา้หนกั)
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คาํแนะนาํเพือ่ความปลอดภยั

ชดุอปุกรณของผูขบัขี่
ไมขบัขีห่ากไมสวมเครือ่งแตงกาย
ทีถ่กูตอง! ตองสวมใสเครือ่งแตง
กายเหลานีเ้สมอ

หมวกนริภยั
ชดุสาํหรบัขบัขีร่ถจกัรยานยนต
ถงุมอืปองกนัสาํหรบัขบัขีร่ถ
จกัรยานยนต
รองเทาบทูสาํหรบัขบัขีร่ถ
จกัรยานยนต

เครือ่งแตงกายดงักลาวใชสาํหรบั
การเดนิทางระยะใกลและในทกุ
ฤดกูาล ศนูยบรกิารอยางเปนทาง
การ BMW Motorrad ยนิดใีหคาํ
แนะนาํทานเกีย่วกบัชดุเครือ่งแตง
กายทีถ่กูตองสาํหรบัทกุสภาพการ
ขบัขี่

ขอจาํกดัในการเขาโคง
รถจกัรยานยนตทีม่ตีวัถงัโหลดตํา่
มขีอจาํกดัในการเขาโคงและมี
ระยะหางจากพืน้ถนนนอยกวารถ
จกัรยานยนตทีม่ตีวัถงัมาตรฐาน

คาํเตอืน

ขณะเขาโคงเมือ่รถจกัรยานยนต
โหลดตํา่ อปุกรณในรถ
จกัรยานยนตซึง่อาจตดิตัง้กอน
ปกติ
ความเสีย่งตอการลม

ทดสอบมมุเอยีงของรถ
จกัรยานยนตอยางระมดัระวงั
และปรบัเปลีย่นรปูแบบการขบั
ขีใ่หเหมาะสม

ทานสามารถทดสอบการเขาโคง
สาํหรบัรถจกัรยานยนตของทาน
ไดในสถานการณขบัขีป่กตทิีไ่ม
เปนอนัตราย สงัเกตระยะหางของ
ตวัถงัจากพืน้ถนนเมือ่ขบัขีท่บัขอบ
ทางเดนิเทาและบนสิง่กดีขวางทีม่ี
ลกัษณะคลายคลงึกนันี้

การโหลดตํา่ของรถมอเตอรไซค
สงผลใหระยะสปรงิสัน้ลง (ดทูี่
หวัขอ "ขอมลูทางเทคนคิ") ผล
คอื อาจมขีอจาํกดัในดานความ
สะดวกสบายการขบัขีต่ามปกติ
โดยเฉพาะอยางยิง่หากขบัขีโ่ดยมี
ผูโดยสารซอนทาย ควรปรบัความ
ตงึของสปรงิใหเหมาะสม
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คาํเตอืน

เสถยีรภาพการขบัขีไ่ดรบัผล
กระทบเนือ่งจากมกีารบรรทกุ
มากเกนิไปและการบรรทกุ
นํา้หนกัไมสมํา่เสมอกนั
ความเสีย่งตอการลม

ไมควรบรรทกุหนกัเกนิเกณฑ
นํา้หนกัรวมทีก่าํหนด

การปรบัตัง้คาสปรงิ Preload
และความหนดืของโชค ใหพอดี
กบันํา้หนกัทัง้หมด
จดัใหนํา้หนกับรรทกุระหวาง
กระเปาทางดานซายและขวา
สมดลุกนั
จดัวางนํา้หนกัทีบ่รรทกุใหสมดลุ
ทัง้ดานซายและขวา
ควรใหสมัภาระทีม่นีนํา้หนกั
มากอยูดานใต และอยูสวนใน
สดุเสมอ
โปรดศกึษาขอมลูเกีย่วกบั
นํา้หนกับรรทกุสงูสดุและความ
เรว็สงูสดุจากปายแนะนาํใน
กลองเกบ็สมัภาระ ( 210)
โปรดศกึษาขอมลูเกีย่วกบั
นํา้หนกับรรทกุสงูสดุและความ
เรว็สงูสดุจากปายแนะนาํ
ในกลองทายรถมอเตอรไซค
( 211)
ทีม่กีระเปายดึบนถงันํา้มนัเชือ้
เพลงิ SZ

คาํนงึถงึนํา้หนกับรรทกุสงูสดุ
ของกระเปาตดิถงันํา้มนั

การบรรทกุกระเปายดึบน
ถงันํา้มนัเชือ้เพลงิ

สงูสดุ 5 kg

ความเรว็
หากทานขบัขีด่วยความเรว็สงู
ทานควรตระหนกัอยูเสมอวาอาจ
มตีวัแปรตางๆทีจ่ะสงผลเสยีตอ
การควบคมุและขบัขีร่ถมอเตอรไซ
คได:

การตัง้คาระบบสปรงิและโชคไม
ถกูตอง
นํา้หนกับรรทกุไมสมดลุ
ชดุแตงกายหลวม
แรงดนัลมยางตํา่เกนิไป
ดอกยางไมดี
เปนตน

ความเรว็สงูสดุยางแบบปุมหรอื
ยางฤดหูนาว

อนัตราย

ความเรว็สงูสดุของรถ
จกัรยานยนตสงูกวาความเรว็สงู
สดุของยางรถทีอ่นญุาต
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ
เนือ่งจากความเสยีหายของยาง
เมือ่มคีวามเรว็สงู

จงึตองคาํนงึถงึความเรว็
สงูสดุสาํหรบัการใชยางรถ
จกัรยานยนตเสมอ

ในการใชยางวบิาก ตองคาํนงึถงึ
ความเรว็สงูสดุสาํหรบัการใชยาง
รถแบบปุมหรอืยางฤดหูนาวเสมอ
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ตดิสตกิเกอรระบคุวามเรว็สงูสดุ
ใหอยูในระยะทีม่องเหน็ไดบนแผง
หนาปด

อนัตรายจากสารพษิ
ไอเสยีประกอบดวยสารคารบอน
มอนนอกไซดซึง่ไรสแีละกลิน่ แต
เปนสารพษิทีม่อีนัตราย

คาํเตอืน

ไอเสยีทีเ่ปนอนัตรายตอสขุภาพ
อนัตรายจากการขาดอากาศ
หายใจ

หามสดูดมไอเสยี
ไมควรตดิเครือ่งยนตทิง้ไวใน
บรเิวณทีม่กีารระบายอากาศ
ไมดี

คาํเตอืน

ระวงัอนัตรายจากการสดูดมสาร
ระเหยทีเ่ปนอนัตรายตอสขุภาพ
อนัตรายตอสขุภาพ

หามสดูดมสารระเหยจาก
สารทีใ่ชในการทาํงานและ
พลาสตกิ
ใชรถเฉพาะในบรเิวณที่
โลงกวางเทานัน้

ระวงัอนัตรายจากการถกูความ
รอน

ขอควรระวงั

เครือ่งยนตและระบบไอเสยีมี
ความรอนสงูมากในระหวางการ
ขบัขี่
อนัตรายจากการถกูความรอน
ลวก

หลงัการจอดรถจกัรยานยนต
โปรดระวงัไมใหผูใดหรอืสิง่
ของใดๆ สมัผสัเครือ่งยนตและ
ระบบไอเสยีโดยเดด็ขาด

คาํเตอืน

การเปดฝาปดหมอหลอเยน็
ระวงัอนัตรายจากการถกูความ
รอน

หามเปดฝาปดหมอหลอเยน็ใน
ขณะทีย่งัรอนอยู
ตรวจเชค็ระดบันํา้หลอเยน็ทีถ่งั
พกัเทานัน้ หากจาํเปนใหเตมิ
นํา้หลอเยน็

ระบบฟอกไอเสยี
หากมกีารจดุระเบดิไมครบสบูจะ
มกีารเผาไหมของนํา้มนัเชือ้เพลงิ
ไมหมด ซึง่จะไปตดิคางอยูทีต่วั
ฟอกไอเสยี อาจจะทาํอปุกรณเกดิ
ความรอนสงู หรอืเกดิความเสยี
หายขึน้ได
ควรหลกีเลีย่งสิง่ตอไปนี:้
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ไมควรขบัขีจ่นกระทัง่ไมเหลอื
นํา้มนัเชือ้เพลงิภายในถงั
ไมควรตดิเครือ่งยนตโดยการ
ถอดขัว้หวัเทยีนออก
ควรดบัเครือ่งยนตทนัที หากมี
การจดุระเบดิไมครบสบู
เตมินํา้มนัเชือ้เพลงิชนดิไรสาร
ตะกัว่เทานัน้
ควรนาํรถจกัรยานยนตเขา
รบัการตรวจสอบตามระยะที่
กาํหนดเสมอ

ขอควรระวงั

นํา้มนัเชือ้เพลงิทีไ่มไดใชใน
เครือ่งฟอกไอเสยี
ความชาํรดุเสยีหายของเครือ่ง
ฟอกไอเสยี

เพือ่ปองกนัรกัษาระบบฟอกไอ
เสยี ควรปฏบิตัดิงันี้

อนัตรายจากอณุหภมูทิีส่งูเกนิ
กาํหนด

ขอควรระวงั

เครือ่งยนตทาํงานเปนเวลานาน
ขณะจอดอยู
ความรอนสงูเกนิไปเนือ่ง
จากระบายความรอนไม
เพยีงพอ ในกรณรีายแรง รถ
จกัรยานยนตอาจตดิไฟขึน้ได

ไมควรตดิเครือ่งยนตทิง้ไวโดย
ไมจาํเปน
หากตดิเครือ่งยนตแลวควร
ออกตวัทนัที

การปรบัแตง

ขอควรระวงั

การปรบัแตงรถจกัรยานยนต
(เชน สวนควบคมุเครือ่งยนต ลิน้
ปกผเีสือ้ คลตัช เปนตน)
ความชาํรดุเสยีหายของอะไหล
ทีไ่ดรบัผลกระทบ ฟงกชัน่ทีเ่กีย่ว
ของกบัความปลอดภยัขดัของ
และการสิน้สดุการรบัประกนั

ไมควรดาํเนนิการปรบัแตงใดๆ

ตรวจสอบตามรายการทีร่ะบเุอา
ไว

กรณุาใชรายชือ่ทีต่องตรวจสอบ
ดงัตอไปนี้ เพือ่ตรวจเชค็มอเตอร
ไซคในชวงเวลาปกติ

กอนเริม่ออกเดนิทางทกุครัง้

ตรวจเชค็การทาํงานของระบบ
เบรก
ตรวจเชค็การทาํงานของไฟสอง
สวางและสญัญาณไฟ
การตรวจสอบการทาํงานของ
คลตัช ( 183)
การตรวจสอบยางและรองยาง
( 185)
การตรวจเชค็ความดนัลมยาง
( 184)
ตรวจสอบวากระเปาและ
สมัภาระถกูยดึอยางปลอดภยั
แลว
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ทกุครัง้ที่ 3 ทีเ่ตมินํา้มนัเชือ้เพลงิ

การตรวจสอบระดบันํา้มนัเครือ่ง
ยนต ( 177)
การตรวจสอบความหนาของผา
เบรกทีล่อหนา ( 179)
การตรวจสอบความหนาของผา
เบรกทีล่อหลงั ( 180)
การตรวจสอบระดบันํา้มนัเบรก
ทีล่อหนา ( 181)
การตรวจสอบระดบันํา้มนัเบรก
ทีล่อหลงั ( 182)
การตรวจสอบระดบันํา้หลอเยน็
( 183)

การสตารท

การสตารทเครือ่งยนต
เปดสวติชกญุแจ
Pre-Ride-Check จะเริม่ทาํงาน
( 137)
การวเิคราะหดวยตวัเองของ
ระบบเบรก ABS จะเริม่ทาํงาน
( 137)
การวเิคราะหดวยตวัเองของ
ระบบเบรก DTC จะเริม่ทาํงาน
( 138)
เขาเกยีรวางหรอืดงึคลตัชหากมี
การเขาเกยีรอยู

จะไมสามารถตดิเครือ่งยนต
ได หากชดุขาตัง้ดานขาง

ยงัคงกางออกอยู หากสตารทใน
ตาํแหนงเกยีรวางแลวเขาเกยีร
แตขาตัง้ดานขางยงักางออกอยู
เครือ่งยนตจะดบั

ในกรณทีีส่ตารทขณะเครือ่งเยน็
หรอืขณะทีอ่ณุหภมูภิายนอกตํา่
มากๆ ใหบดิคนัเรง
มMี Lightweight แบตเตอรี่ SA

ในอณุหภมูติํา่การตอบรบั
การสตารทอาจไดรบัผลกระทบ
การโหลดทีแ่บตเตอรีเ่ปนระยะ
เวลาสัน้ๆ ซํา้กนัหลายครัง้จะสง
ผลใหอณุหภมูขิองแบตเตอรีส่งู
ขึน้ รวมถงึเปนการเพิม่พลงังาน
ทีม่อียูสาํหรบัการสตารทเครือ่ง
ยนตดวยเชนกนั

กดปุมสตารท 1
เครือ่งยนตสตารท
เครือ่งยนตสตารทไมตดิ ให
ศกึษาตารางแสดงความขดัของ
ของการทาํงานในบท "ขอมลู
ทางเทคนคิ" ( 228)

กอนพยายามสตารทใหม ใหชารจ
แบตเตอรีห่รอืสตารทโดยการตอ
พวงจากแบตเตอรีภ่ายนอก:

การชารจแบตเตอรีท่ีร่บัการพวง
ตออยู ( 196)
ระบบชวยเหลอืการสตารท
( 194)
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การตดิเครือ่งยนตจะถกู
ยกเลกิโดยอตัโนมตัิ หาก

แบตเตอรีม่ปีระจไุฟตํา่

การทดสอบระบบตางๆ ดวยตวั
เองกอนเริม่ขบัขี่ (Pre-Ride-
Check)
เมือ่เปดสวติชกญุแจ ชดุอปุกรณ
แสดงผลทีแ่ผงหนาปดจะตรวจ
สอบการทาํงานตางๆทีไ่ฟแสดง
สถานะและไฟเตอืน ซึง่เรยีกการ
ทดสอบนีว้า "Pre-Ride-Check"
หากสตารทเครือ่งยนตกอนการ
ทดสอบเสรจ็สิน้ การทดสอบดงั
กลาวจะถกูยกเลกิ

ชวงระยะที่ 1
ไฟแสดงสถานะและไฟเตอืนทัง้
หมดจะถกูเปดสวติช
หลงัจากการหยดุนิง่เปนเวลา
นานของยานพาหนะ ในการเริม่
ตนระบบจะมกีารแสดงผลภาพ
เคลือ่นไหว

ชวงระยะที่ 2
สญัลกัษณไฟเตอืนทัว่ไปจะเปลีย่น
สถานะจากสแีดงเปนสเีหลอืง

ชวงระยะที่ 3
ไฟแสดงสถานะและไฟเตอืนตางๆ
จะดบัลงตามลาํดบัยอนถอยหลงั
กลบัจากขัน้ตอนแรก

หากไฟแสดงสถานะและไฟเตอืน
ดวงใดดวงหนึง่ไมเปดการทาํงาน:

นาํรถเขารบัการแกไขความผดิ
ปกตโิดยเรว็ ณ ศนูยบรกิารทีม่ี
ผูเชีย่วชาญ โดยเฉพาะอยางยิง่
ทีศ่นูยบรกิารอยางเปนทางการ
ของ BMW Motorrad

การวเิคราะหดวยตวัเองของระบบ
เบรก ABS
การตรวจสอบความพรอมในการ
ทาํงานของระบบ BMW Motorrad
ABS Pro แบบรวมจะดาํเนนิการ
ผานการวเิคราะหตวัเอง ระบบ
การวเิคราะหดวยตวัเองนีจ้ะเริม่
ขึน้โดยอตัโนมตัทิกุครัง้หลงัจาก
เปดสวติชกญุแจ

ชวงระยะที่ 1
การตรวจสอบสวนประกอบของ
ระบบทีส่ามารถวเิคราะหไดขณะ
ทีร่ถจอดอยูกบัที่

กะพรบิ

ชวงระยะที่ 2
ตรวจสอบเซน็เซอรความเรว็ลอ
ขณะทีร่ถออกตวั

กะพรบิ

การวเิคราะหดวยตวัเองของระบบ
เบรก ABS สิน้สดุลงแลว

ไฟแสดงสถานะและไฟเตอืนของ
ระบบ ABS จะดบัลง
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การวเิคราะหดวยตวัเอง
ของระบบเบรก ABS ไม

เสรจ็สมบรูณ

ABS ไมทาํงาน เนือ่งจากการ
วเิคราะหตวัเองไมเสรจ็สิน้
สมบรูณ (ในการตรวจสอบ
เซน็เซอรวดัความเรว็ลอ รถ
จกัรยานยนตตองบรรลคุวาม
เรว็ตํา่สดุ: 5 km/h)

หากหลงัจากทีก่ารวเิคราะหดวย
ตวัเองของระบบเบรก ABS สิน้สดุ
ลงแลว ความผดิปกตขิองระบบ
ABS จะปรากฏขึน้:

ทานสามารถขบัขีต่อไปได แต
ควรคาํนงึไวเสมอวาระบบเบรก
ABS และฟงกชัน่ Intergral จะไม
ทาํงาน
นาํรถเขารบัการแกไขความผดิ
ปกตโิดยเรว็ ณ ศนูยบรกิารทีม่ี
ผูเชีย่วชาญ โดยเฉพาะอยางยิง่
ทีศ่นูยบรกิารอยางเปนทางการ
ของ BMW Motorrad

การวเิคราะหดวยตวัเองของระบบ
เบรก DTC
การตรวจสอบความพรอมในการ
ทาํงานของ BMW Motorrad DTC
จะทาํโดยผานระบบการวเิคราะห
ดวยตวัเอง การวเิคราะหตวัเองจะ
ดาํเนนิการอตัโนมตัหิลงัจากเปด
สวติชกญุแจ

ชวงระยะที่ 1
การตรวจสอบสวนประกอบของ
ระบบทีส่ามารถวเิคราะหไดขณะ
ทีร่ถจอดอยูกบัที่

กะพรบิชาๆ

ชวงระยะที่ 2
การตรวจสอบสวนประกอบของ
ระบบทีส่ามารถวเิคราะหไดขณะ
ทีร่ถออกตวั

กะพรบิชาๆ

การวเิคราะหดวยตวัเองของระบบ
DTC เสรจ็สมบรูณ

สญัลกัษณ DTC จะหายไป

โปรดสงัเกตการแสดงผลไฟ
แสดงสถานะทัง้หมด

การวเิคราะหดวยตวัเอง
ของระบบเบรก DTC ไม

เสรจ็สมบรูณ

ฟงกชัน่ DTC ไมทาํงาน เนือ่ง
จากการวเิคราะหตวัเองไมเสรจ็
สิน้สมบรูณ (ในการตรวจสอบ
เซน็เซอรวดัความเรว็ลอ รถ
จกัรยานยนตตองบรรลคุวาม
เรว็ตํา่สดุขณะทีเ่ครือ่งยนตทาํ
งานอยู: ตํา่สดุ 5 km/h)

หากหลงัจากทีก่ารวเิคราะหดวย
ตวัเองของระบบเบรก DTC สิน้
สดุลงแลว ความผดิปกตขิองระบบ
DTC จะปรากฏขึน้:

ทานสามารถขบัขีต่อไปได โปรด
ทราบวาฟงกชัน่ของระบบ DTC
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อาจใชงานไดอยางจาํกดัหรอืไม
สามารถใชงานได
นาํรถเขารบัการแกไขความผดิ
ปกตโิดยเรว็ ณ ศนูยบรกิารทีม่ี
ผูเชีย่วชาญ โดยเฉพาะอยางยิง่
ทีศ่นูยบรกิารอยางเปนทางการ
ของ BMW Motorrad

การรนัอนิ

เครือ่งยนต
จนกวาจะมกีารตรวจสภาพการ
ขบัขีใ่นระยะรนัอนิครัง้แรก หาก
ขบัขีโ่ดยมกีารเปลีย่นแปลงชวง
โหลดและชวงความเรว็รอบ
เครือ่งสลบักนัไปบอยครัง้ ให
หลกีเลีย่งการใชความเรว็ใน
ระดบัคงทีเ่ปนระยะเวลานาน
หากเปนไปได ควรขบัขีบ่นเสน
ทางทีม่โีคงประปราย และมี
ความลาดชนัเลก็นอย
ใหสงัเกตความเรว็รอบรนัอนิ

ความเรว็รอบรนัอนิ

<5000 min-1 (ระยะทางสะสม
0...1000 กโิลเมตร)

ไมมกีารเรงเตม็ที่ (ระยะทาง
สะสม 0...1000 กโิลเมตร)
สงัเกตคาระยะเดนิทาง หลงัจาก
ดาํเนนิการตรวจสภาพกอนสง
แลว

คาระยะเดนิทางจนถงึการ
ตรวจสภาพกอนสง

500...1200 กโิลเมตร

ผาเบรก
สาํหรบัผาเบรกใหม ควรใชงานผวิ
หนาสมัผสัของผาเบรกใหสกึหรอ
เปนบางสวนกอน เพือ่สรางแรง
เสยีดทานใหดทีีส่ดุ หากรูสกึวา
เบรกไดไมดพีอ ใหดงึกานเบรกให
แนนยิง่ขึน้

คาํเตอืน

ผาเบรกใหม
การเพิม่ระยะหยดุ อาจมคีวาม
เสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ

เบรกกอนลวงหนาเสมอ

ยางรถ
ยางใหมมผีวิสมัผสัทีเ่รยีบ ดงันัน้
ในชวงระยะรนัอนิ ตองขบัขีบ่น
พืน้ผวิถนนเปนตวัทีจ่ะทาํใหผวิ
หนายางสกึหรอและเกาะถนนได
ดยีิง่ขึน้ การรนัอนิจะชวยใหยางมี
ประสทิธภิาพในการยดึเกาะถนน
อยางสงูสดุ

คาํเตอืน

สญูเสยีการยดึเกาะของยางใหม
เมือ่ขบัขีบ่นเสนทางทีเ่ปยกและ
เสนทางลาดชนัมาก
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ

ขบัขีอ่ยางระมดัระวงั และหลกี
เลีย่งการขบัขีบ่นทางทีล่าดชนั
มาก
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การใชงานแบบออฟโรด

หลงัจากการขบัขีบ่นเสนทางวบิาก
หลงัจากการขบัขีบ่นเสนทาง
วบิาก BMW Motorrad ขอแนะ
นาํใหตรวจเชค็สิง่ตอไปนี:้

แรงดนัลมยาง

คาํเตอืน

สาํหรบัการขบัขีบ่นเสนทาง
วบิากความดนัลมยางทีล่ดลง
ในการใชงานเปนคงที่ เนือ่งจาก
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ
โดยลกัษณะการขบัขีท่ีเ่ลวลง

ตรวจสอบใหแนใจวาแรงดนั
ลมยางถกูตองเหมาะสม

เบรก

คาํเตอืน

การขบัขีบ่นถนนลกูรงั หรอื ถนน
ทีส่กปรก
ผลจากการเบรกลาชาลงโดย
จานเบรกและผาเบรกทีส่กปรก

การเบรกทนัเวลาจนกวาการ
เบรกจะทาํใหเบรกสะอาด

ขอควรระวงั

การขบัขีบ่นถนนลกูรงัหรอืเสน
ทางเปอนดนิโคลน
เซน็เซอรการสกึของผาเบรกจะ
สงูขึน้

ตรวจสอบความหนาของผา
เบรกอยางสมํา่เสมอและ
เปลีย่นผาเบรกใหทนัทวงที

ความตงึของสปรงิ (Preload)
และความหนดืของโชค

คาํเตอืน

คาทีเ่ปลีย่นแปลงสาํหรบัพรี
โหลดของสปรงิและตวักนั
กระแทกสปรงิสตรทัสาํหรบัการ
ขบัขีบ่นเสนทางวบิาก
ลกัษณะการขบัขีท่ีเ่ลวลงเปนคง
ที่ เนือ่งจาก

กอนออกจากถนนวบิากปรบั
พรโีหลดของสปรงิรวมทัง้ตวั
กนักระแทกสปรงิสตรทัใหถกู
ตอง

กระทะลอ
หลงัจากการขบัขีบ่นเสนทาง
วบิาก BMW Motorrad ขอแนะ
นาํใหตรวจสอบความเสยีหายที่
อาจเกดิขึน้ไดสาํหรบักระทะลอดงั
ตอไปนี:้
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ไสกรองอากาศ

ขอควรระวงั

สวนประกอบทีก่รองอากาศ
สกปรก
ความเสยีหายของเครือ่งยนต

หากขบัขีร่ถในพืน้ทีท่ีเ่ตม็ไป
ดวยฝุน ใหตรวจเชค็ดคูวาม
สกปรกของเครือ่งกรอง
อากาศบอยๆ หากจาํเปนให
ทาํความสะอาด หรอืเปลีย่น
เครือ่งกรองอากาศ

หากขบัขีบ่นเสนทางทีม่ฝีุนมาก
(แถบทะเลทราย ทุงหญา ฯลฯ)
ตองใชไสกรองอากาศทีพ่ฒันามา
เปนพเิศษสาํหรบัการเดนิทางใน
สภาวะแวดลอมดงักลาว

สวติช

ทีม่รีะบบชวยเปลีย่นเกยีรPro SA

ระบบชวยเปลีย่นเกยีร Pro
ในขณะปรบัลดเกยีรดวย
ตวัชวยเปลีย่นเกยีรรุน Pro

ระบบควบคมุความเรว็จะถกูปดใช
งานโดยอตัโนมตัเินือ่งดวยเหตผุล
ดานความปลอดภยั

ใสเกยีรตามปกตผิานทางแรงดนั
เทาทีค่นัเกยีร
ระบบชวยเปลีย่นเกยีรจะชวย
เหลอืผูขบัขีใ่นการเขาเกยีรสงู
และเกยีรตํา่ โดยไมจาํเปนตอง
บบีคลตัชหรอืบดิคนัเรง
ระบบนีไ้มเกีย่วของกบัระบบ
อตัโนมตัขิองรถ
ผูขบัขีม่สีวนสาํคญัเปนอยางยิง่
สาํหรบัระบบและเปนผูตดัสนิใจ
วาจะเปลีย่นเกยีรเมือ่ใด
เซน็เซอร 1 ทีแ่กนเลอืกเกยีร
ตรวจพบความตองการเปลีย่น
เกยีรและจะสัง่งานระบบชวย
เปลีย่นเกยีร
หากขบัขีด่วยความเรว็คงทีโ่ดย
ใชเกยีรตํา่และความเรว็รอบสงู
การเปลีย่นเกยีรโดยไมดงึคลตัช
อาจสงผลใหเกดิการตอบสนอง
ตอการเปลีย่นโหลดทีร่นุแรง
เกนิไป
ในสถานการณการขบัขีด่งักลาว
BMW Motorrad ขอแนะนาํให
เปลีย่นเกยีรโดยใชการดงึคลตัช
รวมดวยเทานัน้
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ควรหลกีเลีย่งการใชงานระบบ
ชวยเปลีย่นเกยีร Pro ในชวงทีม่ี
ขดีจาํกดัความเรว็รอบ
ในสถานการณการขบัขีต่อไปนี้
ระบบชวยเปลีย่นเกยีรจะไมทาํ
งาน:
เมือ่ดงึคลตัช
คนัเกยีรไมอยูในตาํแหนงตัง้ตน
เมือ่เพิม่เกยีรโดยทีล่ิน้ปกผเีสือ้
ปดอยู (โหมดโอเวอรรนั) หรอื
เมือ่ลดความเรว็
เมือ่ลดเกยีรโดยทีล่ิน้ปกผเีสือ้เปด
อยูหรอืเมือ่เรงความเรว็
เพือ่ใหสามารถเปลีย่นเกยีรตอไป
ดวยระบบชวยเปลีย่นเกยีร Pro
ได หลงัจากการเปลีย่นเกยีรให
ผอนคนัเกยีรอยางเตม็ที่
ทานสามารถดขูอมลูเพิม่เตมิ
เกีย่วกบัตวัชวยเปลีย่นเกยีร
รุน Pro ไดทีห่วัขอ "ขอมลูทาง
เทคนคิโดยละเอยีด":
ทีม่โีหมดการขบัขีP่ro SA

ระบบชวยเปลีย่นเกยีรPro
( 168)

การเบรก

เบรกอยางไรเพือ่ใหระยะการ
เบรกสัน้ทีส่ดุ?
นํา้หนกัจะถายเทไปมาระหวาง
ลอหนาและลอหลงัทกุครัง้เมือ่มี
การเบรก ยิง่เบรกแรงขึน้เทาใด
นํา้หนกักย็ิง่จะถายเทไปยงัลอ
หนามากขึน้เทานัน้ และหากยิง่
มแีรงเบรกทีล่อมากเทาใด กย็ิง่

จะสามารถถายโอนกาํลงัเบรกได
มากขึน้เชนกนั
หากทานตองการใหระยะของการ
เบรกสัน้มากทีส่ดุ ทานควรบบีกาน
เบรกสาํหรบัลอดานหนาใหเรว็
และแรง ในการเบรกทีเ่รว็และ
แรงนีจ้ะทาํใหนํา้หนกัสามารถ
ถายเทไปยงัลอหนาได และใน
ขณะเดยีวกนักค็วรบบีทีก่านมอืบบี
คลตัชดวย ซึง่ใน ''การเบรกอยาง
รนุแรง'' แรงดนัเบรกจะถกูไปใช
อยางรวดเรว็ทีส่ดุเทาทีเ่ปนไปได
และเปนการเบรกซึง่สรางจาก
กาํลงัเบรกทัง้หมด การกระจาย
กาํลงัไมสอดคลองกนักบัความลา
ชาทีเ่พิม่ขึน้ ดงันัน้จงึไมสามารถ
ถายโอนกาํลงัเบรกไปยงัถนนได
อยางสมบรูณ และใชเวลาในการ
เบรกนานขึน้
ระบบ BMW Motorrad ABS Pro
แบบรวมจะชวยปองกนัไมใหลอ
หนาถกูลอ็ค

ขบัขีล่งจากเขา

คาํเตอืน

แรงเบรกมาจากลอเดยีวเมือ่ใช
เบรกลอหลงัในขณะขบัรถลงเนนิ
การสญูเสยีประสทิธภิาพในการ
เบรก เบรกเสยีหายเนือ่งจาก
ความรอนสงูเกนิไป

ใชทัง้เบรกลอหนาและเบรก
ลอหลงั รวมทัง้ใชเบรกเครือ่ง
ยนตชวยในการเบรก
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เบรกเปยกและสกปรก
ความเปยกชืน้และสิง่สกปรกบน
จานเบรกและผาเบรกอาจทาํให
ประสทิธภิาพในการเบรกดอยลง
ในสถานการณตอไปนีอ้าจทาํ
การทาํงานของเบรกลาชาและ
ประสทิธภิาพในการเบรกดอยลง
ได:

ขบัขีใ่นขณะทีฝ่นตกและผานแอง
นํา้
หลงัการลางรถจกัรยานยนต
ขบัขีบ่นเสนทางทีเ่ปนเกลอื
หลงัจากงานซอมแซมเบรก โดย
มคีราบนํา้มนัและสารหลอลืน่ตดิ
อยู
ขบัขีบ่นถนนทีส่กปรกหรอืขบัขี่
ลงเขา

คาํเตอืน

ประสทิธภิาพในการเบรกลด
ลงเนือ่งจากเบรกเปยกนํา้หรอื
สกปรก
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ

ใชเบรกทีแ่หงและสะอาด หาก
จาํเปนใหทาํความสะอาด
ควรเบรกกอนลวงหนาเสมอ
จนกระทัง่ประสทิธภิาพในการ
เบรกกลบัมาเปนปกติ

ABS Pro
ขอจาํกดัทางกายภาพของการขบั
ขี่

คาํเตอืน

การเบรกเมือ่เขาโคง
ความเสีย่งตอการลม แมมรีะบบ
ABS Pro

ผูขบัขีม่หีนาทีต่องปรบัวธิกีาร
ขบัขีใ่หเหมาะสมอยูเสมอ
ควรใชความระมดัระวงัในการ
ขบัขีเ่สมอ แมจะมรีะบบนริภยั
เสรมิ

มี ABS Pro และทีส่นบัสนนุฟง
กชัน่ของ Dynamic Brake Control
อยูในโหมดการขบัขีท่ัง้หมด ยก
เวน Enduro PRO

รถมอเตอรไซคอาจลมได
แมวาระบบ ABS Pro และ
Dynamic Brake Control จะชวย
เสรมิความปลอดภยัสาํหรบัผูขบั
ขีข่ณะเบรกในตาํแหนงทีม่คีวาม
ลาดเอยีง แตอาจไมสามารถ
กาํหนดขดีจาํกดัทางกายภาพได
ดงันัน้จงึอาจมคีวามเปนไปไดที่
จะมกีารทาํงานเกนิขดีจาํกดัดงั
กลาว ซึง่เกดิจากขอผดิพลาดใน
การประเมนิหรอืขอผดิพลาดใน
การขบัขี่ ในกรณรีายแรง อาจสง
ผลใหรถจกัรยานยนตลมได
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การใชงานบนถนนสาธารณะ
ระบบ ABS Pro และ
Dynamic Brake Control ชวยให
สามารถขบัขีร่ถจกัรยานยนตบน
เสนทางขบัขีส่าธารณะไดอยาง
ปลอดภยัมากยิง่ขึน้ เมือ่มกีาร
เบรกเนือ่งจากเกดิเหตอุนัตราย
ทีไ่มคาดคดิขณะขบัขีใ่นเสนทาง
โคง ระบบจะปองกนัการลอ็ค
และการลืน่ไถลของลอภายใตขอ
จาํกดัทางกายภาพในดานการขบั
ขี่ เมือ่ทาํการเบรกฉกุเฉนิ ระบบ
Dynamic Brake Control จะเพิม่
ประสทิธภิาพการเบรกและจะเขา
แทรกแซงการควบคมุหากมกีาร
บดิคนัเรงโดยไมตัง้ใจในระหวาง
ขัน้ตอนการเบรก

ระบบ ABS Pro ไมได
ออกแบบมาเพือ่เพิม่

ประสทิธภิาพการเบรกในตาํแหนง
ทีม่คีวามโนมเอยีง

การจอดรถมอเตอรไซค

ชดุขาตัง้ดานขาง
ดบัเครือ่งยนต

ขอควรระวงั

ลกัษณะพืน้ผวิบรเิวณทีต่ัง้ขาตัง้
ไมดี
ความเสยีหายของอะไหลเนือ่ง
จากการลม

ตรวจสอบพืน้ผวิกอนจอดเสมอ

ขอควรระวงั

ขาตัง้ดานขางรบันํา้หนกัมาก
เนือ่งจากมนีํา้หนกัเพิม่เตมิ
ความเสยีหายของอะไหลเนือ่ง
จากการลม

ไมควรนัง่บนรถเมือ่ตัง้ขาตัง้
ดานขาง

กดชดุขาตัง้ดานขางออก
โดยใชเทาและเอยีงจอดรถ
จกัรยานยนต
บดิแกนบงัคบัเลีย้วไปทางดาน
ซาย
ในการจอดรถบนทางลาดชนั
ทานควรจะจอดรถจกัรยานยนต
ในลกัษณะ ''ขนานตามความชนั''
และควรทีจ่ะเขาเกยีร 1 ไว

ชดุขาตัง้ตรงกลาง
ดบัเครือ่งยนต

ขอควรระวงั

ลกัษณะพืน้ผวิบรเิวณทีต่ัง้ขาตัง้
ไมดี
ความเสยีหายของอะไหลเนือ่ง
จากการลม

ตรวจสอบพืน้ผวิกอนจอดเสมอ
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ขอควรระวงั

การพบัลงของขาตัง้หลกัเมือ่มี
การเคลือ่นทีอ่ยางรนุแรง
ระวงัความเสยีหายของชิน้สวน
อปุกรณเนือ่งมาจากรถลม

หามนัง่บนรถมอเตอรไซคขณะ
ขาตัง้หลกักางออก

กดชดุขาตัง้ตรงกลางออก
โดยใชเทา พรอมกบัดงึตวัรถ
จกัรยานยนตไปทางดานหลงั
ในการจอดรถบนทางลาดชนั
ทานควรจะจอดรถจกัรยานยนต
ในลกัษณะ ''ขนานตามความชนั''
และควรทีจ่ะเขาเกยีร 1 ไว

การเตมินํา้มนัเชือ้เพลงิ

คณุภาพของนํา้มนัเชือ้เพลงิ

เงือ่นไข
ควรใชเฉพาะนํา้มนัเชือ้เพลงิไร
สารตะกัว่เพือ่ประสทิธภิาพการใช
เชือ้เพลงิสงูสดุ

ขอควรระวงั

การเตมินํา้มนัเชือ้เพลงิทีม่สีวน
ผสมของสารตะกัว่
ความชาํรดุเสยีหายของเครือ่ง
ฟอกไอเสยี

หามเตมินํา้มนัเชือ้เพลงิทีม่สีวน
ผสมของสารตะกัว่ หรอืนํา้มนั
เชือ้เพลงิทีม่สีารโลหะ เชน
แมงกานสีหรอืเหลก็

สงัเกตปรมิาณเอทานอลสงูสดุ
ของนํา้มนัเชือ้เพลงิ

สารเตมิแตงเชือ้เพลงิจะทาํ
ความสะอาดระบบหวัฉดีเชือ้

เพลงิและบรเิวณหองเครือ่งยนต
สนัดาป ควรใชสารเตมิแตงเชือ้
เพลงิหากเตมินํา้มนัเชือ้เพลงิทีม่ี
คณุภาพตํา่กวาหรอืในกรณขีอง
รถทีม่อีายกุารใชงานมายาวนาน
ทานสามารถตดิตอสอบถามขอมลู
เพิม่เตมิไดทีศ่นูยบรกิารอยางเปน
ทางการของ BMW Motorrad

นํา้มนัเชือ้เพลงิทีแ่นะนาํให
ใช

เบนซนีซเูปอรไรสารตะกัว่ (มี
เอทานอลตํา่สดุ 15 % สงูสดุ
30 % E27)
95 ROZ/RON
90 AKI

คณุภาพของนํา้มนัเชือ้
เพลงิทางเลอืก

ไรสารตะกัว่แบบธรรมดา (มขีอ
จาํกดัเกีย่วกบัการใชพลงังาน
และความสิน้เปลอืงนํา้มนัเชือ้
เพลงิ) (เอทานอล E20/E22/E27
ตํา่สดุ 15 % สงูสดุ 30 %)
91 ROZ/RON
87 AKI
หลงัจากเตมิของนํา้มนัเชือ้เพลงิ
ทีม่คีณุภาพตํา่ ซึง่ทานอาจจะ
สามารถรบัรูเสยีงเคาะรบกวนที่
เกดิขึน้เปนครัง้คราวได
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ขัน้ตอนการเตมินํา้มนัเชือ้เพลงิ

คาํเตอืน

นํา้มนัเชือ้เพลงิเปนวตัถไุวไฟ
อนัตรายจากการเกดิเพลงิไหม
และการระเบดิ

หามสบูบหุรีห่รอืนาํประกาย
ไฟเขาใกลบรเิวณถงันํา้มนัโดย
เดด็ขาด

ขอควรระวงั

ความเสยีหายของอะไหล
ความเสยีหายของชิน้สวน
อปุกรณจากถงันํา้มนัเชือ้เพลงิที่
เตมิจนลน

ถาถงันํา้มนัเชือ้เพลงิถกุเตมิจน
ลน นํา้มนัเชือ้เพลงิทีล่นจะไหล
เขาไปในถงักรองไอนํา้มนัแบบ
คารบอนและจะทาํใหเกดิความ
เสยีหายของชิน้สวนอปุกรณที่
นัน่
ใหเตมิถงันํา้มนัเชือ้เพลงิถงึแค
เพยีงขอบดานลางของคอทีเ่ตมิ
นํา้มนัเทานัน้

ขอควรระวงั

การสมัผสันํา้มนัเชือ้เพลงิและ
พืน้ผวิพลาสตกิ
ความชาํรดุเสยีหายของพืน้ผวิ
(พืน้ผวิจะไมนาดหูรอืมผีวิเคลอืบ
ดาน)

หากนํา้มนัเชือ้เพลงิสมัผสักบั
วสัดทุีเ่ปนพลาสตกิ ควรเชด็ทาํ
ความสะอาดทนัที

จอดรถมอเตอรไซคโดยใชขาตัง้
คูบนพืน้ผวิทีร่าบเสมอกนัและ
มัน่คง

พบัฝาปดปองกนั 2 ขึน้
ปลดลอ็คฝาปดของถงันํา้มนัเชือ้
เพลงิดวยกญุแจรถ 1 โดยบดิ
ตามเขม็นาฬกิา แลวพบัขึน้
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เตมินํา้มนัเชือ้เพลงิใหเตม็จนถงึ
ขอบลางของชองเตมินํา้มนัเชือ้
เพลงิ

ถามกีารเตมินํา้มนัหลงัจาก
ทีพ่นระดบันํา้มนัเชือ้เพลงิ

สาํรองไปแลว ปรมิาณการเตมิ
ทีไ่ดเตมิลงไปจะตองมมีากกวา
นํา้มนัเชือ้เพลงิสาํรอง เพือ่ให
สามารถตรวจพบระดบันํา้มนัใหม
ได และเพือ่ใหไฟเตอืนปรมิาณ
นํา้มนัเชือ้เพลงิ ดบัไป

"ปรมิาณของนํา้มนัเชือ้เพลงิ
ซึง่สามารถใชได" ทีร่ะบุ

ไวในขอมลูทางเทคนคิ หมายถงึ
ปรมิาณนํา้มนัเชือ้เพลงิทีส่ามารถ
เตมิได หากกอนหนานีไ้ดขบัขีจ่น
กระทัง่ถงันํา้มนัเชือ้เพลงิวางเปลา
และทาํใหเครือ่งยนตดบัไปเพราะ
ขาดเชือ้เพลงิ

ปรมิาณนํา้มนัเชือ้เพลงิที่
สามารถใชได

ประมาณ 30 l

ปรมิาณนํา้มนัเชือ้เพลงิ
สาํรอง

ประมาณ 4 l

ปดฝาถงันํา้มนัโดยกดลงใหแนน
ดงึกญุแจรถมอเตอรไซคออก
แลวปดฝาปดปองกนั

ขัน้ตอนการเตมินํา้มนัเชือ้เพลงิ
ทีม่รีะบบKeyless Ride SA

เงือ่นไข
แกนบงัคบัเลีย้วปลดลอ็กแลว

คาํเตอืน

นํา้มนัเชือ้เพลงิเปนวตัถไุวไฟ
อนัตรายจากการเกดิเพลงิไหม
และการระเบดิ

หามสบูบหุรีห่รอืนาํประกาย
ไฟเขาใกลบรเิวณถงันํา้มนัโดย
เดด็ขาด

คาํเตอืน

นํา้มนัเชือ้เพลงิไหลออกมาเมือ่มี
การขยายตวัของความรอนทีถ่งั
นํา้มนัเชือ้เพลงิซึง่มนีํา้มนัอยูเตม็
จนลน
ความเสีย่งตอการลม

ไมควรเตมินํา้มนัเชือ้เพลงิจน
เกนิขอบของชองเตมินํา้มนั
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ขอควรระวงั

การสมัผสันํา้มนัเชือ้เพลงิและ
พืน้ผวิพลาสตกิ
ความชาํรดุเสยีหายของพืน้ผวิ
(พืน้ผวิจะไมนาดหูรอืมผีวิเคลอืบ
ดาน)

หากนํา้มนัเชือ้เพลงิสมัผสักบั
วสัดทุีเ่ปนพลาสตกิ ควรเชด็ทาํ
ความสะอาดทนัที

จอดรถจกัรยานยนตขณะที่
เครือ่งยนตมอีณุหภมูทิาํงานปกติ
โดยใชชดุขาตัง้ตรงกลางเปนตวั
ตัง้รถบนพืน้ผวิแนวระดบัอยาง
มัน่คง
ทีม่รีะบบKeyless Ride SA

การปดสวติชกญุแจ ( 59)

หลงัจากดบัสวติชกญุแจแลว
สามารถเปดฝาเกลยีวปด

ชองเตมินํา้มนัเชือ้เพลงิไดภายใน
ระยะเวลาทีร่ะบไุว แมวาจะไมมี
กญุแจรโีมทเปดอยูในบรเิวณรบั
สญัญาณกต็าม

เปดระยะหลงัการใชงานที่
ฝาเกลยีวปดชองเตมินํา้มนั

เชือ้เพลงิ

2 นาที
สามารถเปดฝาเกลยีวปดชอง
เตมินํา้มนัเชือ้เพลงิได 2 แบบ:
ภายในระยะหลงัการใชงาน
หลงัจากสิน้สดุระยะหลงัการใช
งาน

แบบที่ 1
ทีม่รีะบบKeyless Ride SA

เงือ่นไข
ภายในระยะหลงัการใชงาน

ดงึสลกัลอ็ค 1 ของฝาปดชอง
เตมินํา้มนัเชือ้เพลงิขึน้ดานบน
อยางชาๆ
ฝาเกลยีวปดชองเตมินํา้มนัเชือ้
เพลงิจะปลดลอ็ก
ฝาเกลยีวปดชองเตมินํา้มนัเชือ้
เพลงิเปดออกจนสดุ

แบบที่ 2
ทีม่รีะบบKeyless Ride SA

เงือ่นไข
หลงัจากสิน้สดุระยะหลงัการใช
งาน

นาํกญุแจรโีมทวางไวในบรเิวณ
รบัสญัญาณ
ดงึสลกัลอ็ค 1 ขึน้ไปทางดานบน
อยางชา ๆ
ไฟแสดงสถานะของกญุแจรโีมท
กะพรบิขณะทีก่ญุแจรโีมทกาํลงั
คนหาสญัญาณ
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ดงึสลกัลอ็ค 1 ของฝาปดชอง
เตมินํา้มนัเชือ้เพลงิขึน้ดานบนอกี
ครัง้อยางชาๆ
ฝาเกลยีวปดชองเตมินํา้มนัเชือ้
เพลงิจะปลดลอ็ก
ฝาเกลยีวปดชองเตมินํา้มนัเชือ้
เพลงิเปดออกจนสดุ

เตมินํา้มนัเชือ้เพลงิตามเกรดที่
ระบไุวขางตนในปรมิาณสงูสดุ
ไมเกนิขอบลางของคอชองเตมิ
นํา้มนั

ถามกีารเตมินํา้มนัหลงัจาก
ทีพ่นระดบันํา้มนัเชือ้เพลงิ

สาํรองไปแลว ปรมิาณการเตมิ
ทีไ่ดเตมิลงไปจะตองมมีากกวา
นํา้มนัเชือ้เพลงิสาํรอง เพือ่ให
สามารถตรวจพบระดบันํา้มนัใหม
ได และเพือ่ใหไฟเตอืนปรมิาณ
นํา้มนัเชือ้เพลงิ ดบัไป

"ปรมิาณของนํา้มนัเชือ้เพลงิ
ซึง่สามารถใชได" ทีร่ะบุ

ไวในขอมลูทางเทคนคิ หมายถงึ
ปรมิาณนํา้มนัเชือ้เพลงิทีส่ามารถ
เตมิได หากกอนหนานีไ้ดขบัขีจ่น
กระทัง่ถงันํา้มนัเชือ้เพลงิวางเปลา

และทาํใหเครือ่งยนตดบัไปเพราะ
ขาดเชือ้เพลงิ

ปรมิาณนํา้มนัเชือ้เพลงิที่
สามารถใชได

ประมาณ 30 l

ปรมิาณนํา้มนัเชือ้เพลงิ
สาํรอง

ประมาณ 4 l
ดนัฝาเกลยีวปดถงันํา้มนัเชือ้
เพลงิลงอยางแรง
จะมเีสยีงลอ็กดงัขึน้หากฝา
เกลยีวปดชองเตมินํา้มนัเชือ้
เพลงิลอ็กเขาทีแ่ลว
ฝาเกลยีวปดชองเตมินํา้มนัเชือ้
เพลงิจะปดลอ็กโดยอตัโนมตัแิห
ลงัจากสิน้สดุระยะหลงัการใช
งานแลว
ฝาเกลยีวปดชองเตมินํา้มนัเชือ้
เพลงิจะปดลอ็กทนัททีีล่อ็กแกน
บงัคบัเลีย้วหรอืเมือ่เปดสวติช
กญุแจ

การเปดตวัปลดลอ็คฝาถงันํา้มนั
เชือ้เพลงิฉกุเฉนิ

ทีม่รีะบบKeyless Ride SA

ฝาถงันํา้มนัเชือ้เพลงิไมเปดออก
นาํรถเขารบัการตรวจสอบ
แกไขการชาํรดุเสยีหายโดย
เรว็ ณ ศนูยบรกิารทีม่ผีูเชีย่ว
ชาญ โดยเฉพาะอยางยิง่ทีศ่นูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad
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ถอดสกรู 1
นาํตวัปลดลอ็คฉกุเฉนิ 2 ออก
ฝาเกลยีวปดชองเตมินํา้มนัเชือ้
เพลงิจะปลดลอ็ก
ฝาเกลยีวปดชองเตมินํา้มนัเชือ้
เพลงิเปดออกจนสดุ
การเตมินํา้มนัเชือ้เพลงิ ( 147)
การปดตวัปลดลอ็คฝาถงันํา้มนั
เชือ้เพลงิฉกุเฉนิ ( 150)

การปดตวัปลดลอ็คฝาถงันํา้มนัเชือ้
เพลงิฉกุเฉนิ

ทีม่รีะบบKeyless Ride SA

เงือ่นไข
ฝาปดถงันํา้มนัเชือ้เพลงิปดอยู

จดัวางตาํแหนงตวัปลดลอ็คฉกุ
เฉนิ 2

ตดิตัง้สกรู 1

การยดึรัง้รถมอเตอรไซคเพือ่การ
ขนสง

ปองกนัอปุกรณทกุชิน้ทีม่สีายรดั
พาดผานไมใหเกดิรอยขดีขวน
เชน ปองกนัโดยใชเทปกาวหรอื
ผานุม

ขอควรระวงั

รถจกัรยานยนตลมไปทางดาน
ขางเมือ่ยกรถเพือ่ตัง้ขาตัง้
ความเสยีหายของอะไหลเนือ่ง
จากการลม

ยดึรถจกัรยานยนตไมใหลม
เอยีงดานขาง โดยควรมผีูชวย
ดวย

เขน็รถมอเตอรไซคขึน้บนรถขน
สง โดยไมควรจอดโดยใชชดุขา
ตัง้ดานขางหรอืขาตัง้คู
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ขอควรระวงั

การหนบีของอปุกรณ
ความเสยีหายของชิน้สวน

หามอปุกรณหนบีกนั เชน ทอ
เบรก หรอื ชดุสายไฟ

สอดสายรดัดานซายและดาน
ขวาผานแผงคอรถและขงึไปทาง
ดานหลงัใหตงึ

ยดึสายรดัดานหลงัทัง้สองดานที่
ตวัยดึสาํหรบัทีพ่กัเทาของคนนัง่
ซอนทายและดงึใหตงึ
ขงึสายรดัทัง้หมดใหตงึเทากนั
เพือ่ยดึตวัรถไวใหแนน
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ขอมลูทัว่ไป

ทานสามารถศกึษาขอมลูเพิม่เตมิ
เกีย่วกบัหวัขอทางเทคนคิไดที:่
bmw-motorrad.com/technik

ระบบปองกนัการลอ็คของลอขณะ
เบรก (ABS)

เบรกทีม่อีงคประกอบ integral
รถจกัรยานยนตของทานเบรก
ทีม่อีงคประกอบ integral ใน
ระบบเบรกนี้ กานมอืเบรกจะทาํ
หนาทีเ่บรกทัง้ลอหนาและลอหลงั
พรอมๆกนั แปนเหยยีบเบรกทาํ
หนาทีเ่บรกลอหลงัเทานัน้
ระบบ BMW Motorrad ABS Pro
แบบรวมจะปรบัการกระจายแรง
เบรกระหวางเบรกลอหนาและลอ
หลงัใหเขากบัการโหลดของรถ
มอเตอรไซคในขณะเบรกโดยใช
การควบคมุของระบบ ABS

ขอควรระวงั

ใชการบบีเบรกลอหนา (Burn
out) แทนการใชฟงกชัน่
Integral
ความชาํรดุเสยีหายของเบรก
หลงัและคลตัช

ไมดาํเนนิการเบรินเอาท

ระบบเบรก ทาํงานอยางไร?
ประสทิธภิาพสงูสดุในการเบรก
นัน้ขึน้อยูกบัตวัแปรเพิม่ความฝดที่
มตีอผวิหนาสมัผสัหรอืพืน้ถนน พืน้
ถนนทีเ่ปนนํา้แขง็ หมิะ เปยกชืน้
หรอืสกปรก จะสงผลใหมคีวามฝด
นอยลง ซึง่ทาํใหประสทิธภิาพใน
การเบรกตํา่กวาการเบรกบนเสน
ทางลาดยางทีแ่หงและสะอาด ยิง่
ความเสยีดทานของพืน้ถนนนอย
เพยีงใด ยิง่ทาํใหระยะเบรกเพิม่
มากขึน้เทานัน้
หากมกีารผูขบัขีเ่พิม่แรงดนั
เบรกและเบรกกยางรนุแรงและ
กะทนัหนั ลอรถจะลอ็กและจะ
สญูเสยีเสถยีรภาพในการควบคมุ
ดงันัน้กอนทีจ่ะเกดิเหตกุารณนี้
ขึน้ ระบบ ABS จะทาํงานและ
ทาํหนาทีป่รบัแรงดนัเบรกใหเขา
กบัแรงเบรกสงูสดุทีถ่ายโอนได
ทาํใหลอรถจกัรยานยนตจะยงั
คงหมนุอยูแมวาจะมกีารเบรก
อยางรนุแรงและกะทนัหนั ซึง่
สงผลใหรถจกัรยานยนตยงัคงมี
เสถยีรภาพในการควบคมุอยู

จะเกดิอะไรขึน้หากทานประสบกบั
สภาพถนนทีข่รขุระ?
บนพืน้ผวิถนนทีเ่ปนคลืน่หรอื
ไมเรยีบจะสงผลใหลอรถ
จกัรยานยนตไมเกาะถนน และ
แรงเบรกอาจลดลงไปถงึคาศนูย
ได เมือ่ตองเบรกในสถานการณ
เชนนี้ จาํเปนทีจ่ะตองลดความ
ดนัเบรก ABS เพือ่ใหแนใจวา

https://www.bmw-motorrad.com/technik
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มเีสถยีรภาพในการสมัผสักบั
พืน้ผวิถนนอกีครัง้ ในตอนนี้
ระบบ ABS Pro แบบรวมของ
BMW Motorrad ตองมคีาแรง
เสยีดทานกบัพืน้ผวิ (กรวด นํา้
แขง็ หมิะ) นอยมากเพือ่ใหลอ
หมนุในทกุสถานการณและชวยให
มัน่ใจไดถงึเสถยีรภาพในการขบั
ขี่ หลงัจากทีร่ะบบสามารถระบุ
สถานการณทีเ่กดิขึน้จรงิไดแลว
ระบบเบรกจะปรบัความดนัเบรก
ใหเหมาะสม

การสมัผสัไดถงึระบบ
BMW Motorrad ABS Pro แบบ
รวมของผูขบัขี่
หากระบบเบรก ABS ลดแรงเบรก
เนือ่งจากภาวะขางตน จะรูสกึได
ถงึการสัน่สะเทอืนทีก่านมอืเบรก
เมือ่บบีกานมอืเบรก ฟงกชัน่
Integral จะสรางแรงดนัเบรกทีล่อ
หลงั หลงัจากนัน้หากเหยยีบแปน
เบรก จะรูสกึไดถงึแรงดนัเบรกที่
สรางขึน้แลวเรว็กวาแรงดนัตาน
เหมอืนกบัวาไดเหยยีบเบรกกอน
หรอืพรอมกบับบีกานมอืเบรก

การยกลอหลงั
ในกรณทีีม่กีารชะลอความเรว็
อยางฉบัพลนัและรวดเรว็ ระบบ
BMW Motorrad ABS Pro แบบ
รวมอาจไมสามารถชวยปองกนั
การยกตวัของลอหลงัได ในกรณนีี้
อาจทาํใหรถพลกิควํา่ได

คาํเตอืน

ลอดานหลงัยกตวัขึน้เนือ่งจาก
การเบรกอยางรนุแรง
ความเสีย่งตอการลม

ดงันัน้เมือ่เบรก ควรตระหนกั
ไวเสมอวาระบบควบคมุเบรก
ABS อาจจะไมสามารถ
ปองกนัไมใหลอดานหลงัยกตวั
ขึน้ได

ลกัษณะการออกแบบระบบ
BMW Motorrad ABS Pro แบบ
รวม
ระบบ BMW Motorrad ABS Pro
แบบรวมชวยใหมัน่ใจใน
เสถยีรภาพการขบัขีบ่นทกุพืน้
ผวิภายใตขอจาํกดัทางกายภาพ
ในดานการขบัขี่ ระบบไมไดรบั
การปรบัเพิม่ประสทิธภิาพเพือ่
รองรบัความตองการพเิศษภาย
ใตเงือ่นไขสถานการณการแขง
ขนัแบบเอก็ซตรมีบนถนนแบบอ
อฟโรดหรอืในสนามแขง ควรปรบั
พฤตกิรรมการขบัขีใ่หสอดคลอง
กนักบัทกัษะในการขบัขีแ่ละสภาพ
ถนน

สถานการณพเิศษ
ในการตรวจจบัการลอ็คตวัของ
ลอ จะมกีารเปรยีบเทยีบความเรว็
ลอดานหนาและดานหลงั ซึง่หาก
การตรวจสอบสญัญาณดวยตวั
เองแลว ไมพบสญัญาณตรวจจบั
ความเรว็ของลอทัง้สอง ฟงกชัน่
ABS จะหยดุการทาํงานเพือ่ความ
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ปลอดภยั และจะมสีญัลกัษณรปู
ABS ปรากฏขึน้ทีห่นาจอแสดงผล
เงือ่นไขสาํหรบัการแสดงขอความ
แสดงความผดิปกติ คอืระบบตอง
วเิคราะหตวัเองใหเสรจ็สิน้เสยี
กอน
นอกจากความผดิปกตใินระบบ
เบรก BMW Motorrad ABS อาจ
เกดิปญหาจากการขบัขีท่ีไ่มปกติ
ขึน้ได:

การเขาเกยีรในขณะทีใ่ชชดุขา
ตัง้ตรงกลางหรอืชดุขาตัง้ดาน
ขางอยู
ใหลอดานหลงัลอ็กตวัซึง่เกดิจาก
การเบรกของเครือ่งยนต เชน
ขณะทีข่บัขีบ่นพืน้ผวิทีล่ืน่

หากมขีอความแสดงความผดิปกติ
ซึง่เกดิจากภาวะการขบัขีท่ีไ่มปกติ
ทานสามารถเริม่เปดใชงานฟง
กชัน่ ABS ใหมไดโดยปดและเปด
สวติชกญุแจใหมอกีครัง้

การดแูลรกัษาอยางสมํา่เสมอ
สาํคญัอยางไร?

คาํเตอืน

ระบบเบรกไมไดรบัการบาํรงุ
รกัษาอยางสมํา่เสมอ
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ

เพือ่รกัษาระบบเบรก ABS ให
มสีภาพดอียูเสมอ ควรตอง
ปฏบิตัติามขอกาํหนดในระยะ
เวลาการเขารบับรกิาร

ระบบสาํรองเพือ่ความปลอดภยั
ควรระมดัระวงัในการใชระบบ
BMW Motorrad ABS Pro แบบ
รวมเพือ่หยดุรถในระยะทางสัน้ๆ
เนือ่งจากอาจนาํไปสูการขบัขีโ่ดย
ประมาทได ระบบเบรกดงักลาว
มหีนาทีห่ลกัในการสาํรองความ
ปลอดภยัสาํหรบัสถานการณฉกุ
เฉนิ

คาํเตอืน

การเบรกเมือ่เขาโคง
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ
แมวามรีะบบ ABS

ผูขบัขีม่หีนาทีต่องปรบัวธิกีาร
ขบัขีใ่หเหมาะสมอยูเสมอ
แมวาจะมรีะบบนริภยัเสรมิ ขอ
ใหทานใชความระมดัระวงัใน
การขบัขี่

การพฒันาตอยอดจากระบบ ABS
ไปสู ABS Pro
จนกระทัง่ถงึปจจบุนัระบบ
BMW Motorrad ABS ใหความมัน่
ใจในความปลอดภยัระดบัสงูเมือ่
เบรกขณะขบัขีบ่นเสนทางตรง ใน
ปจจบุนัระบบ ABS Pro สามารถ
ใหความปลอดภยัเพิม่มากยิง่ขึน้
แมในการเบรกขณะขบัขีอ่ยูในโคง
ระบบ ABS Pro จะชวยปองกนั
การลอ็คของลอแมในขณะทีม่กีาร
เหยยีบเบรกอยางรวดเรว็ ระบบ
ABS Pro จะลดการเปลีย่นแปลง
แรงบงัคบัเลีย้วทีเ่กดิขึน้อยางรวด
เรว็ โดยเฉพาะอยางยิง่เมือ่เบรก
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กะทนัหนั เพือ่ใหสามารถหลกี
เลีย่งการลมควํา่ของรถมอเตอร
ไซค

ระบบควบคมุ ABS
จากมมุมองทางดานเทคนคิแลว
ระบบ ABS Pro จะปรบัการควบ
คมุของระบบ ABS ใหเขากบัมมุ
เอยีงของรถมอเตอรไซคตามแต
ละสถานการณการขบัขี่ ระบบจะ
พจิารณาสญัญาณสาํหรบัอตัรา
การเลือ่นและอตัราการสาย เชน
เดยีวกบัอตัราเรงแนวขวาง เพือ่
ระบตุาํแหนงทีม่คีวามโนมเอยีง
ของรถจกัรยานยนต
หากมคีวามโนมเอยีงเพิม่มากขึน้
ของการไลระดบัแรงดนัเบรกจะ
ถกูจาํกดัขึน้เรือ่ยๆ ในชวงเริม่ตน
ของการเบรก ซึง่สงใหการสราง
แรงดนัชาลง นอกจากนี้ การปรบั
ความดนัอยูในชวงการควบคมุ
ABS จะสมํา่เสมอขึน้อกีดวย

ขอไดเปรยีบสาํหรบัผูขบัขี่
ระบบ ABS Pro ใหประโยชนแก
ผูขบัขีใ่นดานการตอบสนองทีนุ่ม
นวลและการเพิม่เสถยีรภาพใน
การเบรกและการขบัขีโ่ดยการ
ชะลอความเรว็อยางเหมาะสมแม
ขบัขีใ่นเสนทางโคง

ระบบควบคมุการทรงตวั (DTC)

ระบบควบคมุการทรงตวัทาํ
งานอยางไร
ระบบควบคมุการทรงตวัจะเปรยีบ
เทยีบความเรว็รอบวงลอทีล่อ
หนาและลอหลงั ความเรว็ทีแ่ตก
ตางกนันีจ้ะถกูนาํไปคาํนวณการ
หมนุฟรี ซึง่จะทาํใหสามารถระบุ
เสถยีรภาพสาํรองของลอหลงัได
เมือ่เกนิขดีจาํกดัของการหมนุฟรี
ชดุควบคมุเครือ่งยนตจะปรบัแรง
บดิของเครือ่งยนตใหพอดี
ระบบ BMW Motorrad DTC ได
รบัการออกแบบมาใหทาํหนาที่
เปนระบบชวยเหลอืสาํหรบัผูขบั
ขีแ่ละใชงานบนถนนสาธารณะ
ผูขบัขีจ่ะมอีทิธพิลตอตวัเลอืก
การควบคมุการทาํงานของระบบ
DTC (การถายนํา้หนกัในระหวาง
การเขาโคงโดยมกีารบรรทกุ
หลวม) โดยเฉพาะอยางยิง่ภาย
ใตชวงขดีจาํกดัทางกายภาพใน
ดานการขบัขี่
เมือ่ขบัขีบ่นเสนทางออฟโรด ควร
เปดใชงานโหมดการขบัขี่ Enduro
ในโหมดนีก้ารแทรกแซงการทาํ
งานทีค่วบคมุโดยระบบ DTC จะ
เกดิขึน้ลาชาเพือ่ใหสามารถควบ
คมุการดรฟิทได
ระบบไมไดรบัการปรบัเพิม่
ประสทิธภิาพเพือ่รองรบัความ
ตองการพเิศษภายใตเงือ่นไข
สถานการณการแขงขนัแบบเอก็ซ
ตรมีบนถนนแบบออฟโรดหรอืใน
สนามแขง ในกรณนีีท้านสามารถ
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ปดใชงานระบบ BMW Motorrad
DTC ได

คาํเตอืน

ขบัขีอ่ยางอนัตราย
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ
แมวามรีะบบ DTC

ผูขบัขีม่หีนาทีต่องปรบัวธิกีาร
ขบัขีใ่หเหมาะสมอยูเสมอ
ควรใชความระมดัระวงัในการ
ขบัขีเ่สมอ แมจะมรีะบบนริภยั
เสรมิ

สถานการณพเิศษ
ความลาดชนัทีเ่พิม่ขึน้จะจาํกดั
สมรรถนะของอตัราเรงตามไป
ดวย ซึง่เปนไปตามกฎทางฟสกิส
โคงซึง่แคบมากอาจสงผลใหอตัรา
เรงลดลง

ในการตรวจจบัการหมนุฟรหีรอื
ลืน่ไถลลอหลงั จะเปรยีบเทยีบ
ความเรว็ทีล่อดานหนาและดาน
หลงัและปองกนัไมใหรถเอยีงตวั

หากตรวจพบคาทีผ่ดิพลาดนีเ้ปน
เวลานานแลว จะใชคาสาํรอง
สาํหรบัการเอยีงตวัของรถและ
DTC จะปดใชงาน ในกรณนีีจ้ะ
มสีญัลกัษณรปู DTC ผดิปกตจิะ
ปรากฏขึน้ทีห่นาจอแสดงผล โดย
เงือ่นไขสาํหรบัการแสดงขอความ
แจงเตอืนความผดิปกตคิอืระบบ
จะตองดาํเนนิการวเิคราะหตวัเอง
ใหเสรจ็สิน้กอน

สภาพการขบัขีท่ีไ่มปกตติอไปนี้
อาจทาํใหระบบควบคมุการทรงตวั
BMW Motorrad ปดทาํงานโดย
อตัโนมตัิ
การขบัขีท่ีไ่มปกต:ิ

การขบัขีโ่ดยใชลอหลงัเพยีง
อยางเดยีว (การยกลอ) เปน
ระยะเวลานาน
การหมนุลอหลงัฟรี โดยการ
เบรกทีล่อดานหนาไว (Burn Out)
การอุนเครือ่งบนขาตัง้เสรมิขณะ
ทีร่ถอยูในรอบเดนิเบาหรอืเขา
เกยีรอยู

หากลอหนาสญูเสยีการยดึเกาะ
พืน้ถนนในขณะเรงความเรว็สงู
ระบบ DTC จะปรบัลดแรงบดิ
เครือ่งยนตในโหมดการขบัขี่ RAIN
และ ROAD ลงจนกระทัง่ลอหนา
สมัผสัพืน้ถนนอกีครัง้
ในการตัง้คาระบบ DTC เปนโหมด
DYNAMIC และ ENDURO ระบบ
ตรวจจบัการยกลอหนาจะอนญุาต
ใหมกีารยกลอขึน้เปนชวงระยะ
เวลาสัน้ๆ
ในโหมด DYNAMIC PRO และ
ENDURO PRO ของการตัง้คา
ระบบ DTC ระบบตรวจจบัการยก
ลอของลอหนาจะปดการทาํงาน
โหมดการขบัขี่ ENDURO และ
ENDURO PRO ไดถกูออกแบบมา
สาํหรบัการใชงานบนถนนออฟโร
ด และไมเหมาะกบัการใชงานบน
ทองถนน
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ในโหมดการขบัขี่ ECO การตัง้คา
ระบบ DTC จะปรบัใหสอดคลอง
กบัโหมดการขบัขี่ ROAD
ในโหมดการขบัขี่ RAIN ROAD
DYNAMIC DYNAMIC PRO
ENDURO และ ENDURO PRO
การตัง้คาระบบ DTC จะปรบัให
สอดคลองกบัโหมดการขบัขี่
ในโหมดการขบัขี่ DYNAMIC
PRO และ ENDURO PRO ทาน
สามารถตัง้คาระบบ DTC ใหแตก
ตางกนัได ( 74)
เมือ่เกดิการยกขึน้ของลอหนา
BMW Motorrad จะขอแนะนาํให
ปลอยคนัเรงเลก็นอย เพือ่เรงให
กลบัคนืสูลกัษณะการขบัขีท่ีม่ัน่คง
โดยเรว็ทีส่ดุเทาทีเ่ปนไปได

หากพืน้ถนนลืน่ ทานไมควรปลอย
คนัเรงจนสดุทนัทโีดยไมดงึคลตัช
ไปพรอมกนั แรงบดิเบรกของ
เครือ่งยนตจะสงผลใหลอหลงั
ลืน่ไหลและนาํไปสูการสญูเสยี
เสถยีรภาพในการขบัขี่ ซึง่ในกรณี
นีร้ะบบ BMW Motorrad DTC
จะไมสามารถควบคมุได ระบบ
MSR จะชวยปองกนัการสญูเสยี
เสถยีรภาพในการขบัขี่

ระบบควบคมุแรงฉดุเครือ่งยนต
(MSR)

ทีม่โีหมดการขบัขีP่ro SA

ระบบควบคมุแรงฉดุเครือ่งยนตทาํ
งานอยางไร
ระบบควบคมุแรงฉดุเครือ่งยนตมี
หนาทีป่องกนัการเกดิลกัษณะการ
ขบัขีท่ีไ่มมเีสถยีรภาพเนือ่งจากมี
แรงฉดุบรเิวณลอหลงัสงูเกนิไป
แรงฉดุทีส่งูเกนิไปอาจทาํใหลอ
หลงัเกดิการลืน่ไถลเพิม่ขึน้อยาง
มากและสงผลใหเสถยีรภาพการ
ขบัขีล่ดลง ทัง้นีข้ึน้อยูกบัสภาพ
พืน้ผวิถนนและไดนามกิการขบัขี่
ระบบควบคมุแรงฉดุเครือ่งยนต
จะจาํกดัอตัราการหมนุฟรขีอง
ลอหลงัทีส่งูเกนิไปใหอยูภายใน
ระดบัเปาหมายของการหมนุฟรทีี่
ปลอดภยัตามโหมดและการเอยีง
ตวัของรถ
สาเหตสุาํหรบัการหมนุฟรขีองลอ
หลงัทีส่งูเกนิไป:

การขบัขีใ่นโหมดโอเวอรรนับน
ถนนทีม่คีาแรงเสยีดทานตํา่ (เชน
บนใบไมทีเ่ปยก)
การเสยีการทรงตวัของลอหลงั
ขณะลดเกยีร
การเบรกอยางรนุแรงเมือ่ขบัขี่
แบบสปอรต

ระบบควบคมุแรงฉดุเครือ่งยนต
จะเปรยีบเทยีบความเรว็รอบวง
ลอทีล่อหนาและลอหลงัในลกัษณะ
เดยีวกบัระบบควบคมุการทรงตวั
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DTC ระบบควบคมุแรงฉดุเครือ่ง
ยนตสามารถตรวจสอบการหมนุ
ฟรหีรอืการสาํรองเสถยีรภาพของ
ลอหลงัโดยอาศยัขอมลูเพิม่เตมิ
เกีย่วกบัการเอยีงตวัของรถ
หากเกดิการหมนุฟรเีกนิกวาขดี
จาํกดั ลิน้ปกผเีสือ้จะเปดออกเลก็
นอยเพือ่ใหแรงบดิเครือ่งยนตเพิม่
สงูขึน้ การหมนุฟรจีะลดลงและ
ชวยใหรถมเีสถยีรภาพ

ประสทิธภิาพของระบบควบคมุ
แรงฉดุเครือ่งยนต

ในโหมดการขบัขี่ ECO RAIN
และ ROAD: มเีสถยีรภาพสงูสดุ
ในโหมดการขบัขี่ DYNAMIC
และ DYNAMIC PRO: มี
เสถยีรภาพสงู
ในโหมดการขบัขี่ ENDURO:
เสถยีรภาพตํา่สดุ
ในโหมดการขบัขี่
ENDURO PRO ระบบ
ควบคมุแรงฉดุเครือ่งยนตจะไม
ทาํงาน

DYNAMIC ESA

ทีม่รีะบบ Dynamic ESA SA

การชดเชยตาํแหนงการขบัขี่
การตัง้คาแชสซแีบบอเิลก็ทรอ
นคิส Dynamic ESA จะสามารถ
ทาํการปรบัการโหลดของรถ
จกัรยานยนตของทานใหเหมาะ
สมไดอยางอตัโนมตัิ ถาพรโีหลด
ของสปรงิถกูตัง้คาเปน Auto คน

ขบักไ็มจาํเปนทีจ่ะตองไปสนใจกบั
การตัง้คาการโหลด
ในขณะทีท่าํการออกตวัและใน
ระหวางการขบัขี่ ระบบจะทาํการ
ตรวจสอบการอดัสปรงิของลอ
หลงัและปรบัพรโีหลดของสปรงิ
ใหถกูตอง ซึง่จะเปนการกาํหนด
ตาํแหนงการขบัขีท่ีถ่กูตอง การ
ดดูซบัแรงกจ็ะถกูปรบัใหเหมาะสม
กบัการโหลดโดยอตัโนมตัดิวยเชน
เดยีวกนั
Dynamic ESA จะตรวจพบการ
เคลือ่นไหวในการกนัสะเทอืนผาน
เซน็เซอรระดบัความสงูและตอบ
สนองโดยการปรบัวาลวโชคให
เหมาะสม ทาํใหจงึปรบัแชสซไีด
เหมาะสมกบัสภาพพืน้ผวิถนน
Dynamic ESA จะปรบัเทยีบตวั
เองอยางสมํา่เสมอเปนระยะๆ
เพือ่ใหมัน่ใจไดถงึหลกัการทาํงาน
ทีถ่กูตองของระบบ

ชวงการปรบั
โหมดการดดูซบัแรง

Road: การดดูซบัแรงสาํหรบั
การขบัขีบ่นทองถนนแบบสะดวก
สบาย
Dynamic: การดดูซบัแรงสาํหรบั
การขบัขีบ่นทองถนนแบบ
ไดนามกิ
Enduro: การดดูซบัแรงสาํหรบั
การขบัขีบ่นถนนออฟโรด
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การตัง้คาการโหลด
Auto: การชดเชยตาํแหนงการ
ขบัขีท่ีเ่ปดการทาํงานพรอมกบั
การตัง้คาแบบอตัโนมตัขิองพรี
โหลดของสปรงิและการดดูซบั
แรง
Min: พรโีหลดของสปรงิตํา่สดุ
Max: พรโีหลดของสปรงิสงูสดุ
(เมือ่ใชบนถนนวบิาก)
คนขบัสามารถทาํการเลอืกพรี
โหลดของสปรงิ Min และ Max
ได แตไมสามารถทาํการเปลีย่น
แปลงได ฟงกชัน่การชดเชย
ตาํแหนงการขบัขีจ่ะไมเปดการ
ทาํงานในการตัง้คา Min และ
Max

โหมดการขบัขี่

ตวัเลอืก
หากตองการปรบัตวัรถมอเตอร
ไซคใหเขากบัสภาพถนนและ
ประสบการณการขบัขีท่ีต่องการ
ทานสามารถเลอืกโหมดการขบัขี่
ดงัตอไปนีไ้ด:

ECO
RAIN
ROAD (โหมดมาตรฐาน)

ทีม่โีหมดการขบัขีP่ro SA

ENDURO
DYNAMIC
ENDURO PRO
DYNAMIC PRO

รถรุนทีม่ี SA โหมดการขบัขี่ Pro
โหมดการขบัขี่ ROAD RAIN ECO
และ ENDURO จะถกูเปดใชงาน

มาแลวจากโรงงานเสมอ ทาน
สามารถเลอืกโหมดการขบัขีอ่ืน่
ไดในการเลอืกโหมดการขบัขีล่วง
หนา โดยสามารถเลอืกโหมดการ
ขบัขีไ่ดสงูสดุ 4 โหมด

ในแตละโหมดการขบัขีด่งักลาวจะ
มกีารตัง้คาทีไ่ดรบัการปรบัแตงให
เหมาะกบัระบบ DTC ABS และ
MSR รวมไปถงึคณุลกัษณะของ
เครือ่งยนต

ทีม่รีะบบ Dynamic ESA SA

การปรบัแตงระบบ Dynamic ESA
จะขึน้อยูกบัโหมดการขบัขีท่ีเ่ลอืก
เชนกนั

ทานสามารถปดใชงานระบบ
DTC ไดในทกุโหมดการขบัขี่ คาํ
อธบิายดงัตอไปนีจ้ะหมายถงึ
ระบบความปลอดภยัในการขบัขี่
ทีเ่ปดใชงานอยูเสมอ

การตอบสนองของคนัเรง
ในโหมดการขบัขี่ ECO: ตอบ
สนองอยางระมดัระวงัเปนพเิศษ
ในโหมดการขบัขี่ RAIN และ
ENDURO: ตอบสนองอยาง
ระมดัระวงั
ในโหมดการขบัขี่ ROAD และ
ENDURO PRO: ตอบสนอง
อยางมปีระสทิธภิาพ
ในโหมดการขบัขี่ DYNAMIC
และ DYNAMIC PRO: ตอบ
สนองโดยตรง
ในโหมดการขบัขี่ DYNAMIC
PRO และ ENDURO PRO ทาน
สามารถตัง้คาการตอบสนองตอ
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การเรงใหแตกตางออกไปไดโดย
ใชตวัเลอืก SETUP ( 71)

ABS

การตัง้คา
ในโหมดการขบัขี่ ROAD
DYNAMIC ENDURO และ
ENDURO PRO การตัง้คาระบบ
ABS จะปรบัใหสอดคลองกบั
โหมดการขบัขี่
ในโหมดการขบัขี่ ECO และ
RAIN การตัง้คาระบบ ABS จะ
ปรบัใหสอดคลองกบัโหมดการ
ขบัขี่ ROAD
ในโหมดการขบัขี่ DYNAMIC
PRO การตัง้คาระบบ ABS จะ
ปรบัใหสอดคลองกบัโหมดการ
ขบัขี่ DYNAMIC
ในโหมดการขบัขี่ DYNAMIC
PRO และ ENDURO PRO ทาน
สามารถตัง้คาระบบ ABS ให
แตกตางออกไปไดโดยใชตวั
เลอืก SETUP ( 74)

การปรบัแตง
ในโหมดการขบัขี่ ECO RAIN
ROAD DYNAMIC และ
DYNAMIC PRO ระบบ ABS จะ
ปรบัใหเขากบัการใชงานบนทอง
ถนน
ในโหมดการขบัขี่ ENDURO
ระบบ ABS จะปรบัใหเขากบั
การใชงานแบบออฟโรดโดยใช
ยางสาํหรบัการขบัขีบ่นทองถนน
ในโหมดการขบัขี่ ENDURO
PRO การควบคมุระบบ ABS
ทีล่อหลงัจะไมทาํงานเมือ่เหยยีบ

คนัเบรกเทา ระบบ ABS จะปรบั
ใหเขากบัการใชงานแบบออฟโร
ดโดยใชยางแบบออฟโรด

ระบบตรวจจบัการยกลอหลงั
ในโหมดการขบัขี่ ECO RAIN
ROAD และ ENDURO ระบบ
ตรวจจบัการยกลอหลงัจะให
ความชวยเหลอืผูขบัขีใ่นระดบัสงู
สดุ
ในโหมดการขบัขี่ DYNAMIC
และ DYNAMIC PRO ระบบ
ตรวจจบัการยกลอหลงัจะ
ใหความชวยเหลอืลดลงและ
อนญุาตใหยกลอหลงัไดเลก็นอย
ระบบตรวจจบัการยกลอหลงั
จะไมทาํงานในโหมดการขบัขี่
ENDURO PRO

ABS Pro
ในโหมดการขบัขี่ ECO RAIN
และ ROAD ระบบ ABS Pro
จะสามารถใชงานไดอยางเตม็
ประสทิธภิาพ
ในโหมดการขบัขี่ DYNAMIC
DYNAMIC PRO และ ENDURO
ระบบ ABS Pro จะใหความ
ชวยเหลอืลดลงเมือ่เทยีบกบั
โหมดการขบัขี่ ECO RAIN และ
ROAD
ระบบ ABS Pro จะไมสามารถ
ใชงานไดในการตัง้คาระบบ
ABS เปนโหมด DYNAMIC PRO
ในโหมดการขบัขี่ ENDURO
PRO ระบบ ABS Pro จะไม
สามารถใชงานได โดยระบบดงั
กลาวจะสามารถใชงานไดเมือ่
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สลบัการตัง้คาระบบ ABS เปน
โหมด ENDURO

DTC
ยาง

ในการตัง้คาระบบ DTC เปน
โหมด RAIN ROAD และ
DYNAMIC ระบบ DTC จะปรบั
ใหเขากบัการใชงานบนทองถนน
โดยใชยางสาํหรบัการขบัขีบ่น
ทองถนน
ในการตัง้คาระบบ DTC เปน
โหมด ENDURO ระบบ DTC จะ
ปรบัใหเขากบัการใชงานแบบอ
อฟโรดโดยใชยางสาํหรบัการขบั
ขีบ่นทองถนน
ในการตัง้คา DTC ใหเปนโหมด
ENDURO PRO ระบบ DTC
จะถกูปรบัใหใชงานเขากนักบั
ทองถนนแบบออฟโรดกบัยางลอ
แบบออฟโรด

เสถยีรภาพการขบัขี่
ในการตัง้คาระบบ DTC เปน
โหมด RAIN การแทรกแซงการ
ทาํงานของระบบ DTC จะเกดิ
ขึน้อยางรวดเรว็เพือ่ใหการขบัขี่
มเีสถยีรภาพสงูสดุ
ในการตัง้คาระบบ DTC ของ
โหมดการขบัขี่ ECO และ ROAD
การแทรกแซงการทาํงานของ
ระบบ DTC จะเกดิขึน้ลาชากวา
โหมดการขบัขี่ RAIN ซึง่จะชวย
ปองกนัการหมนุฟรขีองลอหลงั
ใหเกดิขึน้นอยทีส่ดุ

ในการตัง้คาระบบ DTC เปน
โหมด ECO RAIN และ ROAD
ระบบจะชวยปองกนัการยกตวั
ของลอหนา
ในการตัง้คาระบบ DTC เปน
โหมด DYNAMIC การแทรกแซง
การทาํงานของระบบ DTC จะ
เกดิขึน้ลาชากวาการตัง้คาระบบ
DTC เปนโหมด ROAD เพือ่ให
เกดิการดรฟิทเลก็นอยเมือ่ออก
จากโคงและสามารถยกลอขึน้
ชัว่ขณะได
ในการตัง้คาระบบ DTC เปน
โหมด ENDURO การแทรกแซง
การทาํงานของระบบ DTC จะ
เกดิขึน้ลาชากวาเดมิและจะปรบั
ใหเขากบัการใชงานแบบออฟโร
ดเพือ่ใหเกดิการดรฟิทนานขึน้
และสามารถยกลอขึน้ชัว่ขณะได
เมือ่ออกจากโคง
ในการตัง้คา DTC ใหเปนโหมด
ENDURO PRO ซึง่ถอืไดวาเปน
การควบคมุของ DTC ใหขบัขีบ่น
ถนนออฟโรดดวยยางลอแบบอ
อฟโรด ระบบตรวจจบัการยก
ลอของลอหนาถกูดบัลงเพือ่ให
สามารถทาํการยกลอและผาน
ความสงูชนัไดยาวขึน้ ในกรณทีี่
รายแรง รถอาจพลกิควํา่ไปทาง
ดานหลงัได!

ในโหมดการขบัขี่ RAIN ROAD
DYNAMIC และ ENDURO การ
ตัง้คาระบบ DTC จะปรบัใหสอด
คลองกบัโหมดการขบัขี่
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ในโหมดการขบัขี่ ENDURO
PRO และ DYNAMIC PRO ทาน
สามารถตัง้คาระบบ DTC ใหแตก
ตางออกไปได ( 74)

การเปลีย่นฟงกชัน่
โหมดการขบัขีจ่ะสามารถเปลีย่น
แปลงได ถายานพาหนะมกีาร
เปดสวติชการจดุระเบดิอยู การ
เปลีย่นในระหวางการขบัขีจ่ะ
สามารถทาํไดภายใตเงือ่นไขดงั
ตอไปนี:้

ไมมแีรงบดิในการขบัเคลือ่นทีล่อ
หลงั
ไมมแีรงดนัเบรกในระบบเบรก

สาํหรบัการเปลีย่นในระหวางการ
ขบัขีจ่ะตองดาํเนนิการตามขัน้
ตอนดงัตอไปนี:้

บดิคนัเรงกลบั
ไมบบีกานมอืเบรก
ปดใชงานระบบควบคมุความเรว็

โหมดการขบัขีท่ีต่องการจะถกู
เลอืกไวลวงหนา เมือ่ใดทีร่ะบบที่
เกีย่วของตองอยูในโหมดทีค่วรจะ
เปน จงึจะมกีารเปลีย่นแปลง
หลงัจากเปลีย่นโหมดขบัขีใ่หมแลว
เมนทูีเ่ลอืกในหนาจอแสดงผลจะ
หายไป

โหมด ECO พรอมเทคโนโลยี
ShiftCam
เทคโนโลยี ShiftCam จะ
ผสานไดนามกิระดบัสงูสดุกบั
ประสทิธภิาพการทาํงานขัน้สงูสดุ
เขาดวยกนั โดยในขณะทีล่กูเบีย้ว
รบัโหลดเตม็กาํลงัเตรยีมระยะยก
วาลวแบบเตม็รปูแบบเพือ่รองรบั
การนาํอากาศเขาสูหองเผาไหมใน
ระดบัสงูสดุรวมถงึเพือ่สมรรถนะ
การทาํงานทีม่ปีระสทิธภิาพสงู
ลกูเบีย้วรบักาํลงัโหลดบางสวน
จะเปดวาลวไอดแีคบลงอยางเหน็
ไดชดัและมรีะยะความกวางแตก
ตางกนั ซึง่สงผลใหมอีตัราสญูเสยี
การหมนุเวยีนอากาศลดลงเนือ่ง
จากการเรงความเรว็ แรงเสยีด
ทานจะลดลง สวนผสมจะไดรบั
แรงหมนุเหวีย่งเพิม่ขึน้และผาน
การสนัดาปอยางมปีระสทิธภิาพ
รวมถงึมอีตัราการสิน้เปลอืงนํา้มนั
เชือ้เพลงิลดลง
โหมด ECO จะใหความชวยเหลอื
ผูขบัขีผ่านการแสดงผล ECO และ
คณุลกัษณะของเครือ่งยนต (การ
ปรบัแตง E-Gas) เพือ่ใหเครือ่ง
ยนตทาํงานไดตรงตามเปาหมาย
ในชวงการทาํงานของลกูเบีย้วรบั
กาํลงัโหลดบางสวนทีม่กีารเพิม่
ประสทิธภิาพการใชเชือ้เพลงิซึง่
จะสงผลใหสามารถขบัขีต่อใน
ระยะทางสงูสดุได

ระดบัแถบสเีขยีวของการแสดง
ผล ECO บนจอแสดงผล TFT จะ
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แสดงใหเหน็วา ในชวงการทาํงาน
ของลกูเบีย้วรบักาํลงัโหลดบาง
สวนทีม่กีารเพิม่ประสทิธภิาพการ
ใชเชือ้เพลงิ ระบบขบัเคลือ่นมกีาร
ทาํงานหรอืไม รวมถงึมรีะยะหาง
จากระยะสลบัเทาใด โดยความ
ยาวของแถบแสดงผลจะแสดงถงึ
โหลดสาํรองทีเ่หลอือยูจนกวาจะ
ถงึจดุสลบัไปใชลกูเบีย้วรบัโหลด
เตม็กาํลงั แถบแสดงผลจะเปลีย่น
เปนสเีทา หากคาโหลดทีก่าํหนด
สงูขึน้และมกีารสลบัไปใชงาน
ลกูเบีย้วรบัโหลดเตม็กาํลงั การ
แสดงผล ECO จะแตกตางกนั
ออกไป ทัง้นีข้ึน้อยูกบัเกยีรทีเ่ลอืก
คาโหลดทีก่าํหนด รวมถงึความ
เรว็รอบ แมวาอยูนอกชวงการทาํ
งานของลกูเบีย้วรบักาํลงัโหลด
บางสวนซึง่แถบจะแสดงผลเปน
สเีทา โหมด ECO จะชวยอาํนวย
ความสะดวกใหการขบัขีเ่ปนไป
อยางมปีระสทิธภิาพโดยการลด
แรงบดิทีม่สีงูสดุรวมถงึกาํลงัขบั
ลง

เราขอแนะนาํใหเปลีย่น
โหมดการขบัขีก่อนทาํการ

แซงในระยะกระชัน้ชดิทีม่กีาร
บรรทกุสมัภาระหนกัหรอืการขบั
ขีโ่ดยมคีนซอนทายเนือ่งมาจาก
ประสทิธภิาพการเรงความเรว็ที่
ลดลงในโหมด ECO
การประเมนิสถานการณการขบั
ขีล่วงหนาสามารถชวยลดอตัรา
การสิน้เปลอืงนํา้มนัเชือ้เพลงิลง
ไดเพิม่เตมิ ( 170)

ระบบควบคมุเบรกแบบไดนามกิ

ทีม่โีหมดการขบัขีP่ro SA

ฟงกชัน่ของระบบ
Dynamic Brake Control

ฟงกชัน่ Dynamic Brake
Control จะทาํงานในทกุ

โหมดการขบัขี่ ทานสามารถปด
ใชงานฟงกชัน่ดงักลาวไดเฉพาะ
ในโหมดการขบัขี่ DYNAMIC PRO
และ ENDURO PRO โดยทาํการ
ตัง้คาระบบ ABS ดวยตนเอง

ฟงกชัน่ของระบบ
Dynamic Brake Control
จะใหความชวยเหลอืผูขบัขีข่ณะ
ทาํการเบรกฉกุเฉนิ
การตรวจจบัการเบรกฉกุเฉนิ

ระบบจะตรวจพบการเบรกฉกุ
เฉนิหากมกีารเบรกลอหนาอยาง
รวดเรว็และรนุแรง

การตอบสนองของรถเมือ่มกีาร
เบรกฉกุเฉนิ

หากมกีารเบรกฉกุเฉนิทีค่วาม
เรว็สงูกวา 10 กม./ชม. ระบบ
Dynamic Brake Control จะสง
ผลเพิม่เตมินอกเหนอืจากฟงกชัน่
ของระบบ ABS
ในการเบรกบางสวนทีม่ี
ระดบัแรงกดเบรกสงู ระบบ
Dynamic Brake Control จะเพิม่
แรงกดเบรกทีล่อหลงั ระยะเบรก
จะสัน้ลงและสามารถควบคมุ
การเบรกได
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พฤตกิรรมในกรณทีีเ่กดิอบุตัเิหตุ
จากการทาํงานของคนัเรงโดยไม
ตัง้ใจ

ในกรณทีีม่กีารบดิคนัเรงโดยไม
ตัง้ใจขณะเบรกฉกุเฉนิ (ตาํแหนง
คนัเรง > 5 %) ระบบจะรกัษา
แรงเบรกทีเ่กดิขึน้จากระบบ
Dynamic Brake Control ตัง้แต
แรกโดยการเพกิเฉยตอตาํแหนง
การบดิของคนัเรง ชวยใหผูขบัขี่
มัน่ใจไดเมือ่ตองทาํการเบรกฉกุ
เฉนิ
เมือ่หยดุบดิคนัเรงในระหวาง
การแทรกแซงการทาํงานของ
ระบบ Dynamic Brake Control
(ตาํแหนงคนัเรง < 5 %) แรงบดิ
เครือ่งยนตทีเ่รยีกใชโดยระบบ
เบรก ABS จะถกูสรางขึน้อกี
ครัง้
หากสิน้สดุการเบรกฉกุเฉนิแลว
แตยงัคงมกีารบดิคนัเรงตอไป
ระบบ Dynamic Brake Control
จะเขาควบคมุแรงบดิเครือ่งยนต
ใหเปนไปตามทีค่นขบัตองการอกี
ครัง้

ระบบตรวจวดัแรงดนัลมยาง
(RDC)

ทีม่รีะบบตรวจสอบความดนัลม
ยาง (RDC)SA

ฟงกชัน่
เซน็เซอรจะตดิตัง้อยูในยางทัง้
สอง ซึง่ทาํหนาตรวจวดัอณุหภมูิ
ของอากาศและแรงดนัภายในยาง
และจะสงคาทีว่ดัไดไปยงัชดุควบ
คมุ
ทีเ่ซน็เซอรไดมกีารตดิตัง้ดวยตวั
ควบคมุแรงเหวีย่งหนีศ้นูย ซึง่จะ
ทาํการสงสญัญาณของคาทีว่ดัได
ออกไปหลงัจากทีม่คีวามเรว็เกนิ
ความเรว็ตํา่สดุเปนครัง้แรกแลว

ความเรว็ตํา่สดุสาํหรบัการ
โอนคาทีว่ดัไดของ RDC:

ตํา่สดุ 30 km/h
กอนการรบัคาความดนัลมยาง
ครัง้แรก ในจอแสดงผลจะมกีาร
แสดงผลของแตละยางลอ "--"
ขึน้มา คานีย้งัคงปรากฏอยูหลงั
จากทีจ่อดรถจกัรยานยนตแลวสกั
ครู

ระยะเวลาการโอนคาทีว่ดั
ไดหลงัจากภาวะทีร่ถยนต

หยดุนิง่:

ตํา่สดุ 15 นาที

ถามกีารตดิตัง้ชดุควบคมุ RDC
อยู แตทวาทีล่อไมไดมกีารตดิตัง้
เซน็เซอรเอาไว จะมกีารแสดงผล
ขอความแสดงความผดิปกตขิึน้มา
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ขอบเขตของแรงดนัลมยาง
หนวยควบคมุ RDC จะแบงแยก
การแสดงผลออกเปนสามสวน:

ความดนัในการเตมิอยูภายใน
ขอบเขตคาความคลาดเคลือ่น
ความดนัในการเตมิอยูในขอบ
เขตจาํกดัของคาความคลาด
เคลือ่นทีอ่นญุาต
ความดนัในการเตมิอยูนอก
ขอบเขตคาความคลาดเคลือ่นที่
อนญุาต

อณุหภมูชิดเชย
แรงดนัของลมยางจะขึน้อยูกบั
อณุหภมูทิีแ่ปรผนั และแรงดนัลม
ยางจะมากหรอืนอยกจ็ะขึน้อยู
กบัอณุหภมูภิายนอก นอกจาก
อณุหภมูขิองยางขึน้อยูกบัตวัแปร
อณุหภมูภิายนอกแลว ยงัขึน้อยู
กบัลกัษณะในการขบัขีข่องแตละ
บคุคล และระยะเวลาในการขบัขี่
ดวย

ความดนัลมยางจะถกู
แสดงผลในจอแสดงผล

TFT โดยมกีารชดเชยอณุหภมูิ
และจะหมายถงึอณุหภมูลิมยาง
ดงัตอไปนีเ้สมอ

20 °C
เครือ่งวดัแรงดนัลมยางทีส่ถานี
บรกิารนํา้มนัจะไมมกีารชดเชยกบั
อณุหภมูทิีเ่ปลีย่นแปลงไป แรงดนั
ลมยางจะขึน้อยูกบัอณุหภมูขิอง
ยางทีว่ดัได ดงันัน้คาทีอ่านไดจาก

เกจวดัลมยางจะไมตรงกบัคาที่
ปรากฏในจอภาพ TFT

การปรบัแรงดนัลมยาง
เปรยีบเทยีบการอาน RDC ในจอ
ภาพ TFT กบัคาบนปกหลงัของ
คูมอืแนะนาํวธิกีารใชงาน หาก
คาทัง้สองไมตรงกนั ตองนาํรถ
จกัรยานยนตเขาปรบัสมดลุวดั
ลมยางดวยมาตรวดัแรงดนัยางที่
สถานบีรกิารเตมินํา้มนั

ตวัอยาง

ตามคูมอืการใชงานแลว ความ
ดนัลมยางควรมคีาดงัตอไปนี:้
2.5 bar
คาจะแสดงบนจอแสดงผล TFT
ดงัตอไปนี้
2.3 bar

สิง่ทีข่าดหายไปคอื:
0.2 bar

เครือ่งทดสอบทีแ่สดงอยูบน
สถานบีรกิารเตมินํา้มนั:
2.4 bar

เพือ่การสรางความดนัลมยางที่
ถกูตอง จะตองทาํการเพิม่คาดงั
ตอไปนี:้
2.6 bar
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ระบบชวยเปลีย่นเกยีร

ทีม่โีหมดการขบัขีP่ro SA

ระบบชวยเปลีย่นเกยีรPro
รถจกัรยานยนตของทานเปนยาน
ยนตทีพ่ฒันามาพรอมระบบชวย
เปลีย่นเกยีรเพือ่การแขงรถ Pro
ซึง่ไดรบัการปรบัใหเหมาะสมกบั
การใชงานในพืน้ที่ ระบบนีจ้ะชวย
ใหทานเปลีย่นเกยีรขึน้ลงไดในทกุ
ชวงโหลดและชวงความเรว็รอบ
เครือ่งยนตโดยไมจาํเปนตองบบี
คลตัชหรอืบดิคนัเรง

ขอไดเปรยีบ
70-80 % ของการเปลีย่นเกยีร
ทัง้หมดในการขบัขีไ่มจาํเปนตอง
บบีคลตัช
มกีารเคลือ่นไหวนอยระหวางผู
ขบัขีแ่ละผูโดยสารซึง่เกดิจาก
ชวงเปลีย่นเกยีร
ในการเรงเครือ่งยนต ไมจาํเปน
ตองปดลิน้ปกผเีสือ้
เมือ่ลดความเรว็และลดระดบั
เกยีรลง (ลิน้ปกผเีสือ้ปด) จะมี
การปรบัความเรว็ผานกาซกลาง
เวลาในการเปลีย่นเกยีรจะลดลง
เมือ่เทยีบกบัการเปลีย่นเกยีรโดย
การบบีคลทัช

ผูขบัขีย่นืยนัความตองการเปลีย่น
เกยีรโดยบบีคนัเกยีรตานแรง
สปรงิ โดยใช "แรงบบี" ธรรมดา
หรอืรวดเรว็ตามตองการ และ
บบีคางไวจนกวาระบบจะเปลีย่น
เกยีรเสรจ็สิน้ ไมจาํเปนตองเพิม่

แรงเปลีย่นเกยีรในระหวางการ
เปลีย่นเกยีร หลงัจากสิน้สดุการ
เปลีย่นเกยีรแลว ใหคลายปลอย
คนัเกยีร เพือ่ใหสามารถเปลีย่น
เกยีรดวยระบบชวยเปลีย่นเกยีร
Pro สาํหรบัการเปลีย่นเกยีรดวย
ระบบชวยเปลีย่นเกยีร Pro ให
รกัษาสภาพโหลด (ตาํแหนงคนั
เรง) ใหการเปลีย่นเกยีรคงทีก่อน
และในระหวางการเปลีย่นเกยีร
การเปลีย่นแปลงตาํแหนงคนัเรง
ในระหวางการเปลีย่นเกยีรอาจทาํ
ใหฟงกชัน่ถกูยกเลกิ และ / หรอื
อาจทาํใหเปลีย่นเกยีรผดิได หาก
เปลีย่นเกยีรโดยบบีคลตัช ระบบ
ชวยเปลีย่นเกยีรจะไมทาํงาน Pro

การลดเกยีร
ระบบชวยเหลอืการลดเกยีรจะ
ทาํหนาทีจ่ะกระทัง่ถงึความเรว็
สงูสดุ ควรหลกีเลีย่งความเรว็ที่
สงูเกนิไป

ความเรว็รอบสงูสดุ

สงูสดุ 9000 min-1

การเพิม่เกยีร
จะสามารถทาํการเพิม่เกยีรได
ถาความเรว็รอบลาสดุสงูกวาแต
ละขอบเขตทีใ่ชรวมกนัของความ
สงูของเกยีรถดัไป
ซึง่จาํใหหลกีเลีย่งการลดลงของ
ความเรว็รอบเดนิเบาเกนิกวา
กาํหนด



169

ความเรว็รอบเดนิเบา

1050 min-1 (เครือ่งยนต ณ
อณุหภมูกิารทาํงาน)

ขอบเขตทีใ่ชรวมกนั

เกยีร 1

ตํา่สดุ 1350 min-1

เกยีร 2

ตํา่สดุ 1400 min-1

เกยีร 3

ตํา่สดุ 1450 min-1

เกยีร 4

ตํา่สดุ 1500 min-1

เกยีร 5

ตํา่สดุ 1550 min-1

เกยีร 6

ตํา่สดุ 1600 min-1

ระบบชวยออกตวั

ฟงกชัน่ของตวัชวยการขบัขี่
ระบบ Hill Start Control จะ
ปองกนัการกลิง้กลบัโดยทีไ่มมี
การควบคมุทีก่ารขึน้เนนิเขาโดย
การเขาแทรกแซงอยางเฉพาะ
เจาะจงในระบบอนิทกิรลัแบบบาง
สวนของระบบเบรก ABS โดยที่
คนขบัไมตองทาํการสัง่งานคนั
เบรกโดยตลอด เมือ่เปดใชงาน
Hill Start Control จะสรางความ
ดนัระบบเบรกดานหลงัเพิม่ขึน้

เพือ่ใหรถจกัรยานยนตหยดุนิง่ใน
ทางลาดเอยีง
แรงดนัเบรกในระบบเบรกขึน้อยู
กบัความชนั
อทิธพิลของการไตขึน้ตอแรงดนั
เบรคและพฤตกิรรมการออกตวั

ถาหยดุทีล่าดชนันอยจะสราง
เฉพาะแรงดนัเบรกทีน่อยเทานัน้
เบรกจะถกูปลดเมือ่ออกตวัจะ
รวดเรว็ขึน้ สามารถออกตวัได
นุมนวลขึน้ แทบจะไมจาํเปนตอง
ทาํการบดิคนัเรงเพิม่มากขึน้
ถาหยดุลงทีล่าดชนัมากแรงดนั
เบรกจะถกูสรางใหสงูขึน้ เบรก
จะถกูปลดเมือ่ออกตวัจะใชเวลา
นานขึน้เลก็นอย ซึง่จาํเปนตองมี
การบดิเพิม่เตมิของคนัเรงเพือ่ให
การออกตวัเพิม่มากขึน้

พฤตกิรรมการเคลือ่นมวนตวัหรอื
การลืน่ของยานพาหนะ

ถายานพาหนะเคลือ่นตวัในขณะ
Hill Start Control ทาํงาน แรง
ดนัเบรคจะเพิม่สงูขึน้
ถาลอหลงัลืน่จะคลายออกหลงั
จากประมาณ 1 เมตรของเบรก
เพือ่ให เชน ปองกนัการลืน่ลง
ดวยการบลอ็คลอหลงัเอาไว

ปลอยเบรกเมือ่เครือ่งยนตหยดุทาํ
งานหรอืเมือ่หมดเวลา
เมือ่ปดเครือ่งยนตดวยสวติชของ
ตวัหยดุฉกุเฉนิในขณะทีพ่บัขาตัง้
ดานขางหรอืหลงัจากหมดเวลา
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(10 นาท)ี Hill Start Control จะปด
การการทาํงาน
นอกจากไฟแสดงสถานะและ
ไฟเตอืนแลว คนขบัควรทีจ่ะทาํ
การสงัเกตพฤตกิรรมของการปด
การทาํงานของระบบ Hill Start
Control ดงัตอไปนี:้
การเขยาเตอืนของเบรก

เบรกจะถกูปลดออกเปนชวง
เวลาสัน้ ๆ และจะทาํงานอกี
ทนัที
ซึง่จะเกดิการกระตกุโดยสมัผสั
ได
ระบบอนิทกิรลัแบบบางสวน
ของระบบเบรก ABS จะควบ
คมุความเรว็ทีป่ระมาณ 1-
2 กโิลเมตรตอชัว่โมง
คนขบัจะตองทาํการเบรกยาน
พาหนะดวยตนเอง
หลงัจากสองนาทผีานไปแลว
หรอืการสัง่งานเบรก Hill Start
Control จะปดการทาํงานทัง้
หมด

ในขณะทีป่ดสวติชของการ
จดุระเบดิ ความดนัทีท่าํให

หยดุจะถกูลดลงทนัทโีดยทีไ่มมี
การกระตกุเตอืนของเบรก

SHIFTCAM

หลกัการทาํงานของ ShiftCam
รถรุนนีไ้ดรบัการตดิตัง้เทคโนโลยี
BMW ShiftCam ซึง่เปนเทคโนโลยี
สาํหรบัปรบัจงัหวะการควบคมุ
วาลวและระยะยกวาลวดานไอ
ดี หวัใจสาํคญัของเทคโนโลยนีี้
คอืลกูเบีย้วสวติชดานไอดี ซึง่
ประกอบไปดวยลกูเบีย้วสองชดุ
ตอวาลวสัง่งานหนึง่ตวั ไดแก
ลกูเบีย้วสาํหรบัรบักาํลงัโหลด
บางสวน และลกูเบีย้วสาํหรบั
รบักาํลงัโหลดเตม็ ลกูเบีย้วรบั
กาํลงัโหลดบางสวนไดรบัการ
พฒันาขึน้เพือ่เพิม่ประสทิธภิาพ
การใชเชือ้เพลงิและการทาํงาน
ทีร่าบรืน่ของเครือ่งยนต นอก
เหนอืจากการปรบัจงัหวะควบ
คมุแลว ลกูเบีย้วรบักาํลงัโหลด
บางสวนยงัชวยลดระยะยกวาลว
อกีดวย นอกจากนีใ้นขณะเปดใช
งานลกูเบีย้วรบักาํลงัโหลดบาง
สวน ลกูเบีย้วไอดสีาํหรบัวาลวไอ
ดดีานซายและดานขวาจะมรีะยะ
ยกและตาํแหนงทาํมมุทีต่างกนั
ซึง่สงผลใหวาลวไอดทีัง้สองตวั
ถกูเปดในจงัหวะและระยะความ
กวางทีต่างกนั ขอไดเปรยีบ: สวน
ผสมอากาศและนํา้มนัเชือ้เพลงิ
ทีไ่หลเขาหองเผาไหมจะไดรบั
แรงหมนุเหวีย่งเพิม่ขึน้และผาน
การสนัดาปอยางมปีระสทิธภิาพ
ซึง่ชวยเพิม่ประสทิธภิาพการใช
นํา้มนัเชือ้เพลงิไดอยางสงูสดุและ
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ปรบัปรงุการทาํงานของเครือ่ง
ยนตใหราบรืน่มากยิง่ขึน้ ลกูเบีย้ว
รบัโหลดเตม็กาํลงัผานการออก
แบบมาเพือ่รองรบัสมรรถนะ
การทาํงานสงูสดุ และชวยให
เครือ่งยนตใชประโยชนจากระยะ
ยกวาลวดานไอดไีดอยางเตม็
ประสทิธภิาพ ในการปรบัจงัหวะ
ควบคมุวาลวและระยะยกวาลว
เพลาลกูเบีย้วตามแนวแกนจะ
ถกูเลือ่นออกจากตาํแหนง โดย
ทีข่าของแอคทเูอเตอรแบบไฟฟา
เชงิกลจะยดึเขากบัชองเกยีรที่
เพลาลกูเบีย้วไอดี ขัน้ตอนนีจ้ะ
กระตุนใหเกดิการสัง่งานวาลว
ไอดตีามกาํลงัโหลดและความ
เรว็รอบเครือ่งยนต พรอมกบัให
ประสทิธภิาพทางดานสมรรถนะ
ควบคูกบัอตัราสิน้เปลอืงเชือ้เพลงิ
ทีน่อยลง

ไฟเขาโคงแบบปรบัได

ทีม่ไีฟเขาโคงแบบปรบัได SA

ไฟหนาปรบัมมุแสงสวางตามการ
เขาโคงทาํงานอยางไร
ชดุไฟตํา่ทีต่ดิตัง้มาในรุน
มาตรฐานของไฟหนาหลกั
ประกอบดวยแผนสะทอนแสง 2
แผนซึง่จะทาํหนาทีส่รางแสงไฟ
ตํา่ดวย LED เซน็เซอรวดัระดบั
ความสงูทีร่ะบบกนัสะเทอืนของ
ลอหนาและลอลางจะทาํหนาทีส่ง
ขอมลูสาํหรบัการปรบัระยะสอง
ไฟหนาตลอดเวลา ทัง้ยงัมกีารชด

เชยการสายไปมาจงึชวยใหไฟ
สองสวางบรเิวณทีต่ัง้คาไวลวง
หนาไดดยีิง่ขึน้ในทกุสภาพการขบั
ขีแ่ละสถานะการรบันํา้หนกัของ
รถ นอกจากนี้ ไฟหนาปรบัมมุแสง
สวางตามการเขาโคงจะใชเพลา
หมนุชดุไฟตํา่ใหสอดคลองกบัการ
เอยีงตวัและชวยปรบัมมุโคลงของ
รถมอเตอรไซค โดยมมุการหมนุ
จะอยูที่ 70° (±35°)
นอกเหนอืจากการชดเชยการสาย
ไปมาแลว ไฟตํา่ยงัชวยในการ
ปรบัสมดลุการเอยีงตวัขณะขบัขี่
การเคลือ่นทีข่องไฟทัง้สองจะทบั
ซอนกนัเพือ่ใหแสงสามารถสอง
ตรงไปยงัชวงทางโคงได การทาํ
งานดงักลาวทาํใหประสทิธภิาพ
ในการสองสวางพืน้ถนนเพิม่ขึน้
อยางเหน็ไดชดัเมือ่เขาโคง ซึง่
ชวยเพิม่ความปลอดภยัขณะขบัขี่
ไดเปนอยางยิง่
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ขอมลูทัว่ไป

ในบทเกีย่วกบัการบาํรงุรกัษา จะ
อธบิายถงึการตรวจสอบขัน้ตน
และการเปลีย่นอะไหลทีช่าํรดุหรอื
เสยีหายเบือ้งตน

สกรชูบุเคลอืบผวิดวยสาร
สงัเคราะห
การชบุเคลอืบผวิดวยสาร
สงัเคราะหเปนการปองกนัเกลยีว
ดวยกระบวนการทางเคมี ซึง่เปน
การสรางการยดึเกาะทีแ่นนหนา
ระหวางสกรกูบันอ็ตหรอืชิน้สวน
อปุกรณโดยใชกาว ดงันัน้ สกรู
ชบุเคลอืบผวิดวยสารสงัเคราะห
จงึเหมาะกบัการใชงานเพยีงครัง้
เดยีวเทานัน้
หลงัจากถอดออก ใหทาํความ
สะอาดคราบกาวทีเ่กลยีวดานใน
และตองใชสกรชูบุเคลอืบผวิดวย
สารสงัเคราะหตวัใหมขณะตดิตัง้
ดวยเหตนุี้ โปรดตรวจสอบใหแน
ใจกอนถอดสกรวูาทานมเีครือ่ง
มอืทีเ่หมาะสมสาํหรบัทาํความ
สะอาดเกลยีวและมสีกรสูาํรอง
การปฏบิตังิานอยางไมเหมาะสม
จะทาํใหไมสามารถรบัประกนั
ฟงกชัน่ความปลอดภยัของสกรู
ไดอกี ซึง่อาจสงผลใหทานไดรบั
อนัตราย!

ขอมลูเพิม่เตมิทีเ่กีย่วของ
ในกรณทีีจ่าํเปนตองคาํนงึถงึคา
แรงบดิในการขนัเปนพเิศษขณะ
ดาํเนนิการตดิตัง้ รายละเอยีดดงั
กลาวจะไดรบัการระบไุว โดยทาน
สามารถดขูอมลูทัว่ไปเกีย่วกบัคา
แรงบดิในการขนัทัง้หมดทีจ่าํเปน
ไดทีห่วัขอขอมลูทางเทคนคิ
ทานสามารถดขูอมลูเพิม่เตมิ
เกีย่วกบัการบาํรงุรกัษาและการ
ซอมแซมไดในคูมอืการซอมที่
เหมาะสมกบัรถของทานในรปู
แบบแผน DVD ซึง่ขอรบัไดจาก
ศนูยบรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

การดาํเนนิงานบางประเภทตาม
คาํอธบิายจาํเปนตองใชเครือ่ง
มอืพเิศษและจาํเปนตองมคีวาม
เชีย่วชาญเฉพาะทาง หากมขีอ
สงสยั โปรดตดิตอศนูยบรกิารทีม่ี
ผูเชีย่วชาญ โดยเฉพาะอยางยิง่ที่
ศนูยบรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad
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ชดุเครือ่งมอืประจาํรถ

1 ดามไขควง
การใชงานรวมกบัดอก
ไขควง
การเตมินํา้มนัเครือ่งยนต
( 178)

2 ชดุไขควงทีถ่อดได
หวันอ็ตรองบาก PH1 และ
ไขควงทอรก T25

การถอดตวัครอบ
แบตเตอรี่ ( 197)
การเตมินํา้หลอเยน็
( 183)

3 ประแจปากตาย
ความยาวของประแจ 8/
10 มม.

การถอดแบตเตอรี่
( 197)

4 ประแจปากตาย
ความกวางปากประแจ
14 มม.

การปรบัตัง้กานยดึกระจก
( 114)

5 ประแจทอรก T30
การปรบัคนัเกยีรดานลาง

ชดุเครือ่งมอืบรกิาร

ทีม่ชีดุเครือ่งมอืบรกิาร SZ

BMW Motorrad ไดรวบรวม
ชดุเครือ่งมอืซอมบาํรงุทีเ่หมาะ
กบัรถมอเตอรไซคของทานไว
สาํหรบังานบรกิารเพิม่เตมิตางๆ
(เชน การถอดและตดิตัง้ลอ) ทาน
สามารถตดิตอสัง่ซือ้ชดุเครือ่งมอื
ดงักลาวไดทีศ่นูยบรกิารอยางเปน
ทางการของ BMW Motorrad

ขาตัง้ลอหนา

การตดิตัง้แทนยกลอหนา

ขอควรระวงั

การใชแทนยกลอหนาของ
BMW Motorrad โดยปราศจาก
ขาตัง้ดานขางและแทนยกลอ
เสรมิ
ความเสยีหายของอะไหลเนือ่ง
จากการลม

ใหจอดรถจกัรยานยนตดวย
ขาตัง้ตรงกลางหรอืเสรมิกอน
ยกลอหนาดวยแทนยกของ
BMW Motorrad
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จอดรถมอเตอรไซคโดยใชขาตัง้
คูบนพืน้ผวิทีร่าบเสมอกนัและ
มัน่คง
ใชแทนยกพืน้ฐานทีม่ตีวัยดึแกน
ลอหนา แทนยกพืน้ฐานและ
อปุกรณเสรมิ มจีดัจาํหนายที่
BMW Motorrad

คลายสกรู 1
เลือ่นตวัยดึทัง้สอง 2 ออกไปทาง
ดานนอกใหมากทีส่ดุใหเขากบั
ระหวางแกนลอหนาพอดี
ปรบัความสงูของแทนยกลอ
หนาทีต่องการโดยใชตวัชวยสลกั
ยดึ 3
ปรบัสมดลุแทนยกลอหนาใหอยู
กึง่กลางลอหนา และดนัเขาไป
ในแกนลอหนา

จดัตาํแหนงตวัยดึรองรบัทัง้
สอง 2 ใหรองรบัแกนลอหนา
ไดอยางมัน่คง
ขนัสกรู 1 ใหแนน

ขอควรระวงั

การยกขาตัง้หลกัออกเมือ่รถ
มอเตอรไซคถกูยกสงูเกนิไป
ระวงัความเสยีหายของชิน้สวน
อปุกรณเนือ่งมาจากรถลม

ตรวจสอบใหแนใจขณะยกรถ
ขึน้วาขาตัง้หลกัยงัวางอยูบน
พืน้

กดแทนยกลอหนาลงดานลาง
ดวยนํา้หนกัทีส่มํา่เสมอ เพือ่ยก
ลอหนาขึน้
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นํา้มนัเครือ่ง

การตรวจสอบระดบันํา้มนัเครือ่ง
ยนต

จอดรถมอเตอรไซคโดยใชขาตัง้
คูบนพืน้ผวิทีร่าบเสมอกนัและมัน่
คงในขณะทีเ่ครือ่งยนตอยูในชวง
อณุหภมูกิารทาํงาน

ขอควรระวงั

คาํนวณคาปรมิาณความจนุํา้มนั
ผดิพลาด เนือ่งจากระดบันํา้มนั
จะเปลีย่นแปลงไปตามอณุหภมูิ
(อณุหภมูยิิง่สงู ระดบันํา้มนักจ็ะ
สงูขึน้ตามไปดวย)
ความเสยีหายของเครือ่งยนต

ตรวจเชค็ระดบันํา้มนัเฉพาะ
หลงัจากทีข่บัขีม่านานแลว
และขณะเครือ่งยนตกาํลงัอุน
เทานัน้

เดนิเครือ่งยนตในรอบเดนิเบาจน
กวาพดัลมจะเริม่หมนุ
ดบัเครือ่งยนต ณ อณุหภมูกิาร
ทาํงาน
รอเปนเวลาหานาที เพือ่ใหนํา้มนั
ไปรวมตวักนัในอางนํา้มนั

สาํหรบัดานสิง่แวดลอม
BMW Motorrad แนะนาํให

ทาํการตรวจสอบนํา้มนัเครือ่งเปน
บางครัง้หลงัจากขบัขีอ่ยางนอย
50 กโิลเมตร

ขอควรระวงั

รถมอเตอรไซคลมไปทางดาน
ขาง
ระวงัความเสยีหายของชิน้สวน
อปุกรณเนือ่งมาจากรถลม

ยดึรถมอเตอรไซคไมใหลม
เอยีงดานขาง โดยใหมอีกี
บคุคลหนึง่ชวยประคองตวัรถ

อานระดบันํา้มนัทีจ่อแสดงผล 1

ปรมิาณนํา้มนัเครือ่งยนตที่
กาํหนด

ระหวางเครือ่งหมาย MIN และ
MAX
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หากระดบันํา้มนัอยูใตเครือ่งหมาย
MIN:

การเตมินํา้มนัเครือ่งยนต
( 178)

หากระดบันํา้มนัอยูเหนอืเครือ่ง
หมาย MAX:

นาํรถเขารบัการตรวจสอบแกไข
ระดบันํา้มนั ณ ศนูยบรกิารทีม่ี
ผูเชีย่วชาญ โดยเฉพาะอยางยิง่
ทีศ่นูยบรกิารอยางเปนทางการ
ของ BMW Motorrad

การเตมินํา้มนัเครือ่งยนต
จอดรถมอเตอรไซคบนพืน้ผวิที่
ราบเสมอกนัและมัน่คง
การตรวจสอบระดบันํา้มนัเครือ่ง
ยนต

การเขาใจผดิเกีย่วกบั
ปรมิาณการเตมินํา้มนัเปน

ไปไดเพราะระดบันํา้มนัขึน้อยูกบั
อณุหภมูิ

ทาํความสะอาดบรเิวณปากชอง
เตมินํา้มนั
เพือ่ชวยสงกาํลงัไดงายขึน้ ให
สอดสกรไูดรฟเวอรแบบถอด

ได 1 ดานทอรกเขาไปในตวัจบั
หมนุสกรู 2 (ชดุเครือ่งมอื)
วางทีเ่รยีกวาชดุเครือ่งมอืไว
บน 3 ของชองเปดทีเ่ตมินํา้มนั
และถอดออกโดยขนัทวนตาม
เขม็นาฬกิา
การตรวจสอบระดบันํา้มนัเครือ่ง
ยนต ( 177)

ขอควรระวงั

การใชนํา้มนัเครือ่งมากหรอืนอย
เกนิไป
ความเสยีหายของเครือ่งยนต

ควรเตมินํา้มนัเครือ่งใหอยูใน
ระดบัทีถ่กูตอง

เตมินํา้มนัเครือ่งยนตใหอยูใน
ระดบัทีก่าํหนด

ปรมิาณการเตมินํา้มนั
เครือ่งทีเ่พิม่ขึน้

สงูสดุ 0.8 l (ความแตกตาง
ระหวาง MIN และ MAX)
การตรวจสอบระดบันํา้มนัเครือ่ง
ยนต ( 177)
ตดิตัง้ฝาปด 3 ทีป่ากชองเตมิ
นํา้มนั

ระบบเบรก

การตรวจสอบการทาํงานของ
เบรก

บบีทีก่านมอืเบรก
ควรตองบบีคลตัชไดงายและไม
ตดิขดั
เหยยีบลงบนแกนเบรกดานหลงั
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ควรตองบบีคลตัชไดงายและไม
ตดิขดั

หากบบีแลวตดิขดั:

ขอควรระวงั

การดาํเนนิการกบัระบบเบรก
อยางไมถกูวธิี
ความเสีย่งตอความปลอดภยัใน
การทาํงานของระบบเบรก

ใหผูเชีย่วชาญดาํเนนิงานทัง้
หมดเกีย่วกบัระบบเบรก

ควรนาํรถจกัรยานยนตของทาน
เขารบัการตรวจสอบระบบเบรก
ณ ศนูยบรกิารอยางเปนทางการ
ของ BMW Motorrad

การตรวจสอบความหนาของผา
เบรกทีล่อหนา

จอดรถมอเตอรไซคบนพืน้ผวิที่
ราบเสมอกนัและมัน่คง

ตรวจสอบความหนาของผาเบรก
ดานซายและขวาดวยสายตา ทศิ
ทางการมอง: ระหวางลอกบั
แกนลอหนาไปยงัผาเบรก 1

ขดีเครือ่งหมายระบกุาร
สกึของเบรกดานหนา

1.0 mm (เฉพาะผาคลตัซเทานัน้
โดยไมมแีผนรองรบั ตองมอง
เหน็จดุเครือ่งหมายการสกึหรอ
(ชอง) ไดอยางชดัเจน)

หากมองไมเหน็รอยสกึดวยตา
เปลาไดอยางชดัเจน:

คาํเตอืน

ตํา่กวาความหนาของผาเบรกตํา่
สดุ
ประสทิธภิาพในการเบรกลดลง
ความชาํรดุเสยีหายของเบรก

ในการรบัรองความปลอดภยั
ในการทาํงานเบรก หามใช
เบรกเกนิขดีจาํกดัของการดดู
ซบัแรงเบรกขัน้ตํา่สดุ

นาํรถเขารบัการเปลีย่นผา
เบรก ณ ศนูยบรกิารทีม่ผีูเชีย่ว
ชาญ โดยเฉพาะอยางยิง่ทีศ่นูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad
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การตรวจสอบความหนาของผา
เบรกทีล่อหลงั

จอดรถมอเตอรไซคบนพืน้ผวิที่
ราบเสมอกนัและมัน่คง

การตรวจสอบความหนาของ
ผาเบรกดวยสายตา ทศิทาง
การมอง: ระหวางตวัปองกนั
การกระเดน็กบัลอหลงัไปยงัผา
เบรก 1

ขดีเครือ่งหมายระบกุาร
สกึของเบรกดานหลงั

1.0 mm (เฉพาะผาคลตัซเทานัน้
โดยไมมแีผนรองรบั)

หากถงึขดีจาํกดัการสกึหรอแลว:

คาํเตอืน

ตํา่กวาความหนาของผาเบรกตํา่
สดุ
ประสทิธภิาพในการเบรกลดลง
ความชาํรดุเสยีหายของเบรก

ในการรบัรองความปลอดภยั
ในการทาํงานเบรก หามใช
เบรกเกนิขดีจาํกดัของการดดู
ซบัแรงเบรกขัน้ตํา่สดุ

นาํรถเขารบัการเปลีย่นผา
เบรก ณ ศนูยบรกิารทีม่ผีูเชีย่ว
ชาญ โดยเฉพาะอยางยิง่ทีศ่นูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad
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การตรวจสอบระดบันํา้มนัเบรกที่
ลอหนา

คาํเตอืน

นํา้มนัเบรกในกระปกุนํา้มนัเบรก
เหลอืนอยเกนิไปหรอืมสีิง่ปน
เปอน
กาํลงัเบรกลดลงอยางมากเนือ่ง
จากมอีากาศ สิง่ปนเปอน หรอื
นํา้ในระบบเบรก

ปรบัโหมดการขบัขีโ่ดยทนัทจีน
กวาความผดิปกตจิะไดรบัการ
แกไข
ตรวจสอบระดบันํา้มนัเบรก
อยางสมํา่เสมอ
ตรวจสอบใหแนใจวาไดเชด็ทาํ
ความสะอาดฝาครอบกระปกุ
นํา้มนัเบรกกอนทีจ่ะเปด
กระปกุนํา้มนั
ตรวจสอบใหแนใจวาใชนํา้มนั
เบรกจากภาชนะบรรจทุีป่ด
สนทิเทานัน้

จอดรถมอเตอรไซคโดยใชขาตัง้
คูบนพืน้ผวิทีร่าบเสมอกนัและ
มัน่คง
บดิแกนบงัคบัเลีย้วใหอยูตรง
กลางและตรง

อานระดบันํา้มนัเบรกทีก่ระปกุ
เกบ็นํา้มนัเบรกดานหนา 1

การสกึหรอของผาเบรกทาํ
ใหระดบันํา้มนัเบรกตํา่ลง

ระดบันํา้มนัเบรกทีล่อหนา

นํา้มนัเบรก DOT4

ระดบันํา้มนัเบรกตองไมตํา่
กวาเครือ่งหมาย MIN (อาง
เกบ็นํา้นํา้มนัเบรกตัง้ตรง รถ
จกัรยานยนตจอดตัง้ตรง)

หากระดบัของนํา้มนัเบรกอยูตํา่
กวาคาทีก่าํหนด:

นาํรถเขารบัการตรวจสอบ
แกไขการชาํรดุเสยีหายโดย
เรว็ ณ ศนูยบรกิารทีม่ผีูเชีย่ว
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ชาญ โดยเฉพาะอยางยิง่ทีศ่นูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

การตรวจสอบระดบันํา้มนัเบรกที่
ลอหลงั

คาํเตอืน

นํา้มนัเบรกในกระปกุนํา้มนัเบรก
เหลอืนอยเกนิไปหรอืมสีิง่ปน
เปอน
กาํลงัเบรกลดลงอยางมากเนือ่ง
จากมอีากาศ สิง่ปนเปอน หรอื
นํา้ในระบบเบรก

ปรบัโหมดการขบัขีโ่ดยทนัทจีน
กวาความผดิปกตจิะไดรบัการ
แกไข
ตรวจสอบระดบันํา้มนัเบรก
อยางสมํา่เสมอ
ตรวจสอบใหแนใจวาไดเชด็ทาํ
ความสะอาดฝาครอบกระปกุ
นํา้มนัเบรกกอนทีจ่ะเปด
กระปกุนํา้มนั
ตรวจสอบใหแนใจวาใชนํา้มนั
เบรกจากภาชนะบรรจทุีป่ด
สนทิเทานัน้

จอดรถมอเตอรไซคโดยใชขาตัง้
คูบนพืน้ผวิทีร่าบเสมอกนัและ
มัน่คง

อานระดบันํา้มนัเบรกทีก่ระปกุ
เกบ็นํา้มนัเบรกดานหลงั 1

การสกึหรอของผาเบรกทาํ
ใหระดบันํา้มนัเบรกตํา่ลง

ระดบันํา้มนัเบรกทีล่อหลงั

นํา้มนัเบรก DOT4

ระดบันํา้มนัเบรกตองไมตํา่
กวาเครือ่งหมาย MIN (อาง
เกบ็นํา้นํา้มนัเบรกตัง้ตรง รถ
จกัรยานยนตจอดตัง้ตรง)

หากระดบัของนํา้มนัเบรกอยูตํา่
กวาคาทีก่าํหนด:

นาํรถเขารบัการตรวจสอบ
แกไขการชาํรดุเสยีหายโดย
เรว็ ณ ศนูยบรกิารทีม่ผีูเชีย่ว
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ชาญ โดยเฉพาะอยางยิง่ทีศ่นูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

คลตัช

การตรวจสอบการทาํงานของ
คลตัช

บบีทีก่านมอืคลตัช
ควรตองบบีคลตัชไดงายและไม
ตดิขดั

หากบบีแลวตดิขดั:
ควรนาํรถจกัรยานยนตของทาน
เขารบัการตรวจสอบระบบคลตัช
ณ ศนูยบรกิารอยางเปนทางการ
ของ BMW Motorrad

นํา้หลอเยน็

การตรวจสอบระดบันํา้หลอเยน็
จอดรถมอเตอรไซคบนพืน้ผวิที่
ราบเสมอกนัและมัน่คง
ปลอยใหเครือ่งยนตเยน็ลง

อานคาระดบันํา้หลอเยน็ทีถ่งั
พกั 1

ระดบันํา้ยาหลอเยน็ที่
กาํหนดเอาไว

ระหวางเครือ่งหมาย MIN กบั
MAX ทีถ่งัพกั (เครือ่งยนตยงั
เยน็อยู)

หากระดบันํา้หลอเยน็อยูตํา่กวาคา
ทีก่าํหนด:

การเตมินํา้หลอเยน็ ( 184)

การเตมินํา้หลอเยน็

ถอดสกรู 1 ออกและนาํฝา 2
ออกมา
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เปดฝาปด 1 ของถงัพกันํา้หลอ
เยน็ 2 แลวเตมินํา้หลอเยน็จนถงึ
ระดบัทีก่าํหนด
การตรวจสอบระดบันํา้หลอเยน็
( 183)
ปดฝาปดของถงัพกันํา้หลอเยน็

ใสฝาครอบ 2
ตดิตัง้สกรู 1

ยางรถ

การตรวจเชค็ความดนัลมยาง

คาํเตอืน

แรงดนัลมยางไมถกูตอง
ลกัษณะการขบัขีข่องรถ
จกัรยานยนตไมดจีะสงผลให
อายกุารใชงานของยางรถลดลง

ตรวจสอบใหแนใจวาแรงดนั
ลมยางถกูตองเสมอ

คาํเตอืน

ตวัเรอืนวาลวซึง่ตดิตัง้อยูในแนว
ตรงเปดออกเองเมือ่ขบัขีด่วย
ความเรว็สงู
การสญูเสยีความดนัลม
ยางอยางฉบัพลนั

ใชฝาวาลวพรอมหวงซลียาง
และขนัใหแนน

จอดรถมอเตอรไซคบนพืน้ผวิที่
ราบเสมอกนัและมัน่คง
ตรวจสอบแรงดนัลมยางตาม
ขอมลูดงัตอไปนี้

ความดนัลมยางลอดาน
หนา

2.5 bar (เมือ่ยางรถเยน็อยู; ทีน่ัง่
เดีย่วและทีน่ัง่ซอนทาย)
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ความดนัลมยางลอดาน
หลงั

2.9 bar (เมือ่ยางรถเยน็อยู; ทีน่ัง่
เดีย่วและทีน่ัง่ซอนทาย)

หากมแีรงดนัลมยางไมเพยีงพอ:
แกไขแรงดนัลมยางใหถกูตอง

ความดนัลมยางสามารถ
ตรวจวดัไดโดยใชระบบ

ตรวจสอบความดนัลมยาง (RDC)
คาดงักลาวจะปรากฏโดยมกีาร
ชดเชยอณุหภมูเิสมอและอางองิ
จากอณุหภมูลิมยางที่ 20 °C ทกุ
ครัง้ อยางไรกต็าม เกจวดัความ
ดนัลมยางทีส่ถานบีรกิารนํา้มนัจะ
ไมมกีารชดเชยอณุหภมูิ คาทีว่ดัได
จากสถานบีรกิารนํา้มนัจงึมกัไม
ตรงกบัคาทีป่รากฏบนจอแสดงผล
TFT

กระทะลอและยาง

การตรวจสอบกะทะลอ
ตรวจใหแนใจวารถจกัรยานยนต
จอดอยูในแนวระดบัอยางมัน่คง
การตรวจสอบกะทะลอดวย
สายตา
ควรนาํรถจกัรยานยนตของทาน
เขารบัการตรวจสอบกะทะลอ
ณ ศนูยบรกิารอยางเปนทางการ
ของ BMW Motorrad

การตรวจสอบยางและรองยาง

คาํเตอืน

การขบัขีโ่ดยทีด่อกยางรถสกึ
อยางมาก
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ
สามารถเกดิขึน้ไดลกัษณะการ
ขบัขีท่ีไ่มดี

ใหเปลีย่นยางกอนทีจ่ะถงึ
ความลกึนอยสดุของดอกยางที่
กฎหมายกาํหนด

ตรวจใหแนใจวารถจกัรยานยนต
จอดอยูในแนวระดบัอยางมัน่คง
วดัความสกึของยางทีร่องยาง

ยางแตละตวัมจีะระดบับอก
การสกึในตวัรองดอกยาง

หลกั หากดอกยางถงึระดบัทีท่าํ
เครือ่งหมายไว แสดงวายางสกึ
อยางเตม็ทีแ่ลว ตาํแหนงของ
เครือ่งหมายจะอยูบนขอบยาง
เชน ตวัอกัษร TI TWI หรอืลกูศร

หากการสกึของดอกยางตํา่กวา
คาทีก่าํหนด:

ควรเปลีย่นยางทีส่กึ

การตรวจสอบซีล่อ
ตรวจใหแนใจวารถจกัรยานยนต
จอดอยูในแนวระดบัอยางมัน่คง
ใชดามไขควงหรอืวตัถทุีค่ลาย
คลงึกนันีไ้ลไปตามซีล่อและฟง
ลาํดบัเสยีง
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หากไดยนิลาํดบัเสยีงไมสมํา่เสมอ
กนั:

ควรนาํรถจกัรยานยนตเขารบั
การตรวจสอบซีล่อ ณ ศนูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

ลอ

ขนาดของลอซึง่มผีลตอระบบควบ
คมุแชสซี
ขนาดของลอมคีวามสาํคญัเปน
อยางยิง่สาํหรบัระบบควบคมุชวง
ลาง ABS โดยเฉพาะอยางยิง่
ระบบจะจดัเกบ็ขอมลูขนาดเสน
ผาศนูยกลางและความกวางของ
ลอไวเพือ่เปนพืน้ฐานสาํหรบัการ
คาํนวณทัง้หมดทีจ่าํเปนในหนวย
ควบคมุ การเปลีย่นแปลงขนาด
ของลอ กลาวคอืการดดัแปลงอืน่
ๆ ซึง่แตกตางไปจากลอทีต่ดิตัง้
มาตรฐาน อาจสงผลกระทบราย
แรงตอความสะดวกในการควบคมุ
ระบบเหลานี้
นอกจากนัน้ เซน็เซอรลอซึง่ทาํ
หนาทีต่รวจจบัความเรว็ลอตอง
เขากนัไดพอดกีบัระบบควบคมุ
ทีต่ดิตัง้อยูภายใน ฉะนัน้จงึไม
อนญุาตใหเปลีย่นถายอะไหล
เซน็เซอรลอ
หากทานมคีวามประสงคทีจ่ะดดั
แปลงลอ ใหปรกึษาหารอืกบัผู
เชีย่วชาญประจาํศนูยบรกิารกอน
ทางเราขอแนะนาํใหปรกึษา ณ
ศนูยบรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad ในบางกรณอีาจ

สามารถปรบัเปลีย่นขอมลูทีจ่ดั
เกบ็ไวในหนวยควบคมุใหเขากบั
ขนาดของลอใหมได

การถอดลอหนา
จอดรถมอเตอรไซคโดยใชขาตัง้
คูบนพืน้ผวิทีร่าบเสมอกนัและ
มัน่คง

ถอดสายเคเบลิสาํหรบัเซน็เซอร
ความเรว็ลอออกจากคลปิยดึ 1
และนาํ 2 ออกมา
ถอดสกรู 3 แลวนาํเซน็เซอร
ความเรว็รอบลอออกจากรู
ปดเทปทบัตาํแหนงทีอ่าจเปน
รอยไดในขณะถอดชดุกามปู
(Calipers) ออก

ขอควรระวงั

ผาเบรกกดเขาดวยกนัโดยไม
ตัง้ใจ
ความเสยีหายของอะไหลเมือ่ใส
เบรกกามปู (คาลเิปอร) หรอืเมือ่
ผาเบรกดนัออกจากกนั

ไมใชเบรกในขณะทีป่ลอยเบรก
กามปู (คาลเิปอร)



187
ถอดสกรยูดึ 4 ของเบรกคาลิ
เปอรดานซายและดานขวาออก

กดผาเบรก 1 โดยการเคลือ่น
ไหวแบบหมนุรอบของเบรกคา
ลเิปอร 2 ตานจานเบรก 3 ออก
จากกนัเลก็นอย
คอยๆถอดชดุกามปู (Calipers)
ออกจากจานดสิกเบรกอยาง
ระมดัระวงั

ยกรถมอเตอรไซคดานหนาขึน้
จนกระทัง่ลอหนาหมนุฟรไีด
โดยควรใชขาตัง้ลอหนาของ
BMW Motorrad
การตดิตัง้แทนยกลอหนา
( 175)

คลายสกรยูดึเพลาดานขวา 1
ออก

ถอดสกรู 1
คลายสกรยูดึเพลาดานซาย 2
ออก
กดเพลาสอดเขาไปดานในเพือ่ให
สามารถจบัดานขวาไดงายขึน้

ดงึเพลาแกนลอ 1 ออก โดย
ประคองลอหนาเอาไว
ถอดลอหนาออกและกลิง้ตวัลอ
ออกจากเพลาสอดลอหนา
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นาํปลอกสเปเซอร 1 ออกจาก
ดมุลอ

การตดิตัง้ลอหนา

คาํเตอืน

การใชลอทีไ่มเหมาะสมกบัรถ
ฟงกชัน่หยดุทาํงานเนือ่งจาก
การแทรกแซงการควบคมุของ
ระบบ ABS และระบบ DTC

ใหยดึขอมลูเกีย่วกบัขนาดลอ
ซึง่มผีลตอระบบควบคมุแชสซี
ABS และ DTC ในตอนตนของ
บทนีเ้ปนหลกั

ขอควรระวงั

การขนัขอตอเกลยีวโดยใชแรง
บดิในการขนัทีไ่มถกูตอง
ความชาํรดุเสยีหายหรอืการ
หลวมของขอตอเกลยีว

ควรหมัน่นาํรถจกัรยานยนต
เขารบัการตรวจสอบคาแรง
ขนัทีศ่นูยบรกิารอยางเปนทาง
การของ BMW Motorrad

หยอดนํา้มนัหลอลืน่ทีผ่วิหนา
สมัผสัของปลอกสเปเซอร 1

นํา้มนัหลอลืน่

Optimoly TA
ใสปลอกสเปเซอร 1 ทางดาน
ซายเขาในดมุลอ

ขอควรระวงั

การตดิตัง้ลอหนาสวนทางกบัทศิ
ทางการเคลือ่นที่
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ

ดลูกูศรทศิทางการเคลือ่นทีบ่น
ยางรถหรอืขอบกระทะลอเปน
หลกั

กลิง้ลอหนาเขาไปยงัทีแ่กน
ประกอบลอหนา
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หยอดนํา้มนัหลอลืน่ทีเ่พลาแกน
ลอ 1

นํา้มนัหลอลืน่

Optimoly TA
ยกลอหนาขึน้แลวตดิตัง้เพลา
แกนลอ 1
ถอดทีย่กลอหนาและอดัตะเกยี
บโชคลอหนาหลายๆ ครัง้ใหแนน
ในขณะเดยีวกนัไมบบีกานมอื
เบรก
การตดิตัง้แทนยกลอหนา
( 175)

ตดิตัง้สกรู 1 ดวยแรงบดิ ใน
ขณะเดยีวกนั ดนัเพลาสอดให
อยูทางดานขวา

เพลาปลอยเรว็ในตะเกยีบ
หนาเทเลสโคปค

M12 x 20
30 Nm
ขนัสกรยูดึเพลาลอหนาดาน
ซาย 2 ดวยแรงบดิทีก่าํหนดให
แนน

สกรยูดึหนบีสาํหรบัแกน
เสยีบในตะเกยีบหนาเทเล

สโคปค

M8 x 35
19 Nm

ขนัสกรยูดึเพลาลอดานขวา 1
ดวยแรงบดิใหแนน

สกรยูดึหนบีสาํหรบัแกน
เสยีบในตะเกยีบหนาเทเล

สโคปค

M8 x 35
19 Nm
ถอดขาตัง้ลอหนาออก
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ใสชดุกามปู (Calipers) ดานซาย
และขวาเขากบัจานดสิกเบรก

ตดิตัง้สกรยูดึ 4 ดานซายและ
ดานขวาดวยแรงบดิทีก่าํหนด

เบรกคาลเิปอรทีต่ะเกยีบ
หนาเทเลสโคปค

M10 x 65
38 Nm
ลอกเทปกาวทีก่ระทะลอออก

คาํเตอืน

ผาเบรกทีไ่มตดิทีจ่านเบรก
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ
จากผลจากการเบรกทีห่นวง

กอนทาํการขบั ตรวจเชค็ไม
ใหมกีารหนวงของผลจากการ
เบรก

บบีทีก่านมอืเบรกหลายๆ ครัง้จน
ผาเบรกสมัผสักบัจานดสิกเบรก
ใสสายเคเบลิสาํหรบัเซน็เซอร
ความเรว็ลอเขาไปในคลปิยดึ 1
และ 2
ใสเซน็เซอรความเรว็รอบลอเขา
ไปในรู แลวตดิตัง้สกรู 3

เซน็เซอรความเรว็ลอตรง
บรเิวณตะเกยีบ

M6 x 16

ตวัรองเสรมิ: บรรจอุยูภายใน
แคปซลูทีม่ขีนาดเลก็มากหรอื
กาวลอ็กสกรู อยางแนนตรง
กลาง
8 Nm

การถอดลอหลงั
จอดรถจกัรยานยนตโดยใชชดุ
ขาตัง้ตรงกลางเปนตวัตัง้รถบน
พืน้ผวิแนวราบอยางมัน่คง
เขาเกยีรแรก

ขอควรระวงั

ระบบไอเสยีทีย่งัรอนอยู
เสีย่งตอผวิไหม

อยาสมัผสัระบบไอเสยีทีย่งั
รอนอยู

การปลอยหมอพกัไอเสยีทายสดุ
ใหเยน็ลง

ถอดสกรู 1 ของลอหลงัออก
โดยทีจ่บัตวัลอเอาไว
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ถอดลอหลงัออกจากทางดาน
หลงั

การตดิตัง้ลอหลงั

คาํเตอืน

การใชลอทีไ่มเหมาะสมกบัรถ
ฟงกชัน่หยดุทาํงานเนือ่งจาก
การแทรกแซงการควบคมุของ
ระบบ ABS และระบบ DTC

ใหยดึขอมลูเกีย่วกบัขนาดลอ
ซึง่มผีลตอระบบควบคมุแชสซี
ABS และ DTC ในตอนตนของ
บทนีเ้ปนหลกั

ขอควรระวงั

การขนัขอตอเกลยีวโดยใชแรง
บดิในการขนัทีไ่มถกูตอง
ความชาํรดุเสยีหายหรอืการ
หลวมของขอตอเกลยีว

ควรหมัน่นาํรถจกัรยานยนต
เขารบัการตรวจสอบคาแรง
ขนัทีศ่นูยบรกิารอยางเปนทาง
การของ BMW Motorrad

ใสลอหลงัเขากบัตวัยดึลอหลงั

คาํเตอืน

การตดิตัง้แบบผสมของนอ็ตลอ
สาํหรบัซีล่อและลอหลอ
ความเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ

ใชเฉพาะสกรลูอทีม่คีวามยาว
ตามกาํหนด
ไมหยอดนํา้มนัหลอลืน่ทีส่กรู
ลอ

ตดิตัง้นอ็ตลอ 1 ดวยแรงบดิที่
กาํหนด

ลอหลงัทีห่นาแปลนลอ

ลาํดบัการขนั: ใหขนัผานบลอ็ก
กากบาท
M10 x 1.25 x 40
60 Nm
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ตวักรองอากาศ

การเปลีย่นชดุไสกรองอากาศ

การถอดเบาะนัง่คนขบั ( 124)
เปดฝา 1 สาํหรบัชองเกบ็
ของออก
ถอดสกรู 2 3 และ 4
ถอดฝาปดถงันํา้มนัออก

ถอดสกรู 1
ถอดฝาครอบตวักรองอากาศ 2
ออก

นาํโครง 3 ออก
ถอดชดุไสกรองอากาศ 4 ออก

ทาํความสะอาดชดุไสกรอง
อากาศ 4 หากจาํเปนใหเปลีย่น
ใหม
ใสชดุไสกรองอากาศ 4 และ
โครง 3

ใสฝาครอบตวักรองอากาศ 2
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ตดิตัง้สกรู 1

ฝาครอบทีก่รองอากาศที่
ตวัเกบ็เสยีงดานไอดี

ลาํดบัการขนั: บลอ็กกากบาท
M5 x 50
3 Nm

ใสฝาปดถงันํา้มนั 1 จากทาง
ดานบน ตรวจสอบใหแนใจขณะ
ตดิตัง้วาตวันาํ (ลกูศร) อยูใต
บงัโคลนลอหนาดานบน 2

ตดิตัง้สกรู (แบบหวัสัน้) 3 และ 4
ปดฝาปด 5 สาํหรบัชองเกบ็ของ
ตดิตัง้สกรู (แบบหวัสัน้) 1
ตดิตัง้สกรู 2

จดุยดึสกรตูวัถงัรถ

M6 x 25
8 Nm
การตดิตัง้เบาะนัง่ผูขบัขี่
( 126)

หลอดไฟ

เปลีย่นแหลงแสงไฟ LED

คาํเตอืน

มองไมเหน็ยานพาหนะบนเสน
ทางการจราจรเนือ่งจากหลอด
ไฟทีร่ถจกัรยานยนตขดัของ
ความเสีย่งดานความปลอดภยั

เปลีย่นหลอดไฟทีช่าํรดุ
โดยดวนทีส่ดุ โปรดนาํรถ
จกัรยานยนตของทานเขา
รบัการตรวจสอบ ณ ศนูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

แหลงแสงไฟทัง้หมดของยาน
พาหนะเปนแหลงแสงไฟ LED
อายกุารใชงานของแหลงแสง
ไฟ LED ยาวนานกวาอายกุาร
ใชงานของยานพาหนะทีร่ะบไุว
ถาแหลงแสงไฟ LED ชาํรดุ ให
ทานตดิตอตดิตอศนูยซอมทีเ่ชีย่ว
ชาญโดยตวัแทนจาํหนายรวมของ
BMW Motorrad
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ระบบชวยเหลอืการสตารท

ขอควรระวงั

การสมัผสักบัชิน้สวนทีก่าํลงัใช
งานในระบบจดุระเบดิในขณะที่
เครือ่งยนตกาํลงัทาํงานอยู
ไฟฟาชอ็ต

หากเครือ่งยนตทาํงานอยู หาม
สมัผสัสวนตางๆ ในอปุกรณจดุ
ระเบดิโดยเดด็ขาด

ขอควรระวงั

กระแสไฟฟามากเกนิไปเมือ่พวง
แบตเตอรีร่ถจกัรยานยนต
สายไฟหรอืชดุอเิลก็ทรอนกิสรถ
จกัรยานยนตชาํรดุเสยีหาย

หามพวงรถจกัรยานยนตกบั
ชองตออปุกรณไฟฟาเพือ่สตาร
ท ควรพวงกบัขัว้แบตเตอรีเ่ทา
นัน้

ขอควรระวงั

สวนตดิตอระหวางคลปิยดึ
ตาํแหนงสายตอพวงแบตเตอรี่
และรถจกัรยานยนต
ความเสีย่งตอการเกดิไฟฟาลดั
วงจร

ใชสายไฟในการพวงตอ
แบตเตอรีท่ีม่ฉีนวนหุมทีข่อ
ปลายของสายหนบี

ขอควรระวงั

พวงแบตเตอรีด่วยแรงดนัไฟฟาที่
สงูกวา 12 โวลต
ความชาํรดุเสยีหายของชดุ
อเิลก็ทรอนกิสรถจกัรยานยนต

แบตเตอรีท่ีใ่หพวงตองมแีรง
ดนัไฟฟา 12 โวลต

จอดรถมอเตอรไซคบนพืน้ผวิที่
ราบเสมอกนัและมัน่คง
การถอดตวัครอบแบตเตอรี่
( 197)
ในการพวงตอแบตเตอรี่ หาม
ถอดแบตเตอรีอ่อกจากระบบ
ไฟฟารถจกัรยานยนต

ถอดฝาครอบปองกนั 1 ออก
เชือ่มตอจดุตอแบตเตอรีข่ัว้
บวก 2 ของแบตเตอรีท่ีห่มด
ประจไุฟฟาเขากบัขัว้บวกของ
แบตเตอรีต่วัจายดวยสายตอพวง
แบตเตอรีส่แีดง
หนบีสายตอพวงแบตเตอรีส่ดีาํ
เขากบัขัว้ลบของแบตเตอรีต่วั
จาย จากนัน้ใหหนบีเขากบัขัว้
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ลบ 3 ของแบตเตอรีท่ีห่มดประจุ
ไฟฟา
ปลอยใหเครือ่งยนตของรถ
มอเตอรไซคคนัทีจ่ายกระแส
ไฟฟาทาํงานระหวางการสตารท
โดยการตอพวงจากแบตเตอรี่
ภายนอก
สตารทเครือ่งยนตของรถ
มอเตอรไซคทีแ่บตเตอรีห่มด
ประจไุฟฟาตามปกติ หากสตารท
เครือ่งยนตไมตดิ ใหลองสตารท
เครือ่งยนตใหมอกีครัง้หลงั
จากเวลาผานไป 2-3 นาทเีพือ่
ปองกนัไมใหมอเตอรสตารทและ
แบตเตอรีต่วัจายชาํรดุเสยีหาย

ในการสตารทเครือ่งยนต ไม
ควรใชสเปรยสตารทหรอื

สารทีม่ลีกัษณะคลายคลงึกนันี้

ตดิเครือ่งยนตทัง้สองทิง้ไวระยะ
หนึง่ จงึคอยถอดสายไฟพวงตอ
แบตเตอรีอ่อก
ถอดสายทีต่อไปยงัขัว้ลบออก
กอน และจากนัน้จงึถอดสายไฟ
ทีข่ัว้บวกออก
ตดิตัง้ฝาครอบปองกนั
การตดิตัง้ตวัครอบแบตเตอรี่
( 199)

แบตเตอรี่

ขอแนะนาํในการบาํรงุรกัษา
การบาํรงุรกัษา การชารจ และ
การเกบ็รกัษาแบตเตอรีอ่ยาง
ถกูวธิี จะชวยยดือายกุารใชงาน
ของแบตเตอรีไ่ดนานยิง่ขึน้ นอก
จากนีย้งัมผีลตอการพจิารณาการ
รบัประกนัของสนิคาอกีดวย
ในการยดือายกุารใชงานของ
แบตเตอรี่ ทานควรปฏบิตัดิงันี:้

ควรใหผวิหนาของแบตเตอรี่
สะอาดและแหงอยูเสมอ
ไมควรเปดแบตเตอรี่
ไมควรเตมินํา้กลัน่
ควรศกึษาและทาํความเขา
ใจเกีย่วกบัขัน้ตอนการชารจ
แบตเตอรี่
ไมควรพลกิหรอืควํา่แบตเตอรี่

ขอควรระวงั

คายประจขุองแบตเตอรีท่ีเ่ชือ่ม
ตอดวยชดุอเิลก็ทรอนกิสรถ
จกัรยานยนต (เชน นาฬกิา)
การคายประจแุบตเตอรีจ่นหมด
จะถอืเปนการสิน้สดุเงือ่นไขใน
การรบัประกนั

ตอเครือ่งชารจทีแ่บตเตอรี่
หลงัจากหยดุพกัการทาํงาน
ของเครือ่งยนตไปนานกวา 4
สปัดาห

BMW Motorrad ไดคดิ
คนพฒันาเครือ่งชารจ

แบบพเิศษเพือ่ใชงานกบัระบบ
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ไฟฟาสาํหรบัรถจกัรยานยนต
ของทาน ซึง่การใชเครือ่งชารจ
ชนดินีจ้ะชวยใหทานสามารถ
ชารจแบตเตอรีท่ิง้ไวได แมใชกบั
แบตเตอรีท่ีม่กีารหยดุใชงานไป
นานกวา 4 สปัดาห ทานสามารถ
ตดิตอสอบถามขอมลูเพิม่เตมิไดที่
ศนูยบรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

การชารจแบตเตอรีท่ีร่บัการพวง
ตออยู

ขอควรระวงั

การชารจแบตเตอรีท่ีพ่วงอยูกบั
ยานพาหนะทีข่ัว้แบตเตอรี่
ความชาํรดุเสยีหายของชดุ
อเิลก็ทรอนกิสรถจกัรยานยนต

ใหถอดแบตเตอรีท่ีข่ัว้แบตเตอรี่
กอนชารจแบตเตอรี่

ขอควรระวงั

ชารจไฟแบตเตอรีท่ีห่มดแลวโดย
ใชปลัก๊หรอืปลัก๊เสรมิ
ความชาํรดุเสยีหายของชดุ
อเิลก็ทรอนกิสรถจกัรยานยนต

ชารจไฟแบตเตอรีท่ีห่มดแลว
(แรงดนัไฟแบตเตอรีน่อยกวา
12 โวลต เมือ่เปดสวติชการจดุ
ระเบดิ ไฟเลีย้วและจอแสดง
ผลมลัตฟิงกชัน่ยงัคงปดอยู)
โดยตรงทีข่ัว้ของแบตเตอรีข่อง
ทีแ่ยก เสมอ

ขอควรระวงั

เครือ่งชารจแบตเตอรีท่ีไ่มเหมาะ
สมทีเ่ชือ่มตออยูทีเ่ตาเสยีบ
ความชาํรดุเสยีหายของ
เครือ่งชารจแบตเตอรีแ่ละชดุ
อเิลก็ทรอนกิสรถยนต

ควรใชเครือ่งชารจแบตเตอรี่
ทีเ่หมาะสมของ BMW เทา
นัน้ ตดิตอสอบถามเกีย่วกบั
เครือ่งชารจแบตเตอรีไ่ดทีศ่นูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

ชารจแบตเตอรีท่ีร่บัการพวงตอ
อยูทีโ่ดยเชือ่มเขากบัเตาเสยีบ

ชดุอเิลก็ทรอนกิสรถ
จกัรยานยนตจะรบัรูหาก

ชารจแบตเตอรีจ่นเตม็ประจุ ใน
กรณนีีช้องตออปุกรณไฟฟาจะปด
การทาํงาน

ควรปฏบิตัติามขัน้ตอนการชารจ
แบตเตอรีอ่ยางเครงครดั

หากไมสามารถชารจ
แบตเตอรีผ่านชองตอ

อปุกรณไฟฟาได อาจเปนไปไดวา
เครือ่งชารจแบตเตอรีไ่มรองรบั
ระบบไฟฟาของรถจกัรยานยนต
ในกรณนีีใ้หทานทาํการชารจ
แบตเตอรีโ่ดยตรงผานทางขัว้
แบตเตอรีท่ีแ่ยกออกจากยาน
พาหนะ
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ชารจแบตเตอรีท่ีใ่หพวงตออยู
ชารจโดยใชเครือ่งชารจ
แบตเตอรีท่ีเ่หมาะสม
ควรปฏบิตัติามขัน้ตอนการชารจ
แบตเตอรีอ่ยางเครงครดั
เมือ่ชารจแบตเตอรีเ่สรจ็แลว ให
ถอดขัว้สายหนบีแบตเตอรีอ่อก
จากแบตเตอรี่

หากจอดรถจกัรยานยนต
ทิง้ไวเปนระยะเวลานาน

ควรหมัน่ชารจแบตเตอรีอ่ยาง
สมํา่เสมอ นอกจากนีท้านควร
ศกึษาและทาํความเขาใจขัน้ตอน
การชารจแบตเตอรีก่อน และควร
ชารจแบตเตอรีใ่หเตม็กอนทีจ่ะนาํ
ไปใชงานทกุครัง้

การถอดแบตเตอรี่

ปดสวติชกญุแจ
ถอดสกรู 1
ดงึตวัครอบแบตเตอรีด่านบน
บรเิวณตาํแหนง 2 มาทางดาน
หนาเลก็นอย
เพือ่ปองกนัไมใหตวัครอบ
แบตเตอรีแ่ละฐานรองชาํรดุเสยี
หาย ใหถอดตวัครอบแบตเตอรี่

บรเิวณทีต่าํแหนง 3 ขึน้ไปทาง
ดานบน

ทีม่รีะบบสญัญาณกนัขโมย
(DWA)SA

หากจาํเปนใหปดสญัญาณกนั
ขโมย

ปลดสายแบตเตอรีข่ัว้ลบ 1 และ
คลายความดงึของยาง 2 ออก
หุมฉนวนสายแบตเตอรีข่ัว้ลบ 1
ดวยเทปกาว

ดงึแผนยดึทีต่าํแหนง 1 ไปทาง
ดานนอกและนาํออกไปทาง
ดานบน
ยกแบตเตอรีข่ึน้เลก็นอยและ
เลือ่นออกจากแผงยดึ เพือ่ให
สามารถเขาถงึขัว้บวกได
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ปลดสายแบตเตอรีข่ัว้บวก 1
และดงึแบตเตอรีอ่อก

การตดิตัง้แบตเตอรี่
ตดิตัง้แบตเตอรี่ 12 โวลต
ผดิพลาด หรอื มกีารสลบั

ขัว้ (เชน เมือ่ทาํการชวยเหลอื
การสตารท) ซึง่อาจจะทาํใหฟวส
สาํหรบัของตวัควบคมุไดชารจเกดิ
ไฟไหมได

ยดึสายแบตเตอรีข่ัว้บวก 1 ให
แนน
เลือ่นแบตเตอรีเ่ขาไปในแผงยดึ

กอนอืน่ใหใสแผนยดึเขาในฐาน
รอง 1 และจากนัน้ใหกดเขาที่
ตาํแหนง 2 ใตแบตเตอรี่

ลอกเทปกาวออกจากสาย
แบตเตอรีข่ัว้ลบ 1
ยดึสายแบตเตอรีข่ัว้ลบ 1 ให
แนน
ยดึแบตเตอรีด่วยยางยดืรดั 2 ให
แนน
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ใสตวัครอบแบตเตอรีเ่ขาในฐาน
รอง 1 และกดเขาในฐานรอง 2

ตดิตัง้สกรู 1

การปรบัตัง้นาฬกิา ( 99)
การตัง้คาวนัที่ ( 99)

ฟวส

การเปลีย่นฟวส

ปดสวติชกญุแจ
การถอดเบาะนัง่คนขบั ( 124)
ดงึปลัก๊ 1 ออก

ขอควรระวงั

การเชือ่มตอฟวสทีช่าํรดุ
ความเสีย่งจากการลดัวงจรและ
จากไฟไหม

หามเชือ่มตอฟวสทีช่าํรดุ
ใหเปลีย่นฟวสทีช่าํรดุเปนฟวส
ตวัใหม

เปลีย่นฟวสทีช่าํรดุตามการ
กาํหนดคาตวัแปรของฟวส

หากฟวสชาํรดุเสยีหายบอย
ครัง้ ควรนาํรถจกัรยานยนต

ของทานเขารบัการตรวจสอบ
ระบบไฟฟา ณ ศนูยบรกิารอยาง
เปนทางการของ BMW Motorrad

ใสปลัก๊ 1
การตดิตัง้เบาะนัง่ผูขบัขี่
( 126)



200 การบาํรงุรกัษา

การกาํหนดคาตวัแปรของฟวส

1 10 A
แผงหนาปด
ระบบสญัญาณกนัขโมย
(DWA)
สวติชจดุระเบดิ
ปลัก๊ไฟ OBD
คอยลสาํหรบัรเีลยตดัการทาํ
งาน

2 7.5 แอมป
ชดุสวติชดานซาย
ระบบตรวจสอบความดนัลม
ยาง (RDC)
กลองเซนเซอร
ระบบทาํความรอนเบาะนัง่

ฟวสสาํหรบัตวัควบคมุไดชารจ

1 50 แอมป
ตวัควบคมุไดชารจ

นาํรถเขารบัการเปลีย่นฟวส
ณ ศนูยบรกิารทีม่ผีูเชีย่ว

ชาญ โดยเฉพาะอยางยิง่ทีศ่นูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad
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ปลัก๊การวเิคราะห

การปลดปลัก๊เชือ่มตอเครือ่ง
วเิคราะห

ขอควรระวงั

ขัน้ตอนทีไ่มถกูตองขณะปลด
ปลัก๊เชือ่มตอเครือ่งวเิคราะห
สาํหรบัการวเิคราะหออนบอรด
ความผดิปกตทิีฟ่งกชัน่การทาํ
งานของรถ

ถอดปลัก๊เชือ่มตอเครือ่ง
วเิคราะหในระหวางนาํรถเขา
รบับรกิารของ BMW Motorrad
ณ ศนูยบรกิารทีม่ผีูเชีย่วชาญ
หรอืจากบคุคลอืน่ทีไ่ดรบั
อนญุาตเทานัน้
ใหเจาหนาทีท่ีผ่านการฝก
อบรมทีเ่กีย่วของเปนผูดาํเนนิ
งาน
โปรดปฏบิตัติามขอกาํหนดของ
บรษิทัผูผลติรถ

การถอดตวัครอบแบตเตอรี่
( 197)

กดขอเกีย่ว 1 แลวดงึปลัก๊เชือ่ม
ตอเครือ่งวเิคราะห 2 ออกทาง
ดานบน

กดตวัลอ็ค 3 ทัง้สองดาน
ปลดปลัก๊เชือ่มตอเครือ่ง
วเิคราะห 2 ออกจากตวัยดึ 4
อนิเตอรเฟสสาํหรบัระบบ
การวเิคราะหและระบบขอมลู
สามารถเสยีบเขากบัปลัก๊เชือ่ม
ตอเครือ่งวเิคราะห 2 ได

ยดึปลัก๊การวเิคราะหใหแนน
ถอดอนิเตอรเฟสสาํหรบัระบบ
การวเิคราะหและระบบขอมลู
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เสยีบปลัก๊เชือ่มตอเครือ่ง
วเิคราะห 2 เขาไปในตวัยดึ 4
ตวัลอ็ค 3 จะลอ็คเขาทีท่ัง้สอง
ดาน
เสยีบตวัยดึ 4 เขากบัสวนรอง
รบั 1

ตรวจสอบใหแนใจวาขอเกีย่ว 5
ลอ็คเขาที่
การตดิตัง้ตวัครอบแบตเตอรี่
( 199)
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ขอมลูทัว่ไป

ขอควรระวงั

การใชผลติภณัฑอืน่ๆ
ความเสีย่งดานความปลอดภยั

BMW Motorrad ไมสามารถ
ตรวจสอบและทดสอบอะไหล
ทีไ่มใชอะไหลแทจาก BMW
ไดวามคีวามเสีย่งดานความ
ปลอดภยัในการใชงานหรอื
ไม ทางเราไมสามารถรบัรอง
อะไหลดงักลาวได แมวาจะมี
เอกสารยนืยนัจากหนวยงาน
ในแตละประเทศกต็าม การ
ทดสอบอะไหลเหลานีอ้าจไม
ตรงตามเงือ่นไขการทาํงาน
ตางๆ ของรถจกัรยานยนต
BMW ดงันัน้ การทดสอบ
อะไหลบางสวนจงึไมเพยีงพอ
โปรดใชอะไหลทีไ่ดรบัการ
อนมุตัจิาก BMW เทานัน้
สาํหรบัรถจกัรยานยนตของ
ทาน

ชิน้สวนและผลติภณัฑอปุกรณ
เสรมิไดรบัการทดสอบความ
ปลอดภยั ฟงกชัน่การทาํงาน
และความเหมาะสมในการใช
งานอยางละเอยีดจาก BMW ดงั
นัน้ ผลติภณัฑดงักลาวจงึถอืเปน
ความรบัผดิชอบของ BMW ทาง
BMW จะไมรบัผดิชอบตอการใช
งานชิน้สวนและผลติภณัฑอปุกรณ
เสรมิทีไ่มไดรบัการรบัรองในทกุ
กรณี

โปรดศกึษาขอกาํหนดทาง
กฎหมายหากทานตองการดดั
แปลงแกไขรถมอเตอรไซค และ
ควรปฏบิตัติามขอกาํหนดการขอ
อนญุาตใชยานพาหนะสาํหรบัการ
จราจรทางบกในประเทศของทาน
ศนูยบรกิารอยางเปนทางการ
ของ BMW Motorrad ยนิดใีหคาํ
แนะนาํเกีย่วกบัการเลอืกใชชิน้
สวนอะไหลแทของ BMW รวมถงึ
อปุกรณเสรมิ และผลติภณัฑอืน่ๆ
ทานสามารถดขูอมลูเพิม่เตมิเกีย่ว
กบัหวัขออปุกรณเสรมิไดที:่
bmw-motorrad.com/
equipment

ชองตออปุกรณไฟฟา

จดุเชือ่มตอกบัอปุกรณไฟฟา
ทานสามารถใชงานอปุกรณ
ไฟฟาทีต่อเขากบัชองตออปุกรณ
ไฟฟาไดตอเมือ่เปดสวติชกญุแจ
เทานัน้

การเดนิสายไฟ
จาํเปนตองเดนิสายไฟทีต่อ
จากชองตออปุกรณไฟฟาไปยงั
อปุกรณตางๆ เพือ่ไมใหกดีขวาง
เปนอปุสรรคตอผูขบัขี่
การเดนิสายไฟตองไมทาํใหเปน
อปุสรรคตอมมุบงัคบัเลีย้ว
ระวงัไมใหสายคางตดิกบัสวนใด
ของรถ

https://www.bmw-motorrad.com/equipment
https://www.bmw-motorrad.com/equipment
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การปดสวติชโดยอตัโนมตัิ
ชองตออปุกรณไฟฟาจะปดสวติช
โดยอตัโนมตัเิมือ่สตารทเครือ่ง
ยนต
ในการปดใชงานระบบไฟฟารถ
จกัรยานยนต ชองตออปุกรณ
ไฟฟาจะปดใชงานภายใน 15
นาที หลงัจากปดสวติชกญุแจ
แลว ชดุอเิลก็ทรอนกิสรถ
จกัรยานยนตอาจตรวจไมพบ
อปุกรณเพิม่เตมิทีม่ปีรมิาณการ
ใชไฟฟาตํา่ ในกรณนีี้ ชองตอ
อปุกรณไฟฟาจะปดใชงานภาย
ในเวลาอนัรวดเรว็หลงัจากปด
สวติชกญุแจแลว
หากประจไุฟฟาในแบตเตอรีต่ํา่
ชองตออปุกรณไฟฟาจะปดใช
งานเพือ่รกัษาใหรถจกัรยานยนต
มกีาํลงัสตารท
หากใชประจไุฟฟาในแบตเตอรี่
เกนิกวาขดีกาํจดัสงูสดุทีก่าํหนด
ไวในขอมลูทางเทคนคิ ชองตอ
อปุกรณไฟฟาจะปดใชงาน

พอรตชารจ USB

คาํแนะนาํเกีย่วกบัการใชงาน:

กระแสในการอดัประจุ
พอรตชารจ USB ดงักลาวเปน
พอรตชารจขนาด 5 โวลทซึง่
สามารถจายกระแสไฟฟาไดสงู
สดุ 2.4 แอมป

การปดการทาํงานโดยอตัโนมตัิ
พอรตชารจ USB จะปดการทาํ
งานโดยอตัโนมตัใินสถานการณ
ตอไปนี:้

เมือ่แรงดนัไฟฟาแบตเตอรีต่ํา่
เกนิไป เพือ่รกัษาความสามารถ
ในการสตารทรถเอาไว
เมือ่ตองรบัภาระสงูเกนิกวาขดี
จาํกดัสงูสดุทีร่ะบไุวในขอมลูทาง
เทคนคิ
ในระหวางขัน้ตอนการสตารท

จดุตออปุกรณไฟฟา
อปุกรณทีเ่ชือ่มตออยูกบัพอรต
ชารจ USB จะสามารถทาํงาน
ไดตอเมือ่สวติชกญุแจเปดอยูเทา
นัน้ ในการปดใชงานระบบไฟฟา
รถจกัรยานยนต ชองตออปุกรณ
ไฟฟาจะปดใชงานภายใน 15 นาที
หลงัจากปดสวติชกญุแจแลว
ควรถอดอปุกรณทีเ่ชือ่มตออยูออก
เมือ่ขบัขีข่ณะฝนตกเพือ่ปองกนั
อปุกรณดงักลาว
หากไมมอีปุกรณเชือ่มตออยู ควร
ปดฝาครอบเพือ่ปองกนัสิง่สกปรก

การเดนิสายไฟ
ขอควรระวงัในการเดนิสายเคเบลิ
จากพอรตชารจ USB ไปยงั
อปุกรณเสรมิตางๆ มดีงัตอไปนี:้

สายเคเบลิไมเปนอปุสรรคตอผู
ขบัขี่
สายเคเบลิไมจาํกดัมมุบงัคบั
เลีย้วและลกัษณะการขบัขี่
ระวงัไมใหสายคางตดิกบัสวนใด
ของรถ



208 อปุกรณเสรมิ

กลองเกบ็สมัภาระ

ทีม่กีลองสมัภาระอะลมูเินยีม SZ

การเปดกระเปาสมัภาระ

บดิกญุแจรถ 1 ทวนเขม็นาฬกิา

สามารถเปดฝากลองเกบ็
สมัภาระไดทัง้จากดานซาย

และดานขวา
กดตวัเรอืนกญุแจ 2 ไปทางดาน
บนเพือ่ปลดกามลอ็ค 3
ดงึกามลอ็ค 3 ไปทางดานขาง
แลวเปดฝาปด

การปดกระเปาสมัภาระ

ปดฝากลองเกบ็สมัภาระ
ใสกามลอ็ค 1 ทีฝ่า

กดตวัเรอืนกญุแจ 2 ไปทางดาน
ลาง โดยใหแนใจวากรงเลบ็
เหลก็เกาะจบัอยูในฝาแลว
บดิกญุแจ 3 ตามเขม็นาฬกิา
แลวดงึออกเพือ่ลอ็คตวัลอ็ค

การถอดฝากลองเกบ็สมัภาระ
การเปดกระเปาสมัภาระ
( 208)

ถอดเชอืกยดึฝาครอบ 1 ออก
ปดฝากลองเกบ็สมัภาระ
เปดตวัลอ็คตวัที่ 2 ของฝากลอง
เกบ็สมัภาระ
ถอดฝากลองเกบ็สมัภาระออก

การตดิตัง้ฝากลองเกบ็สมัภาระ
วางฝากลองเกบ็สมัภาระบน
กลองเกบ็สมัภาระ
ปดตวัลอ็คฝากลองเกบ็สมัภาระ
เปดฝากลองเกบ็สมัภาระไปทาง
ดานทีล่อ็คอยู
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แขวนตดิเชอืกยดึฝาครอบ 1
ปดฝากลองเกบ็สมัภาระ
ปดตวัลอ็คตวัทีส่องของฝากลอง
เกบ็สมัภาระ

การถอดกระเปาสมัภาระ

บดิกญุแจรถ 1 ทวนเขม็นาฬกิา
กดตวัเรอืนกญุแจ 2 ไปทางดาน
ขางเพือ่ปลดกามลอ็ค 3
ดงึกามลอ็ค 3 ไปทางดาน
ขางพรอมกบัจบัยดึกลองเกบ็
สมัภาระไวใหแนน
ดงึกลองเกบ็สมัภาระมาทางดาน
หนาจนสดุ แลวถอดออกทาง
ดานขาง

การตดิตัง้กระเปาสมัภาระ

ใสกระเปาสมัภาระทีต่วัยดึ
กระเปาและเลือ่นไปทางดาน
หลงัใหเกาะจบัเขาดวยกนัอยูใน
ทีร่องรบัของตวัยดึกระเปา 1
และทีก่ระเปาสมัภาระ 2

ใสกามลอ็ค 1 ทีต่วัยดึกระเปา
โดยยดึกระเปาสมัภาระไว
กดตวัเรอืนกญุแจ 2 ไปทางดาน
ขาง โดยใหแนใจวากรงเลบ็
เหลก็เกาะจบัเขากบัตวัยดึ
บดิกญุแจตามเขม็นาฬกิา แลว
ดงึออก
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โหลดเสรมิสงูสดุและความเรว็สงู
สดุ
ควรใชความเรว็ทีเ่หมาะสมกบั
นํา้หนกัทีบ่รรทกุ โดยดไูดจาก
ฉลากแนะนาํทีก่ลองเกบ็สมัภาระ
ถาทานไมพบรหสัเปดกญุแจจาก
ยานพาหนะและกระเปาสมัภาระ
บนปายแนะนาํ กรณุาตดิตอศนูย
บรกิาร BMW Motorrad ของทาน
สาํหรบัทีค่าํอธบิายการใชรวมกนั
ตรงนีใ้ชคาไดดงัตอไปนี้

ความเรว็สงูสดุสาํหรบั
การขบัขีพ่รอมกระเปา

สมัภาระอะลมูเินยีม

สงูสดุ 180 km/h

การโหลดเสรมิตอกระเปา
สมัภาระอะลมูเินยีม

สงูสดุ 10 kg

กลองทายรถมอเตอรไซค

ทีม่ี Topcase แบบลมูเินยีม SZ

การเปดกลองทายรถมอเตอรไซค

บดิกญุแจรถ 1 ทวนเขม็นาฬกิา

กดตวัเรอืนกญุแจ 2 ไปทางดาน
บนเพือ่ปลดกามลอ็ค 3
ดงึกามลอ็ค 3 ไปทางดานหลงั
และเปดฝาออก

การปดกลองทายรถมอเตอรไซค

ปดฝาปดกลองทายรถมอเตอร
ไซค
ใสกามลอ็ค 1 ทีฝ่า
กดตวัเรอืนกญุแจ 2 ไปทางดาน
ลาง โดยใหแนใจวากรงเลบ็
เหลก็เกาะจบัอยูในฝาแลว
บดิกญุแจ 3 ตามเขม็นาฬกิา
แลวดงึออกเพือ่ลอ็คตวัลอ็ค

การถอดกลองทายรถมอเตอรไซค

บดิกญุแจรถ 1 ทวนเขม็นาฬกิา
กดตวัเรอืนกญุแจ 2 ไปทางดาน
ลางเพือ่ปลดกามลอ็ค 3
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ดงึกามลอ็ค 3 ไปทางดานหลงั
ดงึกลองทายรถมอเตอรไซคไป
ทางดานหลงักอน จากนัน้ให
ถอดออกทางดานบน

การตดิตัง้กลองทายรถมอเตอร
ไซค

ใสกลองกลอง Topcase ทีต่วั
ยดึกลอง Topcase และเลือ่นไป
ทางดานหนาใหเกาะจบัเขาดวย
กนัอยูในทีส่วนรองรบัของตวัยดึ
กลอง Topcase 1 และทีก่ลอง
Topcase 2

ใสกามลอ็ค 1 ทีส่วนรองรบั
กลองทายรถมอเตอรไซค
กดตวัเรอืนกญุแจ 2 ไปทางดาน
บน โดยใหแนใจวากรงเลบ็เหลก็
เกาะจบัอยูในสวนรองรบั

บดิกญุแจตามเขม็นาฬกิา แลว
ดงึออกเพือ่ลอ็คตวัลอ็ค

โหลดเสรมิสงูสดุและความเรว็สงู
สดุ
ควรใชความเรว็ทีเ่หมาะสมกบั
นํา้หนกัทีบ่รรทกุ โดยดไูดจาก
ฉลากแนะนาํทีก่ลองเกบ็สมัภาระ
อเนกประสงคทายรถมอเตอรไซค
(Topcase)
ถาหากทานไมพบรหสัการผสม
ผสานกนัจากยานพาหนะและ
ทอ็ปเคสทีป่ายขอมลูได กรณุา
ตดิตอศนูยบรกิาร BMW Motorrad
ของทาน
สาํหรบัทีค่าํอธบิายการใชรวมกนั
ตรงนีใ้ชคาไดดงัตอไปนี้

ความเรว็สงูสดุสาํหรบั
การขบัขีพ่รอมกระเปา

Topcase อะลมูเินยีม

สงูสดุ 180 km/h

การโหลดเสรมิ
ของกระเปา Topcase

อะลมูเินยีม

สงูสดุ 5 kg

ระบบนาํทาง

ทีม่กีารเตรยีมการสาํหรบัระบบ
นาํทาง SA

ตดิตัง้อปุกรณนาํทางใหแนน

การเตรยีมระบบนาํ
ทางเหมาะตัง้แตรุน

BMW Motorrad Navigator IV
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ระบบฟวส Mount Cradle ไม
มกีารปองกนัการโจรกรรม

หลงัจากการขบัขีท่กุครัง้ ใหถอด
ระบบอปุกรณนาํทางออกจากรถ
จกัรยานยนตและเกบ็รกัษาไวในที่
ทีป่ลอดภยั

บดิกญุแจรถ 1 ทวนเขม็นาฬกิา
ดงึฟวสตดัการทาํงาน 2 ไปทาง
ดานซาย
กดตวัลอ็ค 3 เขาไป
Mount Cradle จะถกูปลดลอ็ค
และสามารถนาํฝาครอบ 4 ออก
ไปทางดานหนาไดโดยการหมนุ
หนึง่รอบ

ใสอปุกรณนาํทาง 1 ในสวน
ดานลางเขาไปกอนและโยกการ
เคลือ่นไหวแบบหมนุรอบไปทาง
ดานหลงั

ทานจะไดยนิเสยีงอปุกรณนาํ
ทางลอ็คเขาที่
เลือ่นฟวสตดัการทาํงาน 2 ทัง้
หมดไปทางดานขวา
ตวัลอ็ค 3 ถกูลอ็คแลว
บดิกญุแจรถ 4 ตามเขม็นาฬกิา
อปุกรณนาํทางจะลอ็คเขาทีแ่ละ
สามารถดงึกญุแจรถออกได

การนาํอปุกรณนาํทางออกและ
การตดิตัง้ฝาครอบ

ขอควรระวงั

ฝุนและคราบสกปรกบนหนา
สมัผสัของ Mount Cradle
ความชาํรดุเสยีหายของสวนที่
สมัผสั

หลงัจากการขบัขีท่กึครัง้ ควร
ปดคลมุรถจกัรยานยนตดวยผา
คลมุ

บดิกญุแจรถ 1 ทวนเขม็นาฬกิา
ดงึฟวสตดัการทาํงาน 2 ทัง้หมด
ไปทางดานซาย
ตวัลอ็ค 3 ถกูปลดลอ็คแลว
เลือ่นตวัลอ็ค 3 ทัง้หมดไปทาง
ดานซาย
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อปุกรณนาํทาง 4 จะถกูปลด
ลอ็ค
นาํอปุกรณนาํทาง 4 ออกมาโดย
การเอยีงลงดานลาง

ใสฝาครอบ 1 ในบรเิวณดานลาง
และโยกการเคลือ่นไหวแบบหมนุ
รอบไปทางดานบน
จะมเีสยีงลอ็กดงัขึน้หากฝา
ครอบลอ็กเขาทีแ่ลว
เลือ่นฟวสตดัการทาํงาน 2 ไป
ทางดานขวา
บดิกญุแจรถ 3 ตามเขม็นาฬกิา
ฝาครอบ 1 ตดิยดึแลว

การสัง่งานระบบนาํทาง
คาํอธบิายดงัตอไปนี้
เปนคาํอธบิายเกีย่วกบั

BMW Motorrad Navigator V และ
ของ BMW Motorrad Navigator VI
BMW Motorrad Navigator IV ไมมี
ฟงกชัน่ทัง้หมดทีอ่ธบิาย

สามารถรองรบัไดเพยีง
ระบบการตดิตอสือ่สาร

BMW Motorrad เสอรชัน่ลา
สดุเทานัน้ อาจจาํเปนตอง
ดาํเนนิการอพัเดทซอฟทแวร
สาํหรบัระบบการตดิตอสือ่สาร

BMW Motorrad ในกรณนีีใ้หทาน
ตดิตอศนูยบรกิารอยางเปนทาง
การของ BMW Motorrad

หากมกีารตดิตัง้ BMW Motorrad
Navigator และเปลีย่นโฟกสัการใช
งานไปที่ Navigator ( 95) ฟงก
ชัน่บางอยางจะสามารถสัง่งาน
จากแฮนดไดโดยตรง

ระบบนาํทางสามารถใชงานได
ผานมลัตคิอนโทรลเลอร 1 และ
ปุมโยก MENU 2

หมนุมลัตคิอนโทรลเลอร 1 ขึน้
ดานบนและลงดานลาง
ในหนาเขม็ทศิและหนา
Mediaplayer: เพิม่หรอืลดระดบั
เสยีงของระบบการตดิตอสือ่สาร
จาก BMW Motorrad ทีเ่ชือ่มตอ
ผาน Bluetooth
ในเมนพูเิศษของ BMW: เลอืก
รายการเมนู
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การโยกมลัตคิอนโทรลเลอร 1
ไปทางดานซายและดานขวาแลว
ปลอย
การสลบัระหวางหนาหลกัของ
Navigator:

มมุมองแผนที่
เขม็ทศิ
Mediaplayer
BMW เมนพูเิศษ
หนารถจกัรยานยนตของฉนั

โยกมลัตคิอนโทรลเลอร 1 ไปทาง
ดานซายและดานขวายาว ๆ
เปดการทาํงานบางฟงกชัน่ที่
จอแสดงผล Navigator ฟงกชัน่
ดงักลาวจะถกูกาํกบัไวดวยลกูศร
ชีไ้ปทางขวาหรอืซายเหนอืบรเิวณ
สมัผสัทีเ่กีย่วของ

ฟงกชัน่นีจ้ะเริม่ทาํงานเมือ่
ยนืยนัการสัง่งานคางไวไป

ทางขวา

ฟงกชัน่นีจ้ะเริม่ทาํงานเมือ่
ยนืยนัการสัง่งานคางไวไป

ทางซาย

กดปุมโยก MENU 2 ไปทางดาน
ลาง
เปลีย่นโฟกสัการใชงานไปยงัมมุ
มอง Pure Ride

สามารถสัง่งานฟงกชัน่แตละฟงก
ชัน่ไดดงันี:้

มมุมองแผนที่
การหมนุไปทางดานบน: ขยาย
สวนของแผนที่ (Zoom in)
การหมนุไปทางดานลาง: ยอ
สวนของแผนที่ (Zoom out)

หนาเขม็ทศิ
หมนุเพือ่เพิม่หรอืลดระดบัเสยีง
ผานการเชือ่มตอ Bluetooth
กบัระบบการตดิตอสือ่สารของ
BMW Motorrad

BMW เมนพูเิศษ
พดู: ประกาศขอความนาํทางลา
สดุซํา้
ตาํแหนงโปรด: บนัทกึตาํแหนง
ปจจบุนัเปนรายการโปรด
กลบับาน: เริม่ระบบนาํทางเพือ่
นาํทางไปยงัทีอ่ยูทีบ่าน (หากเปน
สเีทา แสดงวายงัไมไดกาํหนดที่
อยูทีบ่าน)
ปดเสยีง: ปดและเปดประกาศนาํ
ทางอตัโนมตัิ (ปด: ในจอแสดง
ผลบรรทดับนสดุจะมสีญัลกัษณ
รปูปากปรากฏอยู) สามารถ
ประกาศขอความนาํทางตอไป
ไดผาน "พดู" เสยีงอืน่ๆ จะถกูปด
ไว
ปดจอแสดงผล: ปดจอแสดงผล
สายโทรออกไปยงัทีบ่าน
โทรออกไปยงัหมายเลขโทรศพัท
ทีบ่านทีบ่นัทกึไวในอปุกรณนาํ
ทาง (จะปรากฏขึน้เฉพาะเมือ่
ระบบมกีารตดิตอสือ่สารและ
เชือ่มตอโทรศพัทแลวเทานัน้)
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เสนทางเลีย่ง: เปดใชงานฟงก
ชัน่เสนทางเลีย่ง (ตวัเลอืกนี้
จะแสดงตอเมือ่เปดใชงานเสน
ทางอยู)
การขาม: ขามจดุอางองิบนเสน
ทางถดัไป (ตวัเลอืกนีจ้ะแสดงตอ
เมือ่เสนทางมจีดุอางองิบนเสน
ทาง)

รถจกัรยานยนตของฉนั
การหมนุ: เปลีย่นแปลงจาํนวน
ของขอมลูทีป่รากฏ
การแตะทีช่องขอมลูบนจอแสดง
ผลจะทาํใหเมนสูาํหรบัการเลอืก
ขอมลูปรากฏขึน้
คาตวัเลอืกขึน้อยูกบัจาํนวนของ
อปุกรณเสรมิ

Mediaplayer
การกดไปทางดานซายคางไว:
เลนแทรก็กอนหนา
การกดไปทางดานขวาคางไว:
เลนแทรก็ถดัไป
หมนุเพือ่เพิม่หรอืลดระดบัเสยีง
ผานการเชือ่มตอ Bluetooth
กบัระบบการตดิตอสือ่สารของ
BMW Motorrad

ฟงกชัน่ของ Mediaplayer
ใชไดเฉพาะเมือ่ใชอปุกรณ

Bluetooth ตามมาตรฐานทีม่ี
A2DP เชน ระบบการตดิตอสือ่
สารของ BMW Motorrad

ขอความแสดงสถานะและขอ
ความเตอืน

ขอความแสดงสถานะและขอ
ความเตอืนของรถจกัรยานยนต
จะแสดงผลดวยสญัลกัษณทีเ่กีย่ว
ของ 1 ทีด่านซายบนมมุมอง
แผนที่

หากระบบเชือ่มตอกบั
ระบบการตดิตอสือ่สาร

BMW Motorrad จะมเีสยีง
สญัญาณเตอืนดงัขึน้เมือ่มคีาํเตอืน
หากมขีอความเตอืนหลายขอ
ความ จาํนวนขอความจะปรากฏ
ขึน้ดานลางสามเหลีย่มเตอืน
เมือ่สมัผสัสามเหลีย่มเตอืน
รายการขอความพรอมขอความ
เตอืนทัง้หมดจะเปดออก
หากเลอืกขอความหนึง่ขอความ
จะแสดงขอมลูเพิม่เตมิ

อาจไมมขีอมลูโดยราย
ละเอยีดสาํหรบัการคาํเตอืน

ทัง้หมด
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ฟงกชัน่พเิศษ
เนือ่งจากมกีารตดิตัง้
BMW Motorrad Navigator มา
พรอมกบัตวัรถ รายละเอยีด
บางอยางจงึอาจคลาดเคลือ่นไป
จากทีอ่ธบิายไวในคูมอืการใชงาน
ของ Navigator

ระบบเตอืนนํา้มนัเชือ้เพลงิสาํรอง
ไมสามารถตัง้คาตวัแสดงระดบั
นํา้มนัเชือ้เพลงิไดเนือ่งจากมกีาร
สงการแจงเตอืนนํา้มนัเชือ้เพลงิ
สาํรองจากรถไปยงั Navigator
หากขอความแจงเตอืนปรากฏ
ขึน้ ทานสามารถกดทีข่อความ
แจงเตอืนเพือ่เรยีกดสูถานบีรกิาร
นํา้มนัทีใ่กลทีส่ดุได

การตัง้คาความปลอดภยั
สามารถปองกนั BMW Motorrad
Navigator V และ BMW Motorrad
Navigator VI ดวยรหสั PIN สีห่ลกั
เพือ่ปองกนัไมใหมกีารเขาใชงาน
โดยไมไดรบัอนญุาต (Garmin
Lock) หากเปดใชงานฟงกชัน่นี้
โดยทีม่อีปุกรณนาํทางตดิตัง้อยูใน
รถมอเตอรไซคและสวติชกญุแจ
เปดอยู ระบบจะถามทานวาตอง
การเพิม่รถมอเตอรไซคคนันีล้งใน
รายการรถมอเตอรไซคทีม่กีาร
ปองกนัหรอืไม หากทานยนืยนัคาํ
ตอบดวย "ใช" Navigator จะบนัทกึ
หมายเลขตวัถงัรถมอเตอรไซคคนั
ดงักลาว
ระบบสามารถบนัทกึหมายเลข
ประจาํรถไดสงูสดุหาชดุหมายเลข

หาก Navigator เริม่การทาํงาน
หลงัจากนัน้ผานการเปดสวติช
กญุแจในรถมอเตอรไซคคนัใดคนั
หนึง่ การปอนรหสั PIN จะไมจาํ
เปนอกีตอไป
หากถอด Navigator ออกจากรถ
โดยทีอ่ปุกรณเปดใชงานอยู ระบบ
จะสอบถามถงึรหสั PIN เนือ่งดวย
เหตผุลดานความปลอดภยั

ความสวางของหนาจอแสดงผล
หากอปุกรณนาํทางไดรบัการตดิ
ตัง้แลว ความสวางของหนาจอจะ
ถกูกาํหนดโดยรถมอเตอรไซค ดงั
นัน้จงึไมจาํเปนตองกาํหนดคาดวย
ตนเอง
การตัง้คาแบบอตัโนมตัสิามารถ
ปดใชงานไดตามตองการ
ใน Navigator ในการตัง้คา
จอแสดงผล
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ผลติภณัฑบาํรงุรกัษา

BMW Motorrad ของแนะนาํให
ผลติภณัฑทาํความสะอาดบาํรงุ
รกัษา ซึง่จดัจาํหนาย ณ ศนูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad BMW Care
Products ไดรบัการทดสอบในหอง
ปฏบิตักิารและทดสอบภาคสนาม
แลว เราใชสวนผสมในการดแูล
รกัษาทีม่คีณุภาพดทีีส่ดุเพือ่รกัษา
คณุคาใหกบัรถมอเตอรไซคของ
ทาน

ขอควรระวงั

การใชทาํความสะอาดและ
ผลติภณัฑบาํรงุรกัษาทีไ่ม
เหมาะสม
ความชาํรดุเสยีหายของอปุกรณ
ทัง้หมดในรถจกัรยานยนต

ไมควรใชสารละลาย เชน ไน
โตรทนิเนอร นํา้ยาทาํความ
สะอาดเครือ่งเยน็ นํา้มนั
เชือ้เพลงิ ฯลฯ หรอืสารทาํ
ความสะอาดทีม่สีวนผสมของ
แอลกอฮอล

ขอควรระวงั

การใชสารทาํความสะอาดทีม่คีา
ความเปนกรดหรอืดางสงู
ความชาํรดุเสยีหายของอปุกรณ
ทัง้หมดในรถจกัรยานยนต

ตรวจสอบอตัราการเจอื
จางบนบรรจภุณัฑของสารทาํ
ความสะอาด
อยาใชสารทาํความสะอาดทีม่ี
คาความเปนกรดหรอืดางสงู

การลางรถจกัรยานยนต

BMW Motorrad ขอแนะนาํใหเชด็
ลางคราบแมลงและสิง่สกปรกที่
ทาํความสะอาดยากบนอะไหลที่
เคลอืบสกีอนลางรถมอเตอรไซค
โดยใชผลติภณัฑกาํจดัคราบแมลง
ของ BMW
เพือ่ปองกนัไมใหเกดิคราบบน
พืน้ผวิ ควรหลกีเลีย่งการลางรถ
จกัรยานยนตทนัทหีลงัจากทีร่ถ
สมัผสัแสงแดดจา
ทาํความสะอาดสิง่สกปรกบนขา
ตะเกยีบอยางสมํา่เสมอ
โดยเฉพาะอยางยิง่ในชวงฤดู
หนาว ควรหมัน่ลางทาํความ
สะอาดรถจกัรยานยนตบอยๆ
ลางทาํความสะอาดคราบเกลอืที่
โรยบนถนนเพือ่กนัลืน่ในชวงฤดู
หนาวออกจากรถจกัรยานยนต
ทนัทหีลงัการเดนิทาง โดยใชนํา้
เยน็
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หลงัจากขบัขีฝ่าฝนตก เมือ่
ความชืน้ในอากาศสงู หรอื

หลงัจากลางรถมอเตอรไซคอาจ
เกดิหยดนํา้บรเิวณดานในของไฟ
หนาได จงึอาจสงผลใหไฟหนามี
ฝาเกาะชัว่คราว หากมคีวามชืน้
สะสมในไฟหนาเปนระยะเวลา
นาน ใหนาํรถเขารบัการตรวจเชค็
ณ ศนูยบรกิารทีม่ผีูเชีย่วชาญ โดย
เฉพาะอยางยิง่ทีศ่นูยบรกิารอยาง
เปนทางการของ BMW Motorrad

คาํเตอืน

จานเบรกและผาเบรกเปยกชืน้
หลงัลางรถจกัรยานยนต หลงั
การขบัขีบ่นถนนทีม่นีํา้ขงั หรอื
ในขณะฝนตก
ประสทิธภิาพในการเบรกลด
ลง อาจมคีวามเสีย่งในการเกดิ
อบุตัเิหตุ

ควรเบรกลวงหนาเสมอ จน
กระทัง่ผาเบรกและจานเบรก
แหง

ขอควรระวงั

การกดักรอนจะเพิม่มากขึน้เมือ่
ใชนํา้อุน
การเกดิสนมิ

ขจดัเกลอืโดยใชเฉพาะนํา้เยน็
เทานัน้

ขอควรระวงั

ความชาํรดุเสยีหายเนือ่งจาก
แรงดนันํา้ของเครือ่งลางแรงดนั
สงูหรอืเครือ่งฉดีระบบไอนํา้
การเปนสนมิหรอืการลดัวงจร
ความชาํรดุเสยีหายทสีตกิเกอร
ทีซ่ลี ทีร่ะบบเบรกไฮดรอลคิ ที่
ระบบไฟฟา และบรเิวณทีน่ัง่

ใชเครือ่งความกดดนัสงูหรอื
เครือ่งไอนํา้แรงดนัสงูดวย
ความระมดัระวงั

กลองเกบ็สมัภาระและ
Topcase ทาํผลติจากอลมูิ

เนยีมไมมกีารเคลอืบพืน้ผวิ ใน
การรกัษาอปุกรณเหลานีใ้หดดูอียู
เสมอควรดแูลดงันี:้
ลางทาํความสะอาดคราบเกลอื
และคราบการกดักรอนโดยใชนํา้
เยน็ออกจากรถจกัรยานยนตทนัที
หลงัการเดนิทาง
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การทาํความสะอาดชิน้สวนรถ
มอเตอรไซคทีม่โีอกาสเสยีหายได
งาย

พลาสตกิ

ขอควรระวงั

การใชสารทาํความสะอาดทีไ่ม
เหมาะสม
ความชาํรดุเสยีหายของพืน้ผวิ
พลาสตกิ

หามใชแอลกอฮอล สาร
ละลายทีใ่ชหรอืมฤีทธิก์ดักรอน
สาํหรบัชิน้สวนพลาสตกิ
ไมใชฟองนํา้ทีห่ยาบ

แผงครอบตวัรถ
ทาํความสะอาดแผงปดเสาดวย
นํา้และนํา้ยาทาํความสะอาดของ
BMW Motorrad

กระจกกนัลมและเลนสไฟหนาทาํ
จากพลาสตกิ
เชด็คราบแมลงดวยฟองนํา้นุม
และลางออกดวยนํา้

ทาํใหคราบสิง่สกปรกและ
แมลงนิม่ลงโดยการคลมุ

ดวยผาเปยกตรงบรเิวณนัน้

ทาํความสะอาดโดยใชนํา้
สะอาดและฟองนํา้เทานัน้

ไมใชสารทาํความสะอาดทีม่ี
สวนผสมของสารเคมี

จอภาพ TFT
ทาํความสะอาดจอภาพ TFT ดวย
นํา้อุนและนํา้ยาทาํความสะอาด
จากนัน้เชด็ใหแหงดวยผาสะอาด
หรอืกระดาษเชด็มอื เปนตน

โครเมยีม
ทาํความสะอาดชิน้สวนโครเมยีม
อยางระมดัระวงัดวยนํา้ปรมิาณ
มากและนํา้ยาทาํความสะอาดรถ
มอเตอรไซคจากชดุบาํรงุรกัษา
ผลติภณัฑ Care Product ของ
BMW Motorrad โดยเฉพาะอยาง
ยิง่บรเิวณทีไ่ดรบัผลกระทบจาก
คราบเกลอืโรยถนน
ใหทานใชนํา้ยาขดัโลหะของ
BMW Motorrad เพือ่การดแูลเปน
พเิศษเพิม่เตมิ

หมอนํา้
ทาํความสะอาดหมอนํา้อยางสมํา่
เสมอเพือ่ปองกนัไมใหเครือ่งยนต
มคีวามรอนสงูเกนิไป เนือ่งจากมี
การระบายความรอนไมเพยีงพอ
ใชสายยางทีม่แีรงดนันํา้ตํา่ เชน
สายยางสาํหรบัใชงานในสวน

ขอควรระวงั

การหกังอของครบีระบายความ
รอน
ความชาํรดุเสยีหายของครบี
ระบายความรอน

ในการทาํความสะอาดจะตอง
ระวงัไมใหครบีระบายความ
รอนหกังอ
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ยาง
บาํรงุรกัษาอะไหลทีท่าํดวยยาง
โดยใชนํา้หรอืผลติภณัฑดแูลรกัษา
ยางของ BMW

ขอควรระวงั

การใชสเปรยซลิโิคนสาํหรบัการ
ดแูลรกัษาซลียาง
ความชาํรดุเสยีหายของซลียาง

ไมควรใชสเปรยซลิโิคนหรอื
สารทาํความสะอาดทีม่สีวน
ผสมของซลิโิคน

การดแูลรกัษาเคลอืบสี

การลางรถเปนประจาํจะชวย
ปองกนัผลกระทบระยะยาวทีเ่กดิ
จากสารทีส่รางความเสยีหายตอสี
รถ โดยเฉพาะอยางยิง่หากใชงาน
รถคนัดงักลาวในพืน้ทีท่ีม่มีลพษิ
ทางอากาศสงูหรอืมคีราบสกปรก
จากธรรมชาติ เชน ยางไมหรอื
เกสรดอกไม เปนตน
อยางไรกต็าม ผูใชควรขจดัคราบ
สารทีม่ฤีทธิก์ดักรอนอยางรนุแรง
ออกทนัที มฉิะนัน้อาจทาํใหสี
เปลีย่นแปลงไปหรอืสดีางได สาร
ดงักลาวรวมไปถงึนํา้มนัเชือ้เพลงิ
นํา้มนัหลอลืน่ นํา้มนัเบรกทีร่ัว่
ไหล และมลูนก ตรงนีข้อแนะ
นาํใหใชนํา้ยาทาํความสะอาด
ของ BMW Motorrad และจาก
นัน้ใหใชขีผ้ึง้เคลอืบเงารถของ
BMW Motorrad เพือ่การปองกนัสี
หลงัจากลางรถมอเตอรไซคแลว
คราบสกปรกบรเิวณพืน้ผวิสจีะ

สามารถสงัเกตเหน็ไดโดยงาย
ใหทาํความสะอาดบรเิวณดงั
กลาวทนัทโีดยใชผาสะอาดหรอื
สาํลชีบุดวยเบนซนิทีใ่ชในการ
ทาํความสะอาดหรอืเอทานอล
BMW Motorrad ขอแนะนาํให
ขจดัคราบยางมะตอยออกดวย
นํา้ยาขจดัคราบยางมะตอยของ
BMW จากนัน้ใหเคลอืบปองกนัสทีี่
บรเิวณดงักลาว

การดแูลรกัษารถจกัรยานยนต

หากนํา้ไมเกาะตวัและหยดลงมา
จากสทีีเ่คลอืบแลว ทานจาํเปน
ตองเคลอืบปองกนัสรีถ
BMW Motorrad ขอแนะนาํใหใชขี้
ผึง้เคลอืบเงารถหรอืหรอืขีผ้ึง้ทีม่ี
สวนผสมของไข Carnauba หรอืไข
สงัเคราะห เพือ่การดแูลรกัษารถสี
ของ BMW Motorrad

การดบัรถจกัรยานยนตเพือ่การ
เกบ็รกัษา

ใหทาํความสะอาดรถ
จกัรยานยนต

เตมินํา้มนัรถมอเตอรไซคใหเตม็
สารเตมิแตงเชือ้เพลงิจะทาํ
ความสะอาดระบบหวัฉดีเชือ้

เพลงิและบรเิวณหองเครือ่งยนต
สนัดาป ควรใชสารเตมิแตงเชือ้
เพลงิหากเตมินํา้มนัเชือ้เพลงิทีม่ี
คณุภาพตํา่กวาหรอืในกรณขีอง
รถทีม่อีายกุารใชงานมายาวนาน
ทานสามารถตดิตอสอบถามขอมลู
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เพิม่เตมิไดทีศ่นูยบรกิารอยางเปน
ทางการของ BMW Motorrad

การถอดแบตเตอรี่ ( 197)
ใหฉดีพนดวยนํา้มนัหลอลืน่ที่
เหมาะสมกบัมอืคลตัซและมอื
เบรก กบัจดุยดึขาตัง้ขางและขา
ตัง้คู

ปองกนัชองวางและชิน้สวน
อะไหลทีช่บุโครเมยีมดวยจาระบี
ทีป่ราศจากกรด (วาสลนี)

จอดรถจกัรยานยนตในหองที่
แหง โดยไมใหลอทัง้สองรบั
นํา้หนกั (แนะนาํใหใชชดุขาตัง้
ตรงกลางและชดุขาตัง้ดานขาง
ของ BMW Motorrad)

การเริม่ใชงานรถมอเตอรไซค

ถอดทีค่ลมุปองกนัรอยออก
ทาํความสะอาดรถมอเตอรไซค
การตดิตัง้แบตเตอรี่ ( 198)
ตรวจเชค็จดุยดึสกรแูละ
ตาํแหนงของปายทะเบยีน

เพือ่ใหไฟสองปาย
ทะเบยีนทาํงานไดอยางมี

ประสทิธภิาพสงูสดุ หามขนัสกรู
อะแดปเตอรใดๆ เพิม่เตมิ

รายการตรวจสอบ ( 135)
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ความขดัของของการทาํงาน

เครือ่งยนตสตารทไมตดิ
สาเหตุ การแกไข

สัง่งานสวติชดบัเครือ่งยนตฉกุ
เฉนิ

ปรบัตัง้คาสวติชดบัเครือ่งยนตฉกุ
เฉนิใหพรอมปฏบิตักิาร

พบัขาตัง้ดานขางและเขาเกยีร พบัเกบ็ชดุขาตัง้ดานขาง

เขาเกยีรและไมสัง่งานคลตัช เขาเกยีรวางหรอืสัง่งานคลตัช

ถงันํา้มนัเชือ้เพลงิวางเปลา ขัน้ตอนการเตมินํา้มนัเชือ้เพลงิ
( 146)

แบตเตอรีค่ลายประจจุนหมด การชารจแบตเตอรีท่ีร่บัการพวง
ตออยู ( 196)

การปองกนัความรอนสงูเกนิสาํ
หรบัมอเตอรสตารทถกูกระตุน
การทาํงาน สามารถสัง่งาน
มอเตอรสตารทไดภายในระยะ
เวลาทีถ่กูจาํกดัเทานัน้

ปลอยใหมอเตอรสตารทเยน็ลงป
ระมาณ 1 นาที จนกวาจะ
สามารถใชงานไดอกี
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ไมมกีารสรางการเชือ่มตอ Bluetooth
สาเหตุ การแกไข

ขัน้ตอนทีจ่าํเปนสาํหรบัการจบัคู
ไมไดถกูดาํเนนิการ

ใหทานศกึษาขอมลูในคาํแนะ
นาํในการใชงานของระบบการ
ตดิตอสือ่สารทีเ่กีย่วกบัขัน้ตอนที่
จาํเปนสาํหรบัการจบัคู

ระบบการตดิตอสือ่สารจะไมถกู
เชือ่มตอโดยอตัโนมตัิ แมวาจะจบั
คูกนัเปนทีเ่รยีบรอยแลวกต็าม

ปดสวติชระบบการตดิตอสือ่สาร
ของหมวกกนันอ็คและเชือ่มตอ
ใหมหลงัจากผานไปหนึง่ถงึสอง
นาที

ในหมวกกนันอ็คมอีปุกรณบลทูู
ธถกูบนัทกึไวมากมาย

ลบการบนัทกึขอมลูการจบัคูทัง้
หมดในหมวกกนันอ็ค (ดทูีค่าํแนะ
นาํในการใชงานของระบบการ
ตดิตอสือ่สาร)

มยีานพาหนะคนัอืน่ทีม่อีปุกรณที่
สามารถใชบลทูธูไดอยูใกล ๆ

หลกีเลยีงการจบัคูกบัยานพาหนะ
หลาย ๆ คนัในขณะเดยีวกนั

การเชือ่มตอ Bluetooth ขดัของ
สาเหตุ การแกไข

การเชือ่มตอ Bluetooth เขากบั
อปุกรณสดุทายแบบเคลือ่นทีจ่ะ
ถกูยกเลกิ

ปดสวติชโหมดประหยดัพลงังาน

การเชือ่มตอ Bluetooth เขากบั
หมวกกนันอ็คจะถกูยกเลกิ

ปดสวติชระบบการตดิตอสือ่สาร
ของหมวกกนันอ็คและเชือ่มตอ
ใหมหลงัจากผานไปหนึง่ถงึสอง
นาที

ไมสามารถตัง้คาระดบัเสยีงใน
หมวกกนันอ็คได

ปดสวติชระบบการตดิตอสือ่สาร
ของหมวกกนันอ็คและเชือ่มตอ
ใหมหลงัจากผานไปหนึง่ถงึสอง
นาที
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สมดุโทรศพัทไมไดถกูแสดงผลในจอภาพ TFT

สาเหตุ การแกไข

สมดุโทรศพัทยงัไมไดถกูถายโอน
ไปทีย่านพาหนะ

ในขณะทีท่าํการจบัคูอปุกรณ
สดุทายแบบเคลือ่นทีใ่หยนืยนั
การถายโอนของขอมลูโทรศพัท
( 110)

การแนะนาํเสนทางทีเ่ปดใชงานไมไดถกูแสดงผลในจอภาพ TFT
สาเหตุ การแกไข

ระบบนาํทางจาก
BMW Motorrad Connected App
จะไมถกูโอน

บนอปุกรณสดุทายแบบเคลือ่น
ทีซ่ึง่ไดทาํการเชือ่มตอ จะมี
การเรยีกใช BMW Motorrad
Connected App กอนเริม่การเดนิ
ทาง

การแนะนาํเสนทางไมสามารถ
เริม่ตนได

จดัการใหแนใจวามกีารเชือ่มตอ
ขอมลูของอปุกรณสดุทายแบบ
เคลือ่นทีแ่ละตรวจเชค็ขอมลู
แผนทีบ่นอปุกรณสดุทายแบบ
เคลือ่นที่
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จดุยดึสกรู

ลอหนา คา มผีล

เพลาปลอยเรว็ใน
ตะเกยีบหนาเทเลสโคปค
M12 x 20 30 Nm

แผงคอลางทีแ่กนโชค
M8 x 35 ลาํดบัการขนั: ใหขนั

สกรู 6 ครัง้ สาํหรบั การ
เปลีย่น
19 Nm

ชดุกามปู (Calipers) ที่
บรเิวณตะเกยีบกระบอก
โชค
M10 x 65 38 Nm
เซน็เซอรความเรว็ลอ
ตรงบรเิวณตะเกยีบ
M6 x 16
บรรจอุยูภายในแคปซลูที่
มขีนาดเลก็มากหรอืกาว
ลอ็กสกรู อยางแนนตรง
กลาง

8 Nm

ลอหลงั คา มผีล

ลอหลงัทีห่นาแปลนลอ
M10 x 1.25 x 40 ลาํดบัการขนั: ใหขนั

ผานบลอ็กกากบาท
60 Nm

กระจกมองขาง คา มผีล

กระจกมองขาง (แหวน
สกรลูอ็ก) กบัตวัปรบั

M10 x 1.25 เกลยีวซาย 22 Nm
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กระจกมองขาง คา มผีล

อะแดปเตอรทีแ่คลมปยดึ
M10 x 14 25 Nm

คนัเกยีร คา มผีล

แปนเหยยีบทีค่นัเกยีร
M6 x 20
บรรจภุายในแคปซลูทีม่ี
ขนาดเลก็มาก

10 Nm

คนัเบรกเทา คา มผีล

แปนเหยยีบทีค่นัเบรกเทา
M6 x 20
บรรจภุายในแคปซลูทีม่ี
ขนาดเลก็มาก

10 Nm

ทีพ่กัเทา คา มผีล

บารหนบีบลอ็กทีข่อตอที่
พกัเทา
M8 x 25 20 Nm

ทีพ่กัเทาทีบ่ารหนบีบลอ็ก
M6 x 20 / M6 x 12 10 Nm
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แฮนด คา มผีล

แคลมปยดึ (แคลมปยดึ
แฮนดรถ) กบัแผงคอ
M8 x 35 ลาํดบัการขนั: ขนัในทศิ

ทางการขบัดานหนาบน
บลอ็กยดึตดิใหแนน
19 Nm

M8 x 65 ลาํดบัการขนั: ขนัในทศิ
ทางการขบัดานหนาบน
บลอ็กยดึตดิใหแนน

มอีปุกรณปรบั
ยกแฮนด SA

19 Nm
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นํา้มนัเชือ้เพลงิ

นํา้มนัเชือ้เพลงิทีแ่นะนาํใหใช เบนซนีซเูปอรไรสารตะกัว่ (มเีอ
ทานอลตํา่สดุ 15 % สงูสดุ 30 %
E27)
95 ROZ/RON
90 AKI

คณุภาพของนํา้มนัเชือ้เพลงิทาง
เลอืก

ไรสารตะกัว่แบบธรรมดา (มขีอ
จาํกดัเกีย่วกบัการใชพลงังาน
และความสิน้เปลอืงนํา้มนัเชือ้
เพลงิ) (เอทานอล E20/E22/E27
ตํา่สดุ 15 % สงูสดุ 30 %)
91 ROZ/RON
87 AKI

ปรมิาณนํา้มนัเชือ้เพลงิทีส่ามารถ
ใชได

ประมาณ 30 l

ปรมิาณนํา้มนัเชือ้เพลงิสาํรอง ประมาณ 4 l

ความสิน้เปลอืงนํา้มนัเชือ้เพลงิ 4.8 ลติร/100 กโิลเมตร ตาม
มาตรฐาน WMTC

การปลอยมลพษิของ CO2 110 ก. / กม. ตามมาตรฐาน
WMTC

มาตรฐานการปลอยไอเสยี EU5
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นํา้มนัเครือ่ง

ปรมิาณความจขุองนํา้มนัเครือ่ง
ยนต

สงูสดุ 4 l ซึง่มกีารเปลีย่นเครือ่ง
กรองใหม

ขอกาํหนด SAE 5W-40 API SL /
JASO MA2 ไมอนญุาตใหใช
สารเตมิแตง (เชน สารทีม่สีวน
ผสมของโมลบิดนีมั) เนือ่งจาก
มฤีทธิก์ดักรอนสารเคลอืบชิน้
สวนเครือ่งยนต BMW Motorrad
ขอแนะนาํใหใชนํา้มนั
BMW Motorrad ADVANTEC
Ultimate

ปรมิาณการเตมินํา้มนัเครือ่งที่
เพิม่ขึน้

สงูสดุ 0.8 l ความแตกตาง
ระหวาง MIN และ MAX

BMW recommends

เครือ่งยนต

หมายเลขเครือ่งยนต หองเพลาขอเหวีย่งดานขวาลาง
ภายใตมอเตอรสตารท

ชนดิของเครือ่งยนต A74B12M

ประเภทของเครือ่งยนต อากาศ / การหลอเยน็ดวยของ
เหลวเครือ่งยนตบอ็กเซอรแบบ
สองสองจงัหวะและสีจ่งัหวะที่
อยูเหนอืสองอยาง เพลาลกูเบีย้ว
เพลาถวงดลุ ดวยการทาํงานของ
เฟองหนาและตวัแปรการควบคมุ
แกนลกูเบีย้วไอดี BMW ShiftCam

ความจขุองกระบอกสบู 1254 cm3

ชองกระบอกสบู 102.5 mm

ความจขุองลกูสบู 76 mm

อตัราการบบีอดั 12.5:1
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อตัรากาํลงั 100 kW ทีค่วามเรว็รอบเครือ่ง
ยนต: 7750 min-1

แรงบดิ 143 Nm ทีค่วามเรว็รอบเครือ่ง
ยนต: 6250 min-1

ความเรว็รอบสงูสดุ สงูสดุ 9000 min-1

ความเรว็รอบเดนิเบา 1050 min-1 เครือ่งยนต ณ
อณุหภมูกิารทาํงาน

คลตัช

ประเภทของคลตัช คลตัชเปยกแบบหลายแผน
ปองกนัการกระโดด

ชดุเกยีร

ประเภทของเกยีร ชดุเกยีรระบบ 6 เกยีรแบบคลตัช
ฟนทีม่รีสูลกัรปูกนหอย

อตัราทดเกยีร 1.000 (60:60 ฟนเฟอง) อตัราทด
เกยีรไพรมารี่
1.650 (33:20 ฟนเฟอง) อตัราทด
กระปกุเกยีรขาเขา
2.438 (39:16 ฟนเฟอง) เกยีร 1
1.714 (36:21 ฟนเฟอง) เกยีร 2
1.296 (35:27 ฟนเฟอง) เกยีร 3
1.059 (36:34 ฟนเฟอง) เกยีร 4
0.943 (33:35 ฟนเฟอง) เกยีร 5
0.848 (28:33 ฟนเฟอง) เกยีร 6
1.061 (35:33 ฟนเฟอง) อตัราทด
กระปกุเกยีรขาออก
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ระบบขบัเคลือ่นลอหลงั

ประเภทของระบบขบัเคลือ่นลอ
หลงั

เพลาขบัพรอมเฟองดอกจอก

อตัราทดเฟองของระบบขบั
เคลือ่นลอหลงั

2.91 (32/11 ฟนเฟอง)

นํา้มนัเฟองขบัขัน้สดุทาย SAE 70W-80 สงูกวา 5 °C และ
ตํา่กวา 5 °C

โครงรถ

ประเภทของโครงรถ โครงทอเหลก็พรอมชดุอปุกรณ
โครงทายทอเหลก็

ตาํแหนงของแผนปายระบุ
ประเภท

เฟรมดานหนาซายทีห่วัแกนบงัคบั
เลีย้ว

ตาํแหนงของหมายเลขตวัถงัรถ
จกัรยานยนต

เฟรมดานหนาขวาดานลางหวั
แกนบงัคบัเลีย้ว

แชสซี

ลอหนา
ลกัษณะการออกแบบระบบกนั
สะเทอืนลอหนา

BMW-Telelever สะพานขาโชค
ดานบน เชือ่มแบบเอยีง แขน
เทรลลิง่ในเครือ่งยนตและกาน
โชคอพั อยูกลางสปรงิสตรทั รอง
บนแขนเทรลลิง่และโครงขอบ

ประเภทของสปรงิลอหนา สปรงิสตรทัหลกัพรอมคอยล
สปรงิ

ทีม่รีะบบ Dynamic ESA SA สปรงิสตรทัหลกัพรอมคอยล
สปรงิ และถงัพกันํา้หลอเยน็ และ
ความหนดืของโชคไฟฟาแบบปรบั
แรงดงึแรงกดได

ระยะเคลือ่นทีส่ปรงิดานหนา 210 mm ทีล่อ
ทีม่กีารโหลดตํา่ SA 158 mm ทีล่อ
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ลอหลงั
ลกัษณะการออกแบบระบบกนั
สะเทอืนลอหลงั

สวงิแขนเดีย่วแบบอลมูเินยีม
หลอพรอมกบั BMW Motorrad
Paralever

ลกัษณะการออกแบบระบบกนั
สะเทอืนลอหลงั

สปรงิสตรทัหลกัพรอมคอยล
สปรงิ ความหนดืของโชคดงึและ
สปรงิ Preload แบบปรบัได

ทีม่รีะบบ Dynamic ESA SA สปรงิสตรทัหลกัพรอมคอยล
สปรงิ และถงัพกันํา้หลอเยน็ และ
ความหนดืของโชกไฟฟาแบบปรบั
แรงดงึแรงกดได สปรงิ Preload
ไฟฟาแบบปรบัได

ระยะเคลือ่นทีส่ปรงิทีล่อหลงั 220 mm ทีล่อ
ทีม่กีารโหลดตํา่ SA 170 mm ทีล่อ

การเบรก

ลอหนา
ประเภทของสปรงิทีล่อหนา ดสิกเบรกไฮดรอลกิคูทีม่กีามปู

แนวรศัมี 4 ลกูสบูและดสิกเบรก
ลอยตวั

วสัดผุาเบรคดานหนา โลหะทีเ่ผาผนกึ
ความหนาของดสิกเบรกดานหนา 4.5 mm สภาพใหม

ตํา่สดุ 4.0 mm ขดีจาํกดัการ
สกึหรอ

ระยะหลวมของตวัควบคมุเบรก
(เบรกทีล่อหนา)

1.6...2.1 mm ทีบ่รเิวณลกูสบู
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ลอหลงั
ประเภทของเบรกทีล่อหนา ดสิกเบรกไฮดรอลกิทีม่กีามปลูอย

ตวั 2 ลกูสบูและดสิกเบรกตายตวั

วสัดผุาเบรคดานหลงั โลหะซนิเตอร

ความหนาของดสิกเบรกดานหลงั 5.0 mm สภาพใหม
ตํา่สดุ 4.5 mm ขดีจาํกดัการ
สกึหรอ

ระยะหางในการงดัของคนัเบรก
เทา

1...1.5 mm ระหวางเฟรมและคนั
เบรกเทา

ลอและยาง

การเลอืกใชยางทีแ่นะนาํ ทานสามารถดรูายละเอยีดโดย
รวมเกีย่วกบัยางรถทีผ่านการ
รบัรองในปจจบุนัไดทีศ่นูย
บรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad หรอืทีเ่วบ็ไซต
bmw-motorrad.com

ประเภทความเรว็ของยางลอหนา
/ หลงั

V อยางนอยทีส่ดุตองจาํเปน:
240 km/h

ลอหนา
ประเภทของลอหนา ลอซีไ่ขว
ขนาดของกระทะลอหนา 3.0"x19"
ขนาดของยางดานหนา 120/70 - R19

ดชันบีงชีน้ํา้หนกับรรทกุของยาง
ลอหนา

ขัน้ตํา่ 60

โหลดลอหนาทีอ่นญุาต สงูสดุ 190 kg

ความไมสมดลุของลอหนาที่
อนญุาต

สงูสดุ 5 กรมั

https://www.bmw-motorrad.com
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ลอหลงั
ประเภทของลอหลงั ลอซีไ่ขว
ขนาดของกระทะลอหลงั 4.50"x17"
ขนาดของยางดานหลงั 170/60 - R17

ดชันบีงชีน้ํา้หนกับรรทกุของยาง
ลอหลงั

ขัน้ตํา่ 72

โหลดลอหลงัทีอ่นญุาต สงูสดุ 320 kg

ความไมสมดลุของลอหลงัที่
อนญุาต

สงูสดุ 45 กรมั

แรงดนัลมยาง
ความดนัลมยางลอดานหนา 2.5 bar เมือ่ยางรถเยน็อยู; ทีน่ัง่

เดีย่วและทีน่ัง่ซอนทาย
ความดนัลมยางลอดานหลงั 2.9 bar เมือ่ยางรถเยน็อยู; ทีน่ัง่

เดีย่วและทีน่ัง่ซอนทาย

ระบบไฟฟา

กระแสไฟฟาทีไ่หลผานชองตอ
อปุกรณไฟฟา

สงูสดุ 5 A จาํนวนชองตออปุกรณ
ไฟฟาทัง้หมด

ทีย่ดึฟวส 1 10 A ชองเสยีบ 1: แผงหนาปด
ระบบสญัญาณกนัขโมย (DWA)
สวติชจดุระเบดิ ปลัก๊ไฟ OBD
คอยลสาํหรบัรเีลยตดัการทาํงาน
7.5 A ชองเสยีบ 2: ชดุสวติชดาน
ซาย ระบบตรวจสอบความดนัลม
ยาง (RDC) กลองเซน็เซอร ระบบ
ทาํความรอนทีน่ัง่

ทีย่ดึฟวส 50 A ฟวส 1: เรค็กเูลเตอรปรบั
แรงดนัไฟฟา
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แบตเตอรี่
ประเภทของแบตเตอรี่ แบตเตอรี่ AGM (แผนใยแกว

ดดูซบัสาร) ไมจาํเปนตองบาํรงุ
รกัษา

มMี Lightweight แบตเตอรี่ SA แบตเตอรีล่เิธยีม-ไอออน
แรงดนัแบตเตอรี่ 12 V

มMี Lightweight แบตเตอรี่ SA 12 V

ความจแุบตเตอรี่ 14 Ah

มMี Lightweight แบตเตอรี่ SA 10 Ah
หวัเทยีน
ผูผลติหวัเทยีนและรุนของหวั
เทยีน

NGK LMAR8AI-10

หลอดไฟ
หลอดไฟสาํหรบัไฟสงู ไฟ LED

หลอดไฟสาํหรบัไฟตํา่ ไฟ LED
หลอดไฟสาํหรบัไฟจอด ไฟ LED
หลอดไฟสาํหรบัไฟทายและไฟ
เบรก

ไฟ LED

หลอดไฟสาํหรบัไฟเลีย้ว ไฟ LED

ระบบสญัญาณกนัขโมย

เวลาเริม่ทาํงานขณะสตารท
เครือ่งยนต

ประมาณ 30 วนิาที

ระยะเวลาของสญัญาณเตอืน ประมาณ 26 วนิาที

ประเภทแบตเตอรี่ CR 123 A
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ขนาด

ความยาวของรถจกัรยานยนต 2270 mm เหนอืตวัปองกนัการก
ระเดน็

ความสงูของรถจกัรยานยนต 1460...1520 mm เหนอืบงัลม
ขณะมนีํา้หนกับรรทกุเปลาตาม
มาตรฐาน DIN

มรีปูแบบ Rallye SA

ทีม่กีารโหลดตํา่ SA
1410...1470 mm เหนอืบงัลม
ขณะมนีํา้หนกับรรทกุเปลาตาม
มาตรฐาน DIN

ทีม่กีารโหลดตํา่ SA 1420...1480 mm เหนอืบงัลม
ขณะมนีํา้หนกับรรทกุเปลาตาม
มาตรฐาน DIN

มรีปูแบบ Rallye SA

หรอื
มรีุนพเิศษ SA

1450...1510 mm เหนอืบงัลม
ขณะมนีํา้หนกับรรทกุเปลาตาม
มาตรฐาน DIN

ความกวางของรถจกัรยานยนต 952 mm ทีม่กีระจกมองขาง
980 mm มถีงุมอืปองกนั

ความสงูของเบาะนัง่สาํหรบัผูขบั
ขี่

890...910 mm ไมมคีนขบั ขณะ
มนีํา้หนกับรรทกุเปลาตาม
มาตรฐาน DIN

ทีม่กีารโหลดตํา่ SA

ทีม่กีารอุนทีน่ัง่ SA
805...825 mm ไมมคีนขบั ขณะ
มนีํา้หนกับรรทกุเปลาตาม
มาตรฐาน DIN

ทีม่กีารโหลดตํา่ SA

มแีพค็เกจเบาะนัง่ซอนทายทรง
เตีย้ SA

820...840 mm ไมมคีนขบั ขณะ
มนีํา้หนกับรรทกุเปลาตาม
มาตรฐาน DIN

ทีม่กีารโหลดตํา่ SA

มแีพค็เกจเบาะนัง่ซอนทายทรง
เตีย้ SA

ทีม่กีารอุนทีน่ัง่ SA

830...850 mm ไมมคีนขบั ขณะ
มนีํา้หนกับรรทกุเปลาตาม
มาตรฐาน DIN

ทีม่กีารโหลดตํา่ SA 840...860 mm ไมมคีนขบั ขณะ
มนีํา้หนกับรรทกุเปลาตาม
มาตรฐาน DIN
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ทีม่กีารโหลดตํา่ SA

ทีม่ทีีน่ัง่แรลลีแ่บบตํา่ SA
840 mm ไมมคีนขบั ขณะ
มนีํา้หนกับรรทกุเปลาตาม
มาตรฐาน DIN

ทีม่ทีีน่ัง่แรลลีแ่บบตํา่ SA 880 mm ไมมคีนขบั ขณะ
มนีํา้หนกับรรทกุเปลาตาม
มาตรฐาน DIN

ความยาวของอานเบาะนัง่
สาํหรบัผูขบัขี่

1950...1990 mm ไมมคีนขบั
ขณะมนีํา้หนกับรรทกุเปลาตาม
มาตรฐาน DIN

ทีม่กีารโหลดตํา่ SA

มแีพค็เกจเบาะนัง่ซอนทายทรง
เตีย้ SA

1810...1850 mm ไมมคีนขบั
ขณะมนีํา้หนกับรรทกุเปลาตาม
มาตรฐาน DIN

ทีม่กีารโหลดตํา่ SA

มแีพค็เกจเบาะนัง่ซอนทายทรง
เตีย้ SA

ทีม่กีารอุนทีน่ัง่ SA

1830...1870 mm ไมมคีนขบั
ขณะมนีํา้หนกับรรทกุเปลาตาม
มาตรฐาน DIN

ทีม่กีารโหลดตํา่ SA

ทีม่กีารอุนทีน่ัง่ SA
1840...1860 mm ไมมคีนขบั
ขณะมนีํา้หนกับรรทกุเปลาตาม
มาตรฐาน DIN

ทีม่กีารโหลดตํา่ SA 1850...1890 mm ไมมคีนขบั
ขณะมนีํา้หนกับรรทกุเปลาตาม
มาตรฐาน DIN

ทีม่กีารโหลดตํา่ SA

ทีม่ทีีน่ัง่แรลลีแ่บบตํา่ SA
1880 mm ไมมคีนขบั ขณะ
มนีํา้หนกับรรทกุเปลาตาม
มาตรฐาน DIN

ทีม่ทีีน่ัง่แรลลีแ่บบตํา่ SA 1920 mm ไมมคีนขบั ขณะ
มนีํา้หนกับรรทกุเปลาตาม
มาตรฐาน DIN
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นํา้หนกั

นํา้หนกัเฉพาะตวัรถ 268 kg ขณะทีม่นีํา้หนกัเปลาตาม
มาตรฐาน DIN มปีรมิาณนํา้มนั
เตมิถงัพรอมสาํหรบัการขบัขี่
90 % ไมมอีปุกรณเสรมิ

เกณฑนํา้หนกัรวมทีก่าํหนด 485 kg

โหลดเสรมิสงูสดุ 217 kg

สมรรถนะในการขบัขี่

ความเรว็สงูสดุ >200 km/h

ทีม่กีลองสมัภาระอะลมูเินยีม SZ 180 km/h

ทีม่ี Topcase แบบลมูเินยีม SZ 180 km/h
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บรกิารของ BMW MOTORRAD

เครอืขายตวัแทนจาํหนาย
BMW Motorrad ซึง่ครอบคลมุ
กวา 100 ประเทศทัว่โลกพรอม
ใหคาํปรกึษาและดแูลรถมอเตอร
ไซคของทาน ศนูยบรกิารอยาง
เปนทางการของ BMW Motorrad
พรอมใหขอมลูทางเทคนคิและ
ความรูทางเทคนคิเพือ่ชวยให
สามารถดาํเนนิการบาํรงุรกัษา
และซอมรถ BMW ของทานได
อยางมปีระสทิธภิาพ
ทานสามารถคนหาศนูย
บรกิารอยางเปนทางการ
ของ BMW Motorrad ทีใ่กล
ทีส่ดุไดทีเ่วบ็ไซตของเรา:
bmw-motorrad.com

คาํเตอืน

การบาํรงุรกัษาและ REP ที่
ดาํเนนิการอยางไมถกูตอง
มคีวามเสีย่งในการเกดิอบุตัเิหตุ
เนือ่งจากการชาํรดุเสยีหาย

BMW Motorrad แนะนาํ
ใหดาํเนนิการงานทีเ่หมาะ
สมกบัรถจกัรยานยนตใน
ศนูยซอม แลวดทีีส่ดุจาก
BMW Motorrad พารทเนอร

เพือ่ใหมัน่ใจไดวารถมอเตอรไซค
BMW ของทานอยูในสภาพทีด่ทีี่
สดุ BMW Motorrad ขอแนะนาํให
นาํรถมอเตอรไซคของทานเขารบั
การบาํรงุรกัษาตามกาํหนดอยาง
เครงครดั

ทานสามารถตรวจสอบความถกู
ตองของการบาํรงุรกัษาและการ
ซอมทัง้หมดทีไ่ดรบัการดาํเนนิ
การแลวไดจากหวัขอ "บรกิาร"
ในคูมอืฉบบันี้ หลงัสิน้สดุระยะ
เวลาการรบัประกนั ทานจะไดรบั
สทิธิค์ุมครองตามนโยบายการ
บรกิารตอเมือ่มหีลกัฐานยนืยนัวา
รถมอเตอรไซคของทานไดรบัการ
บาํรงุรกัษาอยางสมํา่เสมอ

ทานสามารถขอรบัขอมลูเกีย่วกบั
บรกิารจาก BMW Motorrad ไดที่
ศนูยบรกิารอยางเปนทางการของ
BMW Motorrad

ประวตักิารบรกิารของ
BMW MOTORRAD

การบนัทกึ
งานซอมบาํรงุทีด่าํเนนิการจะถกู
บนัทกึไวในหลกัฐานการบาํรงุ
รกัษา การบนัทกึตาง ๆ คอืเหมอืน
หนงัสอืคูมอืการเขารบับรกิารของ
การพสิจูนทีเ่กีย่วกบัการบาํรงุ
รกัษาอยางประจาํและสมํา่เสมอ
หากมกีารบนัทกึรายการลง
ในประวตักิารบรกิารแบบ
อเิลก็ทรอนกิสของรถ ขอมลูที่
เกีย่วของกบัการบรกิารจะไดรบั
การจดัเกบ็ไวในระบบ IT สวน
กลางของ BMW AG Munich
ขอมลูทีบ่นัทกึในสมดุบรกิาร
อเิลก็ทรอนกิสจะสามารถดไูดโดย
เจาของรถคนใหมหลงัจากเปลีย่น
เจาของรถแลว ตวัแทนจาํหนาย
ของ BMW Motorrad หรอื ศนูย

https://www.bmw-motorrad.com
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บรกิารทีเ่ชีย่วชาญสามารถดู
ขอมลูทีบ่นัทกึไดในสมดุบรกิาร
อเิลก็ทรอนกิส

การคดัคาน
เจาของรถสามารถทาํการ
คดัคานทีต่วัแทนจาํหนายของ
BMW Motorrad หรอื ศนูยบรกิาร
ทีเ่ชีย่วชาญของการบนัทกึในสมดุ
บรกิารอเิลก็ทรอนกิสทีเ่กบ็ขอมลู
ทีเ่กีย่วของของขอมลูในยาน
พาหนะและของการรบัสงขอมลู
ทีผู่ผลติรถยนตทีเ่กีย่วของในขณะ
ทีเ่ปนเจาของรถยนต จากนัน้
จะไมมกีารบนัทกึในสมดุบรกิาร
อเิลก็ทรอนกิสของยานพาหนะ

บรกิารเคลือ่นทีต่างๆของ
BMW MOTORRAD

สาํหรบัรถจกัรยานยนต BMW คนั
ใหม ทานจะไดรบับรกิารเคลือ่น
ทีข่อง BMW Motorrad ในกรณี
ทีเ่กดิความเสยีหาย เรายนิดใีห
บรกิารตางๆ (เชน บรกิารใหความ
ชวยเหลอืฉกุเฉนิบนทองถนน
บรกิารซอมแซม และบรกิารสง
คนืรถจกัรยานยนตใหแกทาน)
ทานสามารถตดิตอสอบถามขอมลู
เพิม่เตมิเกีย่วกบับรกิารเคลือ่นที่
ได ณ ศนูยบรกิารรถจกัรยานยนต
บเีอม็ดบัเบลิยอูยางเปนทางการ
ของทาน

งานซอมบาํรงุ

การตรวจเชค็กอนสงมอบ BMW
ศนูยบรกิารรถจกัรยานยนตบเีอม็
ดบัเบลิยจูะดาํเนนิการตรวจเชค็
กอนสงรถจกัรยานยนตถงึมอืทาน

การตรวจเชค็หลงัระยะรนัอนิของ
BMW
ควรนาํรถจกัรยานยนตเขารบั
การตรวจเชค็ทีศ่นูยบรกิาร BMW
หลงัจากขบัขีเ่ปนระยะทาง 500
กโิลเมตรและ 1200 กโิลเมตรแรก

บรกิารจาก BMW MOTORRAD

บรกิารของ BMW Motorrad จะ
ดาํเนนิการปละหนึง่ครัง้ โดยขอบ
เขตการบรกิารอาจแตกตางกนั
ไปตามอายขุองรถและระยะทาง
ทีข่บัขี่ ศนูยบรกิารอยางเปนทาง
การ BMW Motorrad ของทานจะ
ยนืยนัการใหบรกิารออกไปและลง
รายการนดัหมายวนัทีส่าํหรบัการ
บรกิารครัง้ตอไป
ผูขบัขีท่ีม่รีะยะเดนิทางสะสม
ตลอดปสงูอาจจาํเปนตองนาํรถ
เขารบับรกิารกอนการนดัหมาย
ทีก่าํหนดไว ในกรณนีีจ้ะมกีาร
บนัทกึระยะเดนิทางสงูสดุทีเ่กีย่ว
ของลงในการยนืยนับรกิารเพิม่
เตมิ หากระยะเดนิทางถงึคาทีร่ะบุ
ไวกอนถงึวนัครบกาํหนดเขารบั
บรกิารครัง้ถดัไป ทานจาํเปนตอง
นาํรถมาเขารบับรกิารกอนเวลาที่
กาํหนด
หนาจอบรกิารในจอภาพ TFT
จะแจงเตอืนทานประมาณ 1
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เดอืนหรอื 1000 กโิลเมตรลวง
หนา กอนจะถงึการนดัหมายการ
บรกิารทีใ่กลจะถงึ

ทานสามารถศกึษาขอมลูเพิม่เตมิ
เกีย่วกบัหวัขอการบรกิารไดที:่
bmw-motorrad.com/service

ทานสามารถดขูอบเขตการบรกิาร
ทีจ่าํเปนสาํหรบัรถมอเตอรไซคได
ในตารางการบาํรงุรกัษาตอไปนี:้

https://www.bmw-motorrad.com/service
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ตารางการบาํรงุรกัษา

1 การตรวจเชค็สภาพชวงรนั
อนิ (รวมถงึการเปลีย่นถาย
นํา้มนั) โดย BMW

2 ขอบเขตการบรกิาร
มาตรฐานจาก
BMW Motorrad

3 การเปลีย่นนํา้มนัในเครือ่ง
ยนตดวยตวักรอง

4 การเปลีย่นถายนํา้มนัที่
เฟองดอกจอกดานหลงั

5 การตรวจเชค็ระยะหาง
วาลว

6 การเปลีย่นหวัเทยีนทัง้หมด
7 การเปลีย่นชดุไสกรอง

อากาศ
8 การตรวจเชค็หรอืเปลีย่นชดุ

ไสกรองอากาศ

9 การเปลีย่นถายนํา้มนัเบรก
ในระบบทัง้หมด

a ทกุปหรอืทกุ 10000 กม.
(โดยยดึตามเงือ่นไขทีเ่กดิขึน้
กอน)

b ทกุ 2 ปหรอืทกุ 20000 กม.
(โดยยดึตามเงือ่นไขทีเ่กดิขึน้
กอน)

c ทกุปหรอืทกุ 10000 กม.
สาํหรบัการใชงานแบบอ
อฟโรด (โดยยดึตามเงือ่นไข
ทีเ่กดิขึน้กอน)

d หลงัใชงานครบหนึง่ป
สาํหรบัการเปลีย่นถายครัง้
แรก จากนัน้ทกุสองป
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การยนืยนัการบาํรงุรกัษา

ขอบเขตการบรกิารมาตรฐานจาก BMW Motorrad
ในสวนตอไปนีจ้ะระบกุารดาํเนนิการตามขอบเขตการบรกิารมาตรฐาน
จาก BMW Motorrad ความเปนจรงิสาํหรบัขอบเขตของงานซอมบาํรงุ
รถจกัรยานยนตของทานทีเ่กีย่วของอาจจะแตกตางกนัได

การทดสอบรถมอเตอรไซคดวยระบบการวเิคราะหของ
BMW Motorrad
การตรวจเชค็ระบบคลตัชแบบไฮดรอลกิดวยสายตา
การตรวจเชค็ทอเบรก ทอออนเบรก และจดุตอดวยสายตา
การตรวจเชค็การสกึหรอของผาเบรกและจานเบรกดานหนา
การตรวจเชค็ระดบันํา้มนัเบรกของเบรกลอหนา
การตรวจเชค็การสกึหรอของผาเบรกและจานเบรกดานหลงั
การตรวจเชค็ระดบันํา้มนัเบรกของเบรกลอหลงั
การตรวจเชค็แบริง่แกนบงัคบัเลีย้ว
การตรวจสอบระดบันํา้หลอเยน็
ตรวจเชค็ชดุขาตัง้ดานขางถงึความงายของการเคลือ่นไหว
ตรวจเชค็วาขาตัง้หลกัสามารถใชงานไดอยางสะดวก
การตรวจเชค็ความดนัลมยางและความลกึของดอกยาง
ตรวจเชค็ความตงึของแรงตงึ หากจาํเปนขนัใหแนนขึน้
การตรวจเชค็ไฟสองสวางและระบบสงสญัญาณ
การทดสอบการทาํงานไมใหเครือ่งยนตสตารท
การตรวจเชค็สภาพขัน้สดุทายและการตรวจเชค็ความปลอดภยัใน
การขบัขีบ่นทองถนน
การตัง้คาวนัทีเ่ขารบับรกิารและระยะทางทีเ่หลอืดวยระบบการ
วเิคราะหของ BMW Motorrad
การตรวจเชค็สถานะการชารจของแบตเตอรี่
การยนืยนับรกิารของ BMW Motorrad ในเอกสารอางองิออนบอรด
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การตรวจเชค็กอนสงมอบจาก
BMW
ดาํเนนิการแลว

เมือ่

ตราประทบั ลายเซน็

การตรวจเชค็หลงัระยะรนัอนิ
ของ BMW
ดาํเนนิการแลว

เมือ่
ทีก่โิลเมตร

บรกิารครัง้ถดัไป
อยางชาทีส่ดุ
เมือ่
หรอื ถาถงึกอน
ทีก่โิลเมตร

ตราประทบั ลายเซน็
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บรกิารจาก
BMW Motorrad
ดาํเนนิการแลว

เมือ่
ทีก่โิลเมตร

บรกิารครัง้ถดัไป
อยางชาทีส่ดุ
เมือ่
หรอื ถาถงึกอน
ทีก่โิลเมตร

งานทีไ่ดดาํเนนิการ
ใช ไมมี

บรกิารจาก BMW Motorrad

การเปลีย่นนํา้มนัในเครือ่งยนตพรอมกบั ตวั
กรอง
การเปลีย่นนํา้มนัในเกยีรมมุดานหลงั
ตรวจเชค็ระยะหางวาลว
เปลีย่นหวัเทยีนทัง้หมด
ตรวจเชค็หรอืเปลีย่นสวนประกอบทีก่รอง
อากาศ (สาํหรบัการซอมบาํรงุ)
การเปลีย่นนํา้มนัในตะเกยีบหนาเทเลสโคปค
เปลีย่นนํา้มนัเบรกในระบบทัง้หมด

หมายเหตุ ตราประทบั ลายเซน็
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บรกิารจาก
BMW Motorrad
ดาํเนนิการแลว

เมือ่
ทีก่โิลเมตร

บรกิารครัง้ถดัไป
อยางชาทีส่ดุ
เมือ่
หรอื ถาถงึกอน
ทีก่โิลเมตร

งานทีไ่ดดาํเนนิการ
ใช ไมมี

บรกิารจาก BMW Motorrad

การเปลีย่นนํา้มนัในเครือ่งยนตพรอมกบั ตวั
กรอง
การเปลีย่นนํา้มนัในเกยีรมมุดานหลงั
ตรวจเชค็ระยะหางวาลว
เปลีย่นหวัเทยีนทัง้หมด
ตรวจเชค็หรอืเปลีย่นสวนประกอบทีก่รอง
อากาศ (สาํหรบัการซอมบาํรงุ)
การเปลีย่นนํา้มนัในตะเกยีบหนาเทเลสโคปค
เปลีย่นนํา้มนัเบรกในระบบทัง้หมด

หมายเหตุ ตราประทบั ลายเซน็
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บรกิารจาก
BMW Motorrad
ดาํเนนิการแลว

เมือ่
ทีก่โิลเมตร

บรกิารครัง้ถดัไป
อยางชาทีส่ดุ
เมือ่
หรอื ถาถงึกอน
ทีก่โิลเมตร

งานทีไ่ดดาํเนนิการ
ใช ไมมี

บรกิารจาก BMW Motorrad

การเปลีย่นนํา้มนัในเครือ่งยนตพรอมกบั ตวั
กรอง
การเปลีย่นนํา้มนัในเกยีรมมุดานหลงั
ตรวจเชค็ระยะหางวาลว
เปลีย่นหวัเทยีนทัง้หมด
ตรวจเชค็หรอืเปลีย่นสวนประกอบทีก่รอง
อากาศ (สาํหรบัการซอมบาํรงุ)
การเปลีย่นนํา้มนัในตะเกยีบหนาเทเลสโคปค
เปลีย่นนํา้มนัเบรกในระบบทัง้หมด

หมายเหตุ ตราประทบั ลายเซน็
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บรกิารจาก
BMW Motorrad
ดาํเนนิการแลว

เมือ่
ทีก่โิลเมตร

บรกิารครัง้ถดัไป
อยางชาทีส่ดุ
เมือ่
หรอื ถาถงึกอน
ทีก่โิลเมตร

งานทีไ่ดดาํเนนิการ
ใช ไมมี

บรกิารจาก BMW Motorrad

การเปลีย่นนํา้มนัในเครือ่งยนตพรอมกบั ตวั
กรอง
การเปลีย่นนํา้มนัในเกยีรมมุดานหลงั
ตรวจเชค็ระยะหางวาลว
เปลีย่นหวัเทยีนทัง้หมด
ตรวจเชค็หรอืเปลีย่นสวนประกอบทีก่รอง
อากาศ (สาํหรบัการซอมบาํรงุ)
การเปลีย่นนํา้มนัในตะเกยีบหนาเทเลสโคปค
เปลีย่นนํา้มนัเบรกในระบบทัง้หมด

หมายเหตุ ตราประทบั ลายเซน็
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บรกิารจาก
BMW Motorrad
ดาํเนนิการแลว

เมือ่
ทีก่โิลเมตร

บรกิารครัง้ถดัไป
อยางชาทีส่ดุ
เมือ่
หรอื ถาถงึกอน
ทีก่โิลเมตร

งานทีไ่ดดาํเนนิการ
ใช ไมมี

บรกิารจาก BMW Motorrad

การเปลีย่นนํา้มนัในเครือ่งยนตพรอมกบั ตวั
กรอง
การเปลีย่นนํา้มนัในเกยีรมมุดานหลงั
ตรวจเชค็ระยะหางวาลว
เปลีย่นหวัเทยีนทัง้หมด
ตรวจเชค็หรอืเปลีย่นสวนประกอบทีก่รอง
อากาศ (สาํหรบัการซอมบาํรงุ)
การเปลีย่นนํา้มนัในตะเกยีบหนาเทเลสโคปค
เปลีย่นนํา้มนัเบรกในระบบทัง้หมด

หมายเหตุ ตราประทบั ลายเซน็
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บรกิารจาก
BMW Motorrad
ดาํเนนิการแลว

เมือ่
ทีก่โิลเมตร

บรกิารครัง้ถดัไป
อยางชาทีส่ดุ
เมือ่
หรอื ถาถงึกอน
ทีก่โิลเมตร

งานทีไ่ดดาํเนนิการ
ใช ไมมี

บรกิารจาก BMW Motorrad

การเปลีย่นนํา้มนัในเครือ่งยนตพรอมกบั ตวั
กรอง
การเปลีย่นนํา้มนัในเกยีรมมุดานหลงั
ตรวจเชค็ระยะหางวาลว
เปลีย่นหวัเทยีนทัง้หมด
ตรวจเชค็หรอืเปลีย่นสวนประกอบทีก่รอง
อากาศ (สาํหรบัการซอมบาํรงุ)
การเปลีย่นนํา้มนัในตะเกยีบหนาเทเลสโคปค
เปลีย่นนํา้มนัเบรกในระบบทัง้หมด

หมายเหตุ ตราประทบั ลายเซน็
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บรกิารจาก
BMW Motorrad
ดาํเนนิการแลว

เมือ่
ทีก่โิลเมตร

บรกิารครัง้ถดัไป
อยางชาทีส่ดุ
เมือ่
หรอื ถาถงึกอน
ทีก่โิลเมตร

งานทีไ่ดดาํเนนิการ
ใช ไมมี

บรกิารจาก BMW Motorrad

การเปลีย่นนํา้มนัในเครือ่งยนตพรอมกบั ตวั
กรอง
การเปลีย่นนํา้มนัในเกยีรมมุดานหลงั
ตรวจเชค็ระยะหางวาลว
เปลีย่นหวัเทยีนทัง้หมด
ตรวจเชค็หรอืเปลีย่นสวนประกอบทีก่รอง
อากาศ (สาํหรบัการซอมบาํรงุ)
การเปลีย่นนํา้มนัในตะเกยีบหนาเทเลสโคปค
เปลีย่นนํา้มนัเบรกในระบบทัง้หมด

หมายเหตุ ตราประทบั ลายเซน็
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บรกิารจาก
BMW Motorrad
ดาํเนนิการแลว

เมือ่
ทีก่โิลเมตร

บรกิารครัง้ถดัไป
อยางชาทีส่ดุ
เมือ่
หรอื ถาถงึกอน
ทีก่โิลเมตร

งานทีไ่ดดาํเนนิการ
ใช ไมมี

บรกิารจาก BMW Motorrad

การเปลีย่นนํา้มนัในเครือ่งยนตพรอมกบั ตวั
กรอง
การเปลีย่นนํา้มนัในเกยีรมมุดานหลงั
ตรวจเชค็ระยะหางวาลว
เปลีย่นหวัเทยีนทัง้หมด
ตรวจเชค็หรอืเปลีย่นสวนประกอบทีก่รอง
อากาศ (สาํหรบัการซอมบาํรงุ)
การเปลีย่นนํา้มนัในตะเกยีบหนาเทเลสโคปค
เปลีย่นนํา้มนัเบรกในระบบทัง้หมด

หมายเหตุ ตราประทบั ลายเซน็
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บรกิารจาก
BMW Motorrad
ดาํเนนิการแลว

เมือ่
ทีก่โิลเมตร

บรกิารครัง้ถดัไป
อยางชาทีส่ดุ
เมือ่
หรอื ถาถงึกอน
ทีก่โิลเมตร

งานทีไ่ดดาํเนนิการ
ใช ไมมี

บรกิารจาก BMW Motorrad

การเปลีย่นนํา้มนัในเครือ่งยนตพรอมกบั ตวั
กรอง
การเปลีย่นนํา้มนัในเกยีรมมุดานหลงั
ตรวจเชค็ระยะหางวาลว
เปลีย่นหวัเทยีนทัง้หมด
ตรวจเชค็หรอืเปลีย่นสวนประกอบทีก่รอง
อากาศ (สาํหรบัการซอมบาํรงุ)
การเปลีย่นนํา้มนัในตะเกยีบหนาเทเลสโคปค
เปลีย่นนํา้มนัเบรกในระบบทัง้หมด

หมายเหตุ ตราประทบั ลายเซน็
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บรกิารจาก
BMW Motorrad
ดาํเนนิการแลว

เมือ่
ทีก่โิลเมตร

บรกิารครัง้ถดัไป
อยางชาทีส่ดุ
เมือ่
หรอื ถาถงึกอน
ทีก่โิลเมตร

งานทีไ่ดดาํเนนิการ
ใช ไมมี

บรกิารจาก BMW Motorrad

การเปลีย่นนํา้มนัในเครือ่งยนตพรอมกบั ตวั
กรอง
การเปลีย่นนํา้มนัในเกยีรมมุดานหลงั
ตรวจเชค็ระยะหางวาลว
เปลีย่นหวัเทยีนทัง้หมด
ตรวจเชค็หรอืเปลีย่นสวนประกอบทีก่รอง
อากาศ (สาํหรบัการซอมบาํรงุ)
การเปลีย่นนํา้มนัในตะเกยีบหนาเทเลสโคปค
เปลีย่นนํา้มนัเบรกในระบบทัง้หมด

หมายเหตุ ตราประทบั ลายเซน็
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การยนืยนับรกิาร

ตารางนีจ้ะชวยแสดงหลกัฐานยนืยนัการบาํรงุรกัษาและการซอม รวม
ถงึการตดิตัง้อปุกรณเสรมิและการปฏบิตังิานพเิศษ

งานทีไ่ดดาํเนนิการ ทีก่โิลเมตร วนัที่
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งานทีไ่ดดาํเนนิการ ทีก่โิลเมตร วนัที่



ใบรบัรองสาํหรบัระบบปองกนัการสตารทเครือ่งยนตแบบ
อเิลก็ทรอนกิส 267
ใบรบัรองสาํหรบั KEYLESS RIDE 270
ใบรบัรองสาํหรบัระบบตรวจสอบความดนัลมยาง 274
ใบรบัรองสาํหรบัแผงหนาปด TFT 275



Declaration of 
Conformity 

Radio equipment electronic 
immobiliser (EWS4) 

For all countries without EU 

Technical information 
Frequency Band: 134 kHz  
(Transponder: TMS37145 / 
Type DST80, TMS3705 
Transponder Base Station IC) 
Output Power: 50 dBµV/m 

Manufacturer and Address 
Manufacturer: 
BECOM Electronics GmbH 
Address: Technikerstraße 1, 
A-7442 Hochstraß

Argentina

H-25246

Australia/New Zealand

R-NZ

Belarus

India

ETA-SD-20200905860

United Arab Emirates

Philippiens

South Africa

Brunei



Indonesia

Dilarang melakukan perubahan
Spesifikasi yang dapat

Menimbulkan gangguan fisik
dan/atau elektromagnetik

terhadap lingkungan sekitarnya

Taiwan

72790/SDPPI/2021
13349

Israel

Paraquay

低功 電波 射性電機管 辦法

第十二條   經型式認證合格之低
功率射頻電 機，非經許可，公
司、商號或使用者均不得擅 自變
更頻率、加大功率或變更原設計
之特性及 功能。第十四條   低功
率射頻電機之使用不 得影響飛航
安全及干擾合法通信；經發現有
干 擾現象時，應立即停用，並改
善至無干擾時方 得繼續使用。 前
項合法通信，指依電信法規定作
業之無線電 通信。

Malaysia

RFCL/47A/0920/S(20-3358)

Singapore

מספר אישור אלחוטי של משרד התקשורת הוא
 51-74908

אסור להחליף את האנטנה המקורית של המכשיר 
ולא

לעשות בו כל שינוי טכני אחר



United States (USA) 
Contains FCC ID:                           
ODE-MREWS5012
FCC § 15.19 Labelling 
requirements
This device complies with part 
15 of the FCC Rules and Industry 
Canada’s licence-exempt RSS 
standard(s). Operation is subject 
to the following two conditions:  
(1) this device may not cause
interference, and
(2) this device must accept any
interference received, including
interference that may cause
undesired operation.
FCC § 15.21 Information to user
Changes or modifications not 
expressly approved by the party 
responsible for compliance could 
void the user's authority to 
operate the equipment. 
RF Exposure Requirements
To comply with FCC RF exposure 
compliance requirements, the 
device must be installed to 
provide a separation distance of 
at least 20 cm from all persons.

    Canada 
Contains IC:                                        
10430A-MREWS5012
This device complies with part 15 
of the FCC Rules and Industry 
Canada license-exempt RSS 
standard(s). Operation is subject to 
the following two conditions:

(1) this device may not cause
interference, and
(2) this device must accept any
interference received, including
interference that may cause
undesired operation.
Le présent appareil est conforme 
aux CNR d'Industrie Canada 
applicables aux appareils radio 
exempts de licence. L'exploitation 
est autorisée aux deux conditions 
suivantes : (1) l'appareil ne doit pas 
produire de brouillage, et             
(2) l'utilisateur de l'appareil doit
accepter tout brouillage
radioélectrique subi, même si le
brouillage est susceptible d'en
compromettre le fonctionnement.

Serbia

Vietnam

A1109091120AF04A3



Certifications
BMW Keyless Ride ID Device 

USA, Canada: 

Product name: BMW Keyless Ride ID 
Device FCC ID: YGOHUF5750 
IC: 4008C-HUF5750 

Canada: 
Operation is subject to the following two conditions: 

(1) This device may not cause harmful interference, and
(2) this device must accept any interference received, including
interference that may cause undesired operation.

Any changes or modifications not expressly approved by the 
party responsible for compliance could void the user’s 

authority to operate the equipment.



Argentina: 

H-17115

USA: 
This device complies with Part 15 of the FCC rules. Operation is 
subject to the following two conditions: 

(1) This device may not cause harmful interference, and
(2) this device must accept any interference received, including
interference that may cause undesired operation.



Declaration Of Conformity

We declare under our responsibility that the product 

BMW Keyless Ride ID Device (Model: HUF5750) 

camplies with the appropriate essential requirements of the article 3 
of the R&TIE and the other relevant provisions, when used for its 
intended purpose. Applied Standards: 

1. Health and safety requirements contained in article 3 (1) a)
• EN 60950-1:2006+A11:2009+A1:2010+A12:2011;

Information technology equipment-Safety
2. Protection requirements with respect to electromagnetic

compatibility article 3 (1) b)
• EN 301 489-1 (V1 .9.2, 09/2011 ), Electromagnetic

compatibility and radio spectrum matters (ERM);
Electromagnetic compatibility (EMC) standard for radio
equipment and services;
Part 1: Common technical requirements

• EN 301 489-3 (V1.4.1, 08/2002) Electromagnetic
compatibility and radio spectrum matters (ERM);
Electromagnetic compatibility (EMC) standard for radio
equipment and services; Part 3: Specific conditions for short
range devices (SRD) operating on frequencies between 9 kHz
and 40 GHz

3. Means of the efficient use of the radio frequency spectrum
article 3 (2)

• EN 300 220-1 & -2 (V2.4.1, 05/2012), electromagnetic
compatibility and radio spectrum matters (ERM); Short range
devices (SRD); Radio equipment tobe used in the 25 MHz to
1000 MHz frequency range with power Ieveis ranging up to
500 mW;
Part 1: Technical characteristics and test methods.
Part 2: Harmonized EN covering essential requirements under
article 3.2 ofthe R&TIE directive



The product is Iabeted with the CE marking:   

Velbert, October 15th, 2013
Benjamin A. Müller 

Product Development Systems
Car Access and Immobilization - 
Electronics Huf Hülsbeck & Fürst 
GmbH & Co. KG 
Steeger Straße 17, D-42551 
Velbert



Certification Tire Pressure 
Control (TPC) 

This device complies with Part 15 
of the FCC Rules and with 
Industry Canada license-exempt 
RSS standard(s). 
Operation is subject to the 
following two conditions:  
(1) This device may not cause

harmful interference, and
(2) This device must accept any

interference received,
including interference that
may cause undesired
operation.

Le présent appareil est conforme 
aux CNR d'Industrie Canada 
applicables aux appareils radio 
exempts de licence. L'exploitation 
est autorisée aux deux conditions 
suivantes: 
(1) l'appareil ne doit pas produire

de brouillage, et
(2) l'utilisateur de l'appareil doit

accepter tout brouillage
radioélectrique subi, même si
le brouillage est susceptible
d'en compromettre le
fonctionnement.

WARNING: Changes or 
modifications not expressively 
approved by the party responsible 
for compliance could void the 
user's authority to operate the 
equipment. The term “IC:” before 
the radio certification number only 
signifies that Industry Canada 
technical specifications were met. 

FCC ID: MRXBC5A4 
IC: 2546A-BC5A4 

FCC ID: MRXBC54MA4 
IC: 2546A-BC54MA4 

WARNING: Changes or 
modifications not expressively 
approved by the party responsible 
for compliance could void the 
user's authority to operate the 
equipment. The term “IC:” before 
the radio certification number only 
signifies that Industry Canada 
technical specifications were met. 



 

Declaration of 
Conformity 

Radio equipment TFT instrument 
cluster 

For all Countries without EU 

Technical information 
BT operating frq. Range:
2402 – 2480 MHz
BT version: 4.2 (no BTLE) 
BT output power: < 4 dBm 
WLAN operating frq. Range::           
2412 – 2462 MHz
WLAN standards:
IEEE 802.11 b/g/n 
WLAN output power: < 20 dBm 

Manufacturer and Address 
Manufacturer:  
Robert Bosch Car Multimedia 
GmbH                                             
Address: Robert Bosch Str. 200,  
31139 Hildesheim, Germany

Turkey 
Robert Bosch Car Multimedia 
GmbH, ICC6.5in tipi telsiz 
sisteminin 2014/53/EU  
nolu yönetmeliğe uygun olduğunu 
beyan eder.  AB Uygunluk 
Beyanı'nın tam metni, aşağıdaki 
internet adresinden görülebilir: 
http://cert.bosch-
carmultimedia.net 

Brazil 
Este equipamento opera em 
caráter secundário, isto é, não 
tem direito a proteção contra 
interferência prejudicial, mesmo 
de estações do mesmo tipo, e 
não pode causar interferência a 
siste        mas operando em caráter 
primário. 

     Canada 
This        device complies with Industry 
       Canada’s licence-exempt RSSs 
and part 15 of the FCC Rules. 
Operation is subject to the 
following two conditions:  
(1) this device may not cause
interference, and
(2) this device must accept any
i       nterference, including
interference that may cause
undesired operation of the device.
Changes or modifications not 
expressly approved by the party 
responsible for compliance could 
void the user's authority to 
operate the equipment. 

C-24711

Argentina



Mexico 
La operación de este equipo está 
sujeta a las siguientes dos 
condiciones: 
(1) es posible que este equipo o
dispositivo no cause interferencia
perjudicial y
(2) este equipo o dispositivo
debe aceptar cualquier
interferencia, incluyendo la que
pueda causar su operación no
deseada.

Taiwan, Republic of 
根據 NCC 低功率電波輻射性電機

管理辦法 規定: 第十二條

經型式認證合格之低功率射頻電

機，非經許可，公司、商號或使用

者均不得擅自變更頻率、加大功率

或變更原設計之特性及功能。

第十四條

低功率射頻電機之使用不得影響飛

航安全及干擾合法通信；經發現有

干擾現象時，應立即停用，並改善
至無干擾時方得繼續使用。

前項合法通信， 

指依電信法規定作業之無線電通
信。

低功率射頻電機須忍受合法通信或

工業、科學及醫療用電波輻射性電

機設備之干擾。

Le présent appareil est conforme 
aux CNR d'Industrie Canada 
applicables aux appareils radio 
exempts de licence. L'exploitation 
est autorisée aux deux conditions 
suivantes : (1) l'appareil ne doit 
pas produire de brouillage, et (2) 
l'appareil doit accepter tout 
brouillage radioélectrique subi, 
même si le brouillage est 
susceptible d'en compromettre le 
fonctionnement. 

Korea
적합성평가에 관한 고시
R-CMM-RBR-ICC65IN
상호 : Robert Bosch Car 
Multimedia GmbH모델명 : 
ICC6.5in
기자재명칭 : 특정소출력 무선기
기
(무선데이터통신시스템용 무선기
기)
제조자 및 제조국가 : Robert 
Bosch Car Multimedia GmbH / 
포르투갈
제조년월 : 제조년월로 표기
이 기기는 업무용 환경에서 사용
할 목적으로적합성평가를 받은 
기기로서 가정용 환경에
서 사용하는 경우 전파간섭의 우
려가 있습니
다.



Thailand 
เครื่องโทรคมนาคมและอุปกรณ์ นี้ 
มคีวามสอดคล้องตามข้อกาํหนดของ กทช. 
(This telecommunication 
equipments is in compliance with 
NTC requirements) 

United States (USA) 
This device complies with 
Industry Canada’s licence-exempt 
RSSs and part 15 of the FCC 
Rules. Operation is subject to the 
following two conditions:  
(1) this device may not cause
interference, and
(2) this device must accept any
interference, including
interference that may cause
undesired operation of the device.
Changes or modifications not 
expressly approved by the party 
responsible for compliance could 
void the user's authority to 
operate the equipment. 
Le présent appareil est conforme 
aux CNR d'Industrie Canada 
applicables aux appareils radio 
exempts de licence. L'exploitation 
est autorisée aux deux conditions 
suivantes : (1) l'appareil ne doit 
pas produire de brouillage, et (2) 
l'appareil doit accepter tout 
brouillage radioélectrique subi, 
même si le brouillage est 
susceptible d'en compromettre le 
fonctionnement. 
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A
ABS

การแสดงผล, 47
ขอมลูทางเทคนคิโดย
ละเอยีด, 154
ระบบการวเิคราะหดวยตวั
เอง, 137
อปุกรณควบคมุ, 17

D
DTC

การใชงาน, 67
การปดใชงาน, 67
การเปดใชงาน, 68
ขอมลูทางเทคนคิโดย
ละเอยีด, 157
ไฟแสดงสถานะและไฟเตอืน
ระบบ, 48
ระบบการวเิคราะหดวยตวั
เอง, 138

DWA, 39
Dynamic ESA

การใชงาน, 68
อปุกรณควบคมุ, 17

H
Hill Start Control, 78, 169

การใชงาน, 78
การเปดสวติชและการปด
สวติช, 79
ขอมลูทางเทคนคิโดย
ละเอยีด, 169
ไฟแสดงสถานะและไฟเตอืน, 51
ไมสามารถกระตุนการทาํงาน
ได, 51

Hill Start Control Pro
การใชงาน, 79
การปรบัตัง้, 80
ขอมลูทางเทคนคิโดย
ละเอยีด, 169

K
Keyless Ride, 35

การปลดลอ็กฝาเกลยีวปดชอง
เตมินํา้มนัเชือ้เพลงิ, 147, 148
การปดสวติชกญุแจ, 59
การเปดสวติชกญุแจ, 59
จอแสดงผลการเตอืน, 34, 35
แบตเตอรีข่องกญุแจรโีมทหมด
หรอืกญุแจรโีมทสญูหาย, 60
ระบบปองกนัการสตารทเครือ่ง
แบบอเิลก็ทรอนกิส EWS, 60
ลอ็กแกนบงัคบัเลีย้ว, 58

P
Pairing, 101
Pre-Ride-Check, 137
Pure Ride

รายละเอยีดโดยรวม, 23

R
RDC

ขอมลูทางเทคนคิโดย
ละเอยีด, 166
จอแสดงผลการเตอืน, 43
แถบแสดงสญัญาณเตอืน, 46

S
ShiftCam, 170

ขอมลูทางเทคนคิโดย
ละเอยีด, 170
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เ
เครือ่งกรองอากาศ

การเปลีย่นไสกรอง, 192
ตาํแหนงในรถจกัรยานยนต, 15

เครือ่งยนต
การสตารท, 136
การแสดงสญัญาณเตอืนสาํหรบั
ชดุควบคมุเครือ่งยนต, 41
ขอมลูทางเทคนคิ, 235
จอแสดงผลการเตอืนสาํหรบั
ระบบอเิลก็ทรอนกิสควบคมุ
เครือ่งยนต, 41
ไฟเตอืนระบบขบัเคลือ่นทาํงาน
ผดิพลาด, 41

เบรก
ABS Pro ขึน้อยูกบัโหมดขบั
ขี,่ 143
Dynamic Brake Control ขึน้อยู
กบัโหมดขบัขี,่ 143
การตรวจสอบการทาํงาน, 178
การปรบัคนัเบรกเทา, 119
การปรบัตัง้กานมอืบบี
คลตัช, 117
ขอมลูทางเทคนคิ, 238
คาํแนะนาํเพือ่ความ
ปลอดภยั, 142
ระบบ ABS Pro ในเชงิลกึ, 156

เบาะ
ตาํแหนงปรบัความสงู, 16

เบาะนัง่
การถอดและการตดิตัง้, 122
การปรบัระดบัความสงูของเบาะ
นัง่, 124
ตวัลอ็ค, 14

เมนู
เรยีกใช, 94

เวลา
การตัง้คา, 99

แ
แกนบงัคบัเลีย้ว

การตัง้คา, 122
การลอ็ก, 56

แชสซี
ขอมลูทางเทคนคิ, 237

แตร, 17
แถบสถานะดานบน

การตัง้คา, 96
การปรบัตัง้, 97

แถบแสดงสญัญาณเตอืน
ABS, 47
DTC, 48
DWA, 39
Hill Start Control, 51
Keyless Ride, 35
RDC, 43
การแสดงผล, 26
ชดุควบคมุเครือ่งยนต, 41
ชดุควบคมุไฟสองสวางไมทาํ
งาน, 38
ชดุอเิลก็ทรอนกิสควบคมุเครือ่ง
ยนต, 41
นํา้มนัเชือ้เพลงิสาํรอง, 50
ไฟเตอืนระบบขบัเคลือ่นทาํงาน
ผดิพลาด, 41
ไมไดทาํการเรยีนรูเกยีร, 52
ยานพาหนะของฉนั, 104
ระดบันํา้มนัเครือ่ง, 40
ระบบ RDC, 46
ระบบสญัญาณกนัขโมย, 39
แรงดนัไฟฟาของรถมอเตอร
ไซค, 35, 36
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สญัญาณเตอืนอณุหภมูภิาย
นอก, 34
หลอดไฟชาํรดุ, 37
อณุหภมูขิองนํา้หลอเยน็, 40

แทนยกลอหนา
การตดิตัง้, 175

แบตเตอรี่
การตดิตัง้, 198
การถอด, 197
ขอแนะนาํในการบาํรงุ
รกัษา, 195
ขอมลูทางเทคนคิ, 241
ชารจแบตเตอรีท่ีร่บัการพวงตอ
อยู, 196
ชารจแบตเตอรีท่ีใ่หพวงตอ
อยู, 197
ไฟเตอืนสาํหรบัแรงดนัไฟฟาของ
รถจกัรยานยนต, 35, 36

แผงหนาปด
เซน็เซอรแสงในบรเิวณโดย
รอบ, 19
รายละเอยีดโดยรวม, 19

แผนปายระบปุระเภท
ตาํแหนงบนรถมอเตอรไซค, 15

แรงดนัไฟฟาของรถมอเตอรไซค
จอแสดงผลการเตอืน, 35, 36

แรงบดิ, 231
แสงนาํทาง, 56, 63

โ
โครงรถ

ขอมลูทางเทคนคิ, 237
โชคอพั

สวนประกอบสาํหรบัปรบัดาน
หลงั, 14

โทรศพัท
การใชงาน, 110

โฟกสัการใชงาน
สบัเปลีย่น, 95

โหมดในการขบัขี่
การตัง้คา, 71
การตัง้คาโหมดการขบัขี่
PRO, 74
ขอมลูทางเทคนคิโดย
ละเอยีด, 161
อปุกรณควบคมุ, 18

ไ
ไฟกะพรบิฉกุเฉนิ

การใชงาน, 66
อปุกรณควบคมุ, 17, 18

ไฟขบัขีต่อนกลางวนั
ไฟขบัขีต่อนกลางวนัแบบ
อตัโนมตั,ิ 65
ไฟสองสวางขณะขบัขีเ่วลากลาง
วนัแบบแมนนวล, 64

ไฟเขาโคงแบบปรบัได, 171
ไฟจอด, 64
ไฟเตอืนตางๆ, 19

รายละเอยีดโดยรวม, 22
ไฟเตอืนระบบขบัเคลือ่นทาํงานผดิ

พลาด, 41
ไฟเลีย้ว

การใชงาน, 66
อปุกรณควบคมุ, 17
อปุกรณควบคมุดานขวา, 18

ไฟสองสวาง
การใชงานไฟกะพรบิ, 63
การใชงานไฟหนาเสรมิ, 64
การสัง่งานไฟสงู, 63
ไฟขบัขีต่อนกลางวนัแบบ
อตัโนมตั,ิ 65
ไฟจอด, 63, 64
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ไฟสองสวางขณะขบัขีเ่วลากลาง
วนัแบบแมนนวล, 64
ไฟสงู, 63
แสงนาํทาง, 63
อปุกรณควบคมุ, 17

ไฟแสดงสถานะ, 19
รายละเอยีดโดยรวม, 22

ไฟหนา
ระยะของไฟหนา, 115

ก
กระจก

การตัง้คา, 114
การปรบัตัง้กระจก, 114
การปรบัตัง้กานยดึกระจก, 115

กระบงัลมหนา
การตัง้คา, 116
สวนประกอบสาํหรบัปรบั, 15

กระเปาสมัภาระ
การใชงาน, 208

กลองเกบ็สมัภาระอเนกประสงค
ทายรถจกัรยานยนต (Topcase)
การใชงาน, 210

การจอด, 144
การจดุระเบดิ

การปดใชงาน, 57
การเปดใชงาน, 56

การดแูลรกัษา
การเคลอืบปองกนัส,ี 223
โครเมยีม, 222

การตรวจสอบควบคมุ
กลองการโตตอบ, 26
การแสดงผล, 26

การเตมินํา้มนัเชือ้เพลงิ, 146
คณุภาพของนํา้มนัเชือ้
เพลงิ, 145
ทีม่ี Keyless Ride, 147
รถรุนทีม่ี Keyless Ride, 148

การบาํรงุรกัษา
ตารางการบาํรงุรกัษา, 251

การยนืยนัการบาํรงุรกัษา, 252
การระบเุครือ่งหมายจราจร

การเปดหรอืปดใชงาน, 97
การสตารท, 136

อปุกรณควบคมุ, 18
การโหลดตํา่

ขอจาํกดั, 132
กญุแจ, 56, 58
กญุแจมาสเตอร

การเปลีย่นแบตเตอรี,่ 61

ข
ขนาด

ขอมลูทางเทคนคิ, 242
ขอมลูทางเทคนคิ

การเบรก, 238
ขนาด, 242
ขอมลูทัว่ไป, 5
คลตัช, 236
เครือ่งยนต, 235
โครงรถ, 237
ชดุเกยีร, 236
แชสซ,ี 237
นํา้มนัเครือ่ง, 235
นํา้มนัเชือ้เพลงิ, 234
นํา้หนกั, 244
แบตเตอรี,่ 241
มาตรฐาน, 5
ระบบขบัเคลือ่นลอหลงั, 237
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ระบบไฟฟา, 240
ระบบสญัญาณกนัขโมย, 241
ลอและยาง, 239
สมรรถนะในการขบัขี,่ 244
หลอดไฟ, 241
หวัเทยีน, 241

ค
คลตัช

การตรวจสอบการทาํงาน, 183
การปรบัตัง้กานมอืบบี
คลตัช, 116
ขอมลูทางเทคนคิ, 236

ความขดัของของการทาํงาน, 228
ความพรอมในการขบัขีบ่นเสนทาง

วบิาก, 140
คนัเกยีร

การตัง้คา, 120
คา

การแสดงผล, 26
คาํแนะนาํเพือ่ความปลอดภยั

การขบัขี,่ 132
เกีย่วกบัการเบรก, 142

คูมอืการใชงาน
ตาํแหนงบนรถมอเตอรไซค, 16

จ
จอภาพ TFT, 19

การใชงาน, 94, 95, 96
การเลอืกจอแสดงผล, 91
รายละเอยีดโดยรวม, 23, 25
อปุกรณควบคมุ, 17

จอแสดงความเรว็, 19
จอแสดงผลความเรว็รอบ

เครือ่ง, 19
จอแสดงความเรว็รอบ, 98

ช
ชองตออปุกรณไฟฟา

ขอแนะนาํในการใชงาน, 206
ชดุเกยีร

ขอมลูทางเทคนคิ, 236
ชดุเครือ่งมอืประจาํรถ

ตาํแหนงบนรถมอเตอรไซค, 16
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ขอมลูสาํคญัเกีย่วกบัการเตมินํา้มนัเชือ้เพลงิ:
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นํา้มนัเชือ้เพลงิทีแ่นะนาํใหใช เบนซนีซเูปอรไรสารตะกัว่ (มเีอทา

นอลตํา่สดุ 15 %, สงูสดุ 30 %, E27)
95 ROZ/RON
90 AKI

คณุภาพของนํา้มนัเชือ้เพลงิทางเลอืก ไรสารตะกัว่แบบธรรมดา (มขีอจาํกดั
เกีย่วกบัการใชพลงังานและความ
สิน้เปลอืงนํา้มนัเชือ้เพลงิ) (เอทานอ
ล E20/E22/E27 ตํา่สดุ 15 % สงูสดุ
30 %)
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ปรมิาณนํา้มนัเชือ้เพลงิทีส่ามารถใช
ได

ประมาณ 30 l

ปรมิาณนํา้มนัเชือ้เพลงิสาํรอง ประมาณ 4 l
แรงดนัลมยาง
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และทีน่ัง่ซอนทาย
ความดนัลมยางลอดานหลงั 2.9 bar, เมือ่ยางรถเยน็อยู; ทีน่ัง่เดีย่ว

และทีน่ัง่ซอนทาย
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